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Rif. Calpeda e rivenditore e/o assistenza

1. INFORMAZIONI GENERALI
1.1 Esemplificazione simbologia

rispetto puo esporre il personale a rischi sulla salute.

Le istruzioni riportate nella documentazione e relative alla sicurezza elettrica sono contrassegnate da questo simbolo. I

A Le istruzioni riportate nella documentazione e relative alla sicurezza sono contrassegnate da questo simbolo. Il loro non
A loro non rispetto pud esporre il personale a rischi di natura elettrica.

Le istruzioni riportate nella documentazione e contrassegnate da questa scritta sono le avvertenze principali per una

ATTENZIONE corretta installazione, funzionamento, conservazione, dismissione, del motore stesso. Cid non toglie che per una gestio-
ne sicura ed affidabile del motore per tutto I'arco della sua vita, devono essere rispettate tutte le indicazioni fornite nella
documentazione.

Leggere il manuale di uso e manutenzione.

1.2 A Generalita:

Controllare che il materiale citato nella bolla di consegna sia corrispondente a quello effettivamente ricevuto, e che esso non risulti danneggiato.
Prima di procedere ad operare sul motore vi preghiamo di consultare per intero le istruzioni riportate nella documentazione data a

corredo.

I manuale e tutto il materiale di documentazione a corredo, compresa copia delle targhette, essendo parte integrante del motore, vanno conservati
con cura ed in modo che siano disponibili alla consultazione per tutto il ciclo di vita del motore. Per esempio le targhette aggiuntive possono essere
applicate al quadro dell’'apparecchiatura elettrica di alimentazione.

Nessuna parte di questa documentazione puo essere riprodotta in qualsiasi forma senza espressa autorizzazione scritta da parte del fabbricante.



1.3  Targa motori sommersi

3 \ 3 ~ AIP68 S1 IEC 60034-1
[== calpeda [ &K 7 C €
Montorso (VI) Italy T 00142630243 — i by, 2 ThrustLoad:50000N
Type: 6CS-R18.5 Serial No.352550/4
F[Hzl P2 kW] U V] I [A] Coso N [min-1]
50 18,5 380 44 0,85 2830
50 18,5 400 42 0,82 2840
50 18,5 415 42 0,77 2855
60 21,3 460 40,2 0,845 3430
60 18,5 460 36,1 0,81 3455
60 18,5 380 413 0,87 3375
Weight [Kg.] 56 6/14
Max. Amb. Temp. 30°C Min. Cool. Speed 0,5 m/s 1%)
1.4 Avvertenze:

Una attenta lettura della documentazione che accompagna il prodotto, consente di operare in completa sicurezza e di ottenere i migliori benefici che
il prodotto & in grado di offrire.

Le istruzioni di seguito riportate sono riferite al motore in esecuzione standard e funzionante nelle condizioni normali. Eventuali specialita,
identificabili nella sigla prodotto, possono determinare una non completa corrispondenza delle informazioni riportate (quando necessario il manuale
sara integrato con informazioni supplementari).

Conforme alla nostra politica di miglioramento continuo dei prodotti, i dati riportati nella documentazione ed il prodotto stesso possono essere
soggetti a modifiche senza preavviso da parte del costruttore.

Il non rispetto di tutte le indicazioni riportate in questa documentazione, o una utilizzazione impropria o una modifica non autorizzata del motore,
fanno decadere ogni forma di garanzia e responsabilita da parte del costruttore per qualunque danno a persone, animali o cose.

ATTENZIONE Non fare mai funzionare il motore non immerso.

2 A SICUREZZA:

Prima di eseguire qualsiasi operazione sul prodotto accertarsi che le parti elettriche dell'impianto su cui si va ad operare non siano
A collegate alla rete di alimentazione.

La movimentazione, I'installazione, la conduzione, la manutenzione, I'eventuale riparazione e la dismissione del motore devono essere curate da

personale specializzato con opportuna qualifica e munito di adeguata attrezzatura, il quale abbia studiato ed inteso il contenuto di questo manuale e

dell’eventuale altra documentazione allegata al prodotto.

Durante ogni singola operazione, occorre rispettare tutte le indicazioni di sicurezza, di prevenzione infortuni e di antinquinamento riportate nella

documentazione e tutte le eventuali disposizioni locali piu restrittive in materia.

Per motivi di sicurezza e per assicurare le condizioni di garanzia, un guasto o un’improvvisa variazione delle prestazioni del motore, determinano il

divieto all’acquirente dell’'uso dello stesso.

Linstallazione deve essere eseguita in modo tale da impedire contatti accidentali pericolosi per persone, animali e cose col motore.

Sistemi di allarme, procedure di controllo e manutenzione devono essere predisposti per evitare qualsivoglia forma di rischio conseguente ad un

eventuale disservizio del motore.

Per una movimentazione ed immagazzinaggio sicuri consultare il capitolo 4 ‘Movimentazione ed immagazzinaggio’.



3 DESCRIZIONE PRODOTTO ED IMPIEGO:
31 Caratteristiche tecniche e di funzionamento:

Il motore sommerso € un particolare tipo di motore asincrono, specificatamente studiato per il comando delle pompe sommerse.

Il senso di rotazione del motore & antiorario osservando dal lato sporgenza.

| motori sommersi tipo 6+10 CS-R vengono forniti riempiti con una miscela composta da 70% di acqua dolce pulita e 30% di Glicole Propilenico
tipo Dowcal N della DowChemical, classificabile non pericoloso secondo i criteri fissati dalla CEE. E’ possibile all’atto dell’installazione sostituire la
miscela con acqua dolce pulita e filtrata, mai acqua distillata (consultare all'interno del paragrafo ‘Controlli preliminari’ la relativa procedura).

ATTENZIONE Quando il motore viene installato secondo le indicazioni fornite da questo manuale e secondo gli schemi previsti, il livello di
pressione acustica emessa dalla macchina nel campo di funzionamento previsto, non raggiunge in nessun caso i 70 dB (A). La misura del rumore
€ stata condotta secondo la ISO 3746 ed i punti di rilievo, secondo la Direttiva 2006/42/UE, si trovano ad 1 metro dalla superficie di riferimento della
macchina e ad 1,6 metri di altezza dal suolo o dalla piattaforma di accesso.

Il valore massimo si trova uniformemente distribuito attorno al prodotto.

3.2 Settori di utilizzazione:
Il motore in esecuzione standard & stato progettato per il pompaggio di acqua dolce chiara da pozzi profondi, da vasca di raccolta o per la
sopraelevazione di pressione in booster (non previsto per il motore in bagno d’olio).

3.3 Controindicazioni: ATTENZIONE

| motori non sono adatti per:
- un funzionamento non immerso;
- una installazione inclinata;
- un funzionamento continuo con velocita dell'acqua all'esterno della camicia del motore inferiore ai valori riportati in Tab. "Dati tecnici dimensioni e
pesi".
- un funzionamento con una accentuata intermittenza (consultare la ‘Tabella motori’ al capitolo ‘Dati tecnici, dimensioni e pesi’);
- un liquido con temperatura superiore ai 25+30°C (77+86°F) (consultare la ‘Tabella motori’ al capitolo 10 ‘Dati tecnici, dimensioni e pesi’);
- una profondita di immersione superiore a 150m;

A - il pompaggio di liquidi infiammabili;

- un funzionamento in luoghi classificati a rischio di esplosione.

Non tutti i motori sono adatti:
- per una installazione in orizzontale (consultare documentazione tecnica specifica);
- per un'immagazzinaggio a temperature molto basse (consultare il capitolo 4 ‘iImmagazzinaggio e movimentazione’).
- per una installazione in booster.

In caso di installazione inclinata contattare direttamente la Calpeda Spa.

A Verificare inoltre la conformita del prodotto alle eventuali restrizioni locali pertinenti.
4 IMMAGAZZINAGGIO E MOVIMENTAZIONE:
Conservare il prodotto in un luogo asciutto e non polveroso.

Fare attenzione ad eventuali instabilita che possono derivare da un improprio posizionamento del motore o di ogni altro componente
costituente I'impianto.

Motori tipo 6+10 CS-R:

- verificare periodicamente il completo riempimento del motore se immagazzinato orizzontalmente;

- se deve essere temporaneamente immagazzinato in ambienti a temperature inferiori a -15°C € necessario provvedere ad un aumento della
concentrazione del Glicole Propilenico (es.: concentrazione pari al 50%, temperatura minima uguale a - 35°C; consultare all'interno del paragrafo
5.1 ‘Controlli preliminari’ la relativa procedura).

Non lasciare il motore privo di del liquido interno, in quanto cid pud causare il bloccaggio del rotore.

ATTENZIONE Il motore va maneggiato con cura e circospezione facendo uso dei mezzi di sollevamento e di imbracature idonei e conformi alle
normative di sicurezza.
A Per individuare il peso di ogni motore vedere i dati riportati al capitolo ‘Dati tecnici, dimensioni e pesi’.
Non fare mai uso dei cavi elettrici per la movimentazione.
A Quando il motore viene posizionato in verticale fare attenzione a non mantenere i cavi con brusche curve (il raggio minimo di
curvatura deve essere superiore a 5 volte il diametro del cavo).
Le estremita libere dei cavi non devono mai essere immerse o in qualunque modo bagnate.

5 ASSEMBLAGGIO E INSTALLAZIONE:
Non disperdere nell’'ambiente il materiale per 'imballaggio, ma attenersi alle norme di smaltimento e di antinquinamento locali vigenti.
5.1 A Controlli preliminari:

ATTENZIONE Verificare sempre la libera rotazione dei rotori motore ed il completo riempimento di liquido dei motori grandezza
6+10 CS-R eseguendo le seguenti operazioni.

1) per i motori 6+10 CS-R svitare il tappo di iempimento liquido del motore (quello con testa cilindrica ad esagono incassato); svitare, invece, la
sonda di temperatura quando & presente al posto del tappo;
2) verificare il completo riempimento e se necessario aggiungere acqua dolce pulita oppure una miscela secondo le concentrazioni riportate nel
paragrafo ‘Caratteristiche tecniche e di funzionamento’
3) riavvitare il tappo;
4) A ancorare il motore in posizione verticale assicurandosi della sua stabilita, fasciare I'estremita dell’albero motore per non
danneggiarla e, agendo con una pinza, verificare che il rotore giri liberamente;



5.2 Caratteristiche dell’impianto: ATTENZIONE

Pozzo di profondita.

Accertarsi che il motore resti sollevato dal fondo del pozzo di almeno 2+3 metri.

| filtri di emungimento del pozzo devono trovarsi sempre al di sotto della posizione occupata dal motore, cosi da garantirne un corretto
raffreddamento.

Accertarsi di eventuali variazioni del livello dinamico del pozzo, o per 'abbassamento stagionale della falda o per I'eccessiva potenzialita della
pompa rispetto alle caratteristiche dinamiche del pozzo stesso.

Vasca.

L'installazione corretta presenta il gruppo montato con camicia di raffreddamento.

Nel caso di gruppo installato orizzontalmente, valgono le limitazioni riportate per i booster.

Booster.

Accertarsi che la disposizione delle condotte dell’impianto e dei relativi scarichi aria consentano I'eliminazione delle sacche d’aria.

Se il gruppo viene installato orizzontalmente, il motore nei periodi di non utilizzo deve comunque sempre essere immerso nell’acqua, in caso
contrario verificarne il completo riempimento (consultare all'interno del paragrafo 5.1 ‘Controlli preliminari’ la relativa procedura).

La pressione di aspirazione non deve essere superiore a 10bar.

ATTENZIONE Occorre garantire la velocita minima di flusso di acqua intorno al motore, su tutta la sua lunghezza, attraverso opportune
condizioni di installazione in pozzo oppure utilizzando idonea camicia di raffreddamento.

5.3 A Collegamenti meccanici:

Nel caso in cui si debba assemblare il motore alla pompa, procedere eseguendo le seguenti operazioni:

1) pulire accuratamente le superfici di accoppiamento.

2) ancorare il motore in posizione verticale assicurandosi della sua stabilita;

3) togliere la succheruola ed il filtro ove esiste montati sul supporto di aspirazione della pompa;

4) sollevare verticalmente la pompa e dopo averla posta sullo stesso asse del motore ed averla correttamente fasata angolarmente, abbassarla
lentamente facilitando eventualmente I'accoppiamento albero scanalato-giunto agendo con un cacciavite sulla parte zigrinata del giunto stesso
attraverso il foro sede filtro. Se il foro sede filtro non € presente , agire sul giunto con un utensile a forma di albero motore oppure con un
cacciavite sulla prima girante avendo cura di non sbeccarla;

5) serrare uniformemente i dadi di fissaggio utilizzando anche il piastrino, quando presente, per chiudere la zona di passaggio cavi e rimontare il
filtro se esiste;

6) bloccare il defender con I'OR quando presente. Nel caso di motore con seconda uscita cavi a 90° sostituire uno dei defender con un secondo
piastrino di chiusura zona passaggio cavi, quando presente.

7) rimontare la succheruola;

8) posizionare i cavi di alimentazione sotto il/i tegolo/i di protezione.

5.4 Collegamenti ed informazioni elettriche:

| collegamenti elettrici devono essere effettuati da personale qualificato, osservando scrupolosamente tutte le regole nazionali di
A installazione ( in Italia norma CEI 64-8 ) e seguendo gli schemi elettrici riportati nel manuale e quelli allegati ai quadri di comando.

Tutti i conduttori di terra presenti, devono essere collegati al circuito di messa a terra dell'impianto prima del collegamento degli altri

conduttori, mentre in fase di scollegamento elettrico del motore devono essere gli ultimi ad essere rimossi.

Le estremita libere dei cavi non devono mai essere immerse o in qualunque modo bagnate.

Procedura esecuzione misura resistenza isolamento:

Verificare che i cavi motore non siano collegati alla rete elettrica di alimentazione;

Verificare le condizioni dei cavi;

In caso di presenza di ambiente umido, pulire I'estremita del cavo di alimentazione in corrispondenza del punto in cui sara collegato al morsetto
dello strumento di prova;

In caso di motore con uscita 3 cavi di potenza, collegare uno dei morsetti dello strumento (Megger) ai capi di un cavo di alimentazione del motore
e il secondo alla carcassa del motore. In caso di motore con uscita 6 cavi di potenza, collegare uno dei morsetti dello strumento al principio e alla
fine di una stessa fase (ad. Es: V1-V2) e il secondo alla carcassa del motore;

Effettuare la prova di misura isolamento considerando i seguenti parametri: Tempo di prova max. 60 sec. Temperatura 20°C. Tensione di prova
500V DC (un tempo di prova prolungato ad una tensione elevata pud danneggiare I'isolamento del filo di avvolgimento motore). Nel caso in cui
durante la prova il valore misurato & = 500 Hohm per avvolgimento standard green wire /PPC, = 10 Hohm per avvolgimento PE2+PA, si pud
considerare I'avvolgimento motore elettricamente isolato ed € possibile interrompere la prova anche prima dei 60 sec;

Dopo la misura le fasi vanno connesse brevemente a massa per azzerarne il potenziale;

In caso di motore con uscita 6 cavi di potenza, proseguire con il test sulle altre due fasi di alimentazione (ad. Es: W1-W2; U1-U2);

Giunzione.

Eseguire la giunzione dei cavi di alimentazione e di quelli di terra come dettagliatamente descritto nelle istruzioni tecniche specifiche
Calpeda, e misurare nuovamente la resistenza di isolamento del collegamento: valore minimo con tensione di prova di 500 V in C.C
in aria 5SMQ, in acqua 2MQ.

A In caso di persistenza di bassi valori di isolamento in presenza di giunzioni tra cavi motore e cavi di alimentazione (di risalita),
tagliare le giunzioni e ripetere la prova direttamente sui tre cavi del motore con le stesse modalita sopra indicate.
Eventuale cavo in aggiunta al cavo di fornitura standard con I' elettropompa dovra avere caratteristiche non inferiori a quest' ultimo
(contattare la Calpeda o verificare la tipologia del cavo indicata sul catalogo di vendita ).
La giunzione deve resistere alla massima pressione a cui viene sottoposta, per esempio a quella esercitata dal livello statico
dell’acqua nel pozzo, ed all’alternanza termica dovuta alle fasi di lavoro.



ATTENZIONE Una giunzione eseguita in modo scadente, puo facilmente provocare danni al motore e/o al cavo di alimentazione. Consultare le
pagine da 71 a 74 per indicazione della sezione di cavo da utilizzare per i conduttori di alimentazione.

Apparecchiatura elettrica.
Accertarsi che il quadro elettrico di comando risponda alle regole nazionali vigenti, ed in particolare abbia un grado di protezione
A adeguato al luogo di installazione.
E’ buona norma installare I'apparecchiatura elettrica in ambienti asciutti, ben aerati, e con temperatura ambiente non estrema (per
es. -20 + +40°C). Diversamente fare ricorso ad apparecchiature in esecuzione speciale.

ATTENZIONE Una apparecchiatura elettrica sottodimensionata o scadente, € soggetta a rapido deterioramento dei contatti e conseguentemente
provoca una alimentazione sbilanciata del motore tale da poterlo danneggiare.

L'impiego di Inverter e Soft-starter se non correttamente studiato ed effettuato puo risultare lesivo per I'integrita del gruppo di pompaggio
se non sono note le problematiche relative chiedere assistenza agli Uffici Tecnici Calpeda.

Linstallazione di una apparecchiatura elettrica di buona qualita & sinonimo di sicurezza di funzionamento.

Tutte le apparecchiature di avviamento devono essere sempre dotate di:

1) sezionatore generale con apertura minima dei contatti di 3 mm e opportuno blocco in posizione di aperto ;

2) un idoneo dispositivo termico a protezione del motore tarato su una corrente massima assorbita non superiore del 5% rispetto la corrente
nominale riportata sulla targa del motore e tempo di intervento inferiore a 30 secondi ;

3) un idoneo dispositivo magnetico di protezione dei cavi contro il corto circuito ;

4) un idoneo dispositivo di protezione che sezioni I' alimentatore nel caso di guasti verso terra dell' elettropompa ;
- sono inoltre consigliabili -

5) idoneo dispositivo contro la mancanza di fase ;

6) un dispositivo contro la marcia a secco;

7) un voltmetro ed un amperometro.

Tensione di alimentazione.
Variazioni ammesse sulle tensioni di alimentazione:

400V +£10% [50Hz]
460V +10% [60HZz]
Per tensioni/frequenze diverse: +5%

Tolleranze sulle caratteristiche di funzionamento: secondo le Norme Internazionali IEC 34-1.
Sonde termiche su richiesta.

ATTENZIONE Verificare che i valori di tensione e frequenza con cui viene alimentato il motore, corrispondano a quelli riportati sulla targa del
motore, se la tensione di alimentazione non rientra nelle variazioni ammesse, occorre richiedere motori in esecuzione speciale.
Verificare che il cavo di alimentazione sia dimensionato in funzione della sua lunghezza, dell’assorbimento del gruppo, della
temperatura in aria, in modo da non causare una caduta di tensione superiore al 2,5+3% di quella nominale (per un corretto

A dimensionamento consultare I'appendice tecnica del catalogo Elettropompe sommerse Calpeda). La tensione deve essere
sinusoidale ed il sistema trifase di alimentazione simmetrico. In conformita alla normativa CEI 2.3 (IEC 38) in un motore a corrente
alternata, la tensione d'alimentazione & considerata praticamente sinusoidale se, quando funziona al carico nominale, la forma
d'onda é tale che la differenza tra ogni suo valore istantaneo ed il corrispondente valore istantaneo della componente fondamentale
non supera il 5% dell'ampiezza di quest'ultimo. Durante la prova di riscaldamento tale differenza d'ampiezza non deve superare il
2,5%. Inoltre il sistema trifase di tensione & considerato simmetrico se la componente di sequenza inversa non supera I'1% della
componente della sequenza diretta del sistema di tensione durante un lungo periodo di tempo o I'1,5% per un breve periodo non
superiore a pochi minuti, o se la componente omopolare del sistema di tensione non supera I'1% della componente di sequenza
diretta.

Senso di rotazione.

ATTENZIONE Un eventuale errato senso di rotazione pud comportare il danneggiamento del motore, poiche generalmente la potenza assorbita
A dalla pompa € sensibilmente superiore alla prevista.

Occorre quindi individuare I'esatto senso di rotazione (antiorario per la pompa dal lato di mandata) eseguendo le seguenti operazioni:
1) dopo aver riempito la condotta, rilevare la pressione sviluppata dalla elettropompa a saracinesca chiusa;
2) staccare I'alimentazione di rete e scambiare fra di loro due delle tre fasi;
3) ripetere I'operazione al punto 1. La massima pressione € indice di corretto senso di rotazione.
Nel caso di pompe installate a forte profondita, la pressione sviluppata in un funzionamento con senso di rotazione errato puo non essere sufficiente
nemmeno per contrastare la geodetica.

Squilibrio di fase.

Verificare I'assorbimento su ogni fase. L'eventuale squilibrio non deve superare il 5%.Nel caso in cui si riscontrino valori superiori, che possono
essere causati dal motore e/o dalla linea di alimentazione, verificare I'assorbimento nelle altre due combinazioni di allacciamento
motore-rete, facendo attenzione a non invertire il senso di rotazione. Il collegamento ottimale sara quello dove la differenza di
assorbimento fra le fasi € minore. Da notare che se I'assorbimento piu alto si riscontra sempre sulla stessa fase della linea, la principale
causa dello squilibrio e dovuta all'alimentazione della rete.



SCHEMA DI COLLEGAMENTO PER MOTORI TRIFASE

@ Apparecchiatura elettrica
ks
@ Corredo di giunzione =
@ Motore sommerso i
Nero = Fase U Ll
Grigio = Fase V =55y | @
Marrone = Fase W L]
D!
A

NB.: Gli schemi funzionali
vengono forniti a corredo
dell'apparecchiatura
elettrica di comando

O

SCHEMA DI COLLEGAMENTO PER MOTORI TRIFASE PREVISTI PER AVVIAMENTO Y / A

L1 L2 L3
COLLEGAMENTO PER AVVIAMENTO A Y /A l

Apparecchiatura elettrica

Per tensione di esercizio a 220 V con motore 220 / 380 V Ul Vi w1 U2
Per tensione di esercizio a 230 V con motore 230 / 400 V p P
Per tensione di esercizio a 240 V con motore 240/ 415V T T T T
Per tensione di esercizio a 380 V con motore 380 / 660 V Cavi alimentazione
Per tensione di esercizio a 400 V con motore 400 / 700 V

ut vt wi U2 v2 w2
) V) W xX) v @

Per tensione di esercizio a 415 V con motore 415/ 720 V <":| Corredo di giunzione

Cavi motore

L1 L2 L3
COLLEGAMENTO PER AVVIAMENTO DIRETTO A A

Apparecchiatura elettrica

Per tensione di esercizio a 220 V con motore 220 / 380 V
Per tensione di esercizio a 230 V con motore 230 / 400 V
Per tensione di esercizio a 240 V con motore 240/ 415V
Per tensione di esercizio a 380 V con motore 380 / 660 V Cavi alimentazione
Per tensione di esercizio a 400 V con motore 400/ 700 V

Per tensione di esercizio a 415 V con motore 415 /720 V <‘;| Corredo di giunzione

Per tensione di esercizio a 440 V con motore 440/ 760 V .

Per tensione di esercizio a 460 V con motore 460 / 790 V Cavi motore
Ui v2 Vi w2wi U2
u My @w X

L1 L2 L3
COLLEGAMENTO PER AVVIAMENTO DIRETTOA Y l

b Apparecchiatura elettrica
Per tensione di esercizio a 380 V con motore 220/ 380 V
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6 USO E GESTIONE:

6.1 Avviamento:

Se il motore all’avviamento non & in grado di mettersi in marcia (non ‘spunta’), evitare ripetuti tentativi di avviamento che potrebbero solo

danneggiare il gruppo. Individuare e rimuovere la causa della disfunzione.

Se viene utilizzato un sistema di avviamento non diretto il transitorio di avviamento deve essere breve e comunque non superare mai piu di qualche

secondo.

A regime, verificare che la corrente assorbita non sia superiore a quella indicata sulla targhetta del motore, e che la macchina

funzioni regolarmente.

La taratura del relé termico deve essere eseguita in funzione dell’'assorbimento del gruppo, eseguendo le seguenti operazioni:

1) portare I'elettropompa nelle condizioni di regime di massimo assorbimento normalmente legate a quelle di massima portata, con il relé tarato
alllamperaggio di targa motore;

2) abbassare a gradini il livello di taratura sino a far scattare il relé (se non si raggiunge la posizione di scatto del relé, anche raggiungendo il
minimo amperaggio,

A occorre sostituirlo perche difettoso o sovradimensionato rispetto all’assorbimento del gruppo e ripetere per intero la sequenza);
3) posizionare quindi I'indice di taratura del rele sul minimo amperaggio di non intervento.

PARAMETRI DI RIFERIMENTO PER TIPOLOGIA DI AVVIAMENTO
2 poli Stella - Impedenza o
Triangolo |autotrasformatore Soft - starter Inverter
P2
Mot Tempo max. | Tempo max. con Vs Is Tempo Tempo
otore funz.a stella Vs> 0,65 Vn min min max. max.
accelerazione|accelerazione
[kW] [s] [s] [% Vn]|[% In] [s] [s]
6CSR 4+15 15 !
6CS-R 18,5+45 1. 15
8CS-R 30+37 2
8CS-R 45+59 1,5 0 o 2 2
8CS.R 66 60% |400%
8CS-R 75+110 25 2,5 2,5
10CS-R 75+92 ’
10CS-R 110 3,5 2
10CS-R 132 _ 3 3
10CS-R 150+185 2,5

P2 = potenza nominale motore / Vs = tensione di avviamento / Vn = tensione nominale / Is = corrente di avviamento / In = corrente nominale

N.B. la tensione minima riportata in tabella fa riferimento ad una caduta di tensione non superiore al 3%

Prescrizioni generali per I'uso di INVERTER
- durante I'avviamento e/o I'utilizzo, la frequenza minima non deve essere inferiore a 30 Hz, mantenendo costante il
rapporto tensione/frequenza;
- in alcuni casi occorre richiedere il motore con avvolgimento elettrico per acqua calda per compensare le maggiori perdite per forma
d'onda non ottimale; contattare gli uffici tecnici per indicazioni specifiche;
- tempo di rampa di accelerazione max: vedi tabella;
- tempo di decelerazione max: equivalente al doppio del tempo massimo di accelerazione.
- Frequenza massima di commutazione inverter <5kHz

Occorre garantire le seguenti condizioni di funzionamento con l'installazione di filtri sine-wave

Per motori in acqua e glicole con avvolgimento standard, green wire/PPC il gradiente di ﬂ <500 K . e Vp <700V
dt s
dv R
Per motori in acqua e glicole con avvolgimento speciale, PE2+PA il gradiente di tensione —— <500 — |- © Vp <900V
L'installazione dei filtri & richiesta per considerare il motore in garanzia dt S

Condizioni da rispettare indipendentemente dalla lunghezza dei cavi di potenza.

Prescrizioni generali per I'uso del SOFT-STARTER:

a) Il dispositivo SOFT-STARTER deve eseguire avviamento in rampa di tensione o avviamento a corrente costante;

b) Il dispositivo SOFT-STARTER non deve eseguire avviamento in rampa di corrente o avviamento in rampa di coppia;
c) Tempo di decelerazione massimo equivalente al doppio del tempo massimo di accelerazione;

d) Metodo di decelerazione o a ruota libera o in rampa di tensione, non in frenatura;

e) Assicurarsi sempre che il soft-starter sia escluso terminata la fase d'avviamento del gruppo;

Nel caso di malfunzionamento di una installazione che presenti un avviamento soft starter o inverter, verificare, se possibile, il
funzionamento del gruppo elettropompa collegandolo direttamente alla rete (o con altro dispositivo).
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6.2 Conduzione e controlli:
Prima di avviare il gruppo elettropompa € obbligatorio verificare e rispettare i limiti di:
* Numero massimo avviamenti ora
* Velocita di raffreddamento minima motore
» Temperatura del liquido pompato
Secondo quanto indicato nelle tabelle “Ingombri e pesi indicativi” al capito 10, la mancata osservanza delle prescrizioni sopra elencate, non potendo
garantire il corretto funzionamento del gruppo elettropompa ed in particolare del motore elettrico sommerso, fara decadere la garanzia sul prodotto.

ATTENZIONE
L’elettropompa una volta installata non richiede una particolare manutenzione, comunque per assicurare un regolare funzionamento nel
tempo dell’elettropompa, occorre eseguire controlli regolari di prevenzione almeno ogni 3 mesi oppure ogni 1000+1500 ore di
funzionamento, verificando le grandezze riportate nella ‘Scheda annotazioni di funzionamento’. E’ inoltre opportuno fare controllare ogni
6+12 mesi I'efficienza di tutte le apparecchiature elettriche.
Nel caso si rilevino irregolarita di funzionamento, ricercare le eventuali cause e procedere di conseguenza secondo quanto riportato in questo
manuale.

In caso di presenza di sonda PT100 all'interno del motore, che ne controlla la temperatura, seguire la seguente modalita per il settaggio
delle soglie di temperatura di warning e fermo macchina::

a) Avviare l'elettropompa e posizionarsi nel punto di lavoro a maggiore potenza assorbita; la temperatura motore nel suo interno crescera
progressivamente e verra monitorata dalla sonda. A regime (a seconda del motore possono trascorrere fino a 2 ore) la temperatura letta si
stabilizzera.

b) A lettura stabile della temperatura tarare il primo allarme (warning) ad un valore pari alla temperatura letta +3°C, I'allarme deve registrarne il
superamento, per averne documentazione alla prima ispezione;

c) Il secondo allarme (fermo macchina), che deve comandare I'arresto del motore, dovra essere tarato ad un valore pari alla temperatura letta
+6°C; il successivo avviamento, con registrazione del superamento della soglia di fermo macchina, pud essere automatico ma deve avvenire con
;Jn ritardo dall'arresto di almeno 15 minuti o a una temperatura interna del motore inferiore di 20°C rispetto alla temperatura settata per I'allarme di
ermo macchina;

L'intervento del 1° allarme puo indicare un malfunzionamento del motore: occorre monitorare la temperatura del motore, per verificare che la
normale condizione di lavoro sia stata ripristinata.

L'intervento del 2° allarme, con arresto del motore, avviene quando:

1) C'e un sovraccarico

2) C'é uno scarso raffreddamento

3) Ci sono frequenti avviamenti

Se il 2° allarme interviene, il motore non pud essere rimesso in funzione, prima di aver chiarito le cause del malfunzionamento.

Se non viene osservata la procedura sopra descritta, ma fermo restando le verifiche e gli obblighi dei limiti di funzionamento sopra elencati, sara
possibile settare la soglia di fermo macchina (2° allarme) come segue:

1) Con motore avvolto in PVC, Calpeda consiglia fortemente di settare la massima temperatura del secondo allarme a 50°C.

2) Con motore avvolto in PE2+PA, Calpeda consiglia fortemente di settare la massima temperatura del secondo allarme a 65°C.

Questi limiti consentono di prevenire danni irreversibili al motore e il loro superamento fara decadere la garanzia sul prodotto.

NOTA: il monitoraggio della temperatura con sonda PT100, anche in presenza di un corretto settaggio della sqglia di arresto, non
preserva il motore da pericolose sovratemperature localizzate quando il corretto raffreddamento non & garantito (velocita dell’acqua
aII’e_,s,gerno del motore inferiore a quella prevista e indicata nella tabella disponibile nella sezione del manuale “Dati tecnici dimensioni e
pesi”) .

In questi casi & necessario rivedere I'installazione o prevedere I'impiego di un idoneo mantello di raffreddamento.

6.3 Manutenzione:
La manutenzione e I'eventuale riparazione del motore deve essere eseguite da personale specializzato con opportuna
A qualifica e munito di adeguata attrezzatura e che abbia studiato ed inteso il contenuto di questo manuale e dell’eventuale altra
documentazione allegata al motore.

Rimozione.

Prima di effettuare un qualunque intervento sul motore, operare il sezionamento della linea di alimentazione dell' impianto. Nel caso in cui occorra
disassemblare il motore dall'impianto, occorre eseguire a ritroso la procedura riportata nel paragrafo ‘Collegamenti ed informazioni
elettriche’ facendo attenzione: ad accertarsi sempre della stabilita dei vari componenti che di volta in volta vengono posizionati
verticalmente;

Per evitare la perdita di ogni forma di garanzia e responsabilita del costruttore, impiegare per le riparazioni esclusivamente ricambi originali
Calpeda.

Per ordinare i ricambi occorre fornire alla Calpeda S.p.A. o ai suoi Centri di Assistenza Autorizzata i seguenti dati:

1 - sigla completa prodotto;

2 - codice data e/o numero seriale e/o numero di commessa quando presenti;

3 - denominazione e numero di riferimento particolare indicati nel catalogo ricambi (disponibile presso i centri di assistenza autorizzati);

4 - quantita dei particolari richiesti.

6.4 Non utilizzo:

Se il gruppo elettropompa deve rimanere immerso durante lunghi periodi di inattivita, & buona norma procedere ad una messa in marcia ogni
20+30 giorni per evitare i pericoli di bloccaggio del rotore.

Per altre prescrizioni consultare il capitolo ‘Immagazzinaggio e movimentazione’.

7 MESSA FUORI SERVIZIO E SMANTELLAMENTO:
Nella fase di smantellamento del motore, I'operatore deve eseguire le fasi di messa fuori servizio e di distruzione attenendosi scrupolosamente al

Smaltimento del prodotto a fine vita.
INFORMAZIONE AGLI UTILIZZATORI ai sensi dell’art. 14 della DIRETTIVA 2012/19/UE DEL PARLAMENTO EUROPEO E DEL CONSIGLIO del 4
luglio 2012 sui rifiuti di apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE)
Il simbolo del cassonetto barrato riportato sull’apparecchiatura elettrica o/e elettronica (AEE) o sulla sua confezione indica che il
Ef prodotto alla fine della propria vita utile deve essere raccolto separatamente e non smaltito assieme agli altri rifiuti urbani misti.
AEE DOMESTICHE
— Si prega di contattare il proprio comune, o autorita locale, per tutte le informazioni inerenti i sistemi di raccolta separata disponibili nel
territorio. Il rivenditore della nuova apparecchiatura & obbligato al ritiro gratuito della vecchia, al momento dell’acquisto di una apparecchiatura di
tipo equivalente, ai fini dell’avvio del corretto riciclo/smaltimento. In Italia le AEE domestiche sono le elettropompe con motore monofase, nelle altre
nazioni europee occorre verificare tale classificazione.
AEE PROFESSIONALI
La raccolta differenziata della presente apparecchiatura giunta a fine vita € organizzata e gestita dal produttore. L'utente che vorra disfarsi della
presente apparecchiatura potra quindi contattare il produttore e seguire il sistema che questo ha adottato per consentire la raccolta separata
dell’apparecchiatura giunta a fine vita, oppure selezionare autonomamente una filiera autorizzata alla gestione. L'utente dovra, in ogni caso,
rispettare le condizioni di ritiro poste dalla Direttiva 2012/19/UE.
Lo smaltimento abusivo del prodotto da parte dell’'utente comporta I'applicazione delle sanzioni previste dalla legge.
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GARANZIA:

Per il motore in oggetto valgono le stesse condizioni generali di vendita di tutti i prodotti della Calpeda S.p.A.

In particolare si rammenta che una delle condizioni indispensabili al fine di ottenere I'eventuale riconoscimento della garanzia ¢ il rispetto di tutte le
singole voci riportate nella documentazione allegata e delle migliori norme idrauliche ed elettrotecniche, condizione basilare per ottenere un
funzionamento regolare del gruppo elettropompa.

Una disfunzione causata da logoramento e/o corrosione non & coperta da garanzia.
Inoltre per il riconoscimento della garanzia, &€ necessario che il motore venga preliminarmente esaminato dai nostri tecnici o da tecnici dei centri di
assistenza autorizzati.
Il non rispetto di quanto riportato nella documentazione del motore, fa decadere ogni forma di garanzia e responsabilita.

9 CAUSE DI IRREGOLARE FUNZIONAMENTO:
Inconvenienti Cause probabili Rimedi
1. 1l motore non parte. 1.1. Linterruttore di selezione si trova sulla 1.1. Selezionare la posizione ON.
posizione OFF
1.2. Il motore non viene alimentato. 1.2. Controllare se sono bruciati dei fusibili o &
intervenuto il relé di protezione del circuito.
Controllare il serraggio dei morsetti.
Controllare se c’e alimentazione.
1.3. Il dispositivi di controllo automatici (interruttore 1.3. Attendere il ripristino delle condizioni di
di livello, ecc.) non danno il consenso. funzionamento o verificare I'efficienza degli
automatismi.
2. | fusibili bruciano 2.1. Fusibili di taratura inadeguata. 2.1. Provvedere alla sostituzione con fusibili
all’avviamento. adeguati all’assorbimento del motore.

2.2. Rotore bloccato. 2.2 Inviare il motore al centro di assistenza

autorizzato.

2.3. Cavo di alimentazione o giunzione non piu 2.3. Sostituire il cavo o ripetere la giunzione.
integri (in corto circuito).

3. llrelé di sovraccarico 3.1. Non arriva la tensione nominale a tutte le fasi 3.1. Controllare l'integrita dell'apparecchiatura
scatta dopo pochi del motore. elettrica.
secondi di funziona- Controllare il serraggio della morsettiera.
mento. Controllare la tensione di alimentazione.

3.2. L’assorbimento di corrente € squilibrato con 3.2. Controllare lo squilibrio sulle fasi secondo la
almeno una fase con corrente maggiore della procedura riportata al paragrafo 5.5 ‘Collega-
nominale. menti ed informazioni elettriche’.

Se necessario inviare il motore al centro di
assistenza autorizzato.

3.3. L’assorbimento di corrente € anomalo. 3.3. Verificare I'esattezza dei collegamenti stella o

triangolo.

3.4. Errata taratura del relé. 3.4. Verificarne 'esatto amperaggio di taratura.

3.5. I rotore del gruppo & bloccato. 3.5. Inviare il gruppo al centro di assistenza

autorizzato.

3.6. La tensione di alimentazione non corrisponde 3.6. Sostituire il motore, o cambiare I'alimentazione.
con quella del motore.

4. llrelé di sovraccarico 4.1. Errata taratura del rele. 4.1. Vedi 3.4.
scatta dopo alcuni minuti | 4.2. Tensione della rete di alimentazione troppo 4.2. Contattare I'ente erogatore.
di funzionamento. bassa.

4.3. Lassorbimento di corrente € squilibrato sulle 4.3. Vedi3.2.
fasi, con una superiore al valore nominale.

4.4. Lelettropompa non ruota liberamente per la 4.4. Inviare il gruppo al centro di assistenza
presenza di punti di attrito. autorizzato.

4.5. Lelettropompa non ruota liberamente per 4.5. Ridurre opportunamente la portata con la
elevata concentrazione di sabbia. saracinesca.

4.6. Il gruppo si € insabbiato. 4.6. Provvedere allo sfondamento del pozzo o a

sollevare opportunamente il gruppo.

4.7. Temperatura del quadro elettrico elevata. 4.7. Verificare che il relé sia a temperatura ambiente

compensata.
Proteggere il quadro elettrico di comando dal
sole e dal caldo.

5. Scattail relé 5.1 Insufficiente isolamento elettrico. 5.1 Verificare con I'ohmetro la resistenza di isola-

differenziale. mento secondo i limiti riportati nel paragrafo

'Collegamenti ed informazioni elettriche'.
Se necessario inviare il motore al centro di
assistenza autorizzato.
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1. GENERAL INFORMATION
1.1 Description of the symbols used

The instructions in the documentation concerning safety indications are marked by this symbol. Failure to comply with
them could expose the personnel to health risks.

The instructions in the documentation concerning electrical safety are marked by this symbol. Failure to comply with
them could expose the personnel to risks from electricity.

> P

The instructions in the documentation highlighted by this word contain the main recommendations about how to cor-
WARNING rectly install, operate, service and dispose of the motor. Nevertheless, all the instructions in the documentation must be
complied with if the motor is to operate safely and reliably throughout its life cycle.

Read the use and maintenance instructions.

1.2 A General information:

Make sure that the materials indicated in the delivery note correspond to the items actually received and that they are not damaged.
Before you begin to use the motor you have purchased, please consult all the instructions in the documentation

supplied.

The manual and all the documentation supplied, including the copy of the rating plates, are an integral part of the motor.

They must be kept with care and be available for consultation throughout the entire life cycle of the motor itself. For example,

the additional rating plates can be affixed to the panel containing the power feeding equipment.

No part of this documentation may be duplicated in any form whatsoever without the manufacturer’s explicit written authorization.
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1.3 Example of a submersible motor data plate

s 3 ~ AIP88 S1IEC 60034-1
[= calpeda &[5 7 C €
Montorso (VI) taly IT 00142630243 w— age in Haly Max. Thrust Load 30000N
Type: 6CS-R 18.5 Serial No.352550/4
F [Hz] P2 [kW] U v 1 [A] Cose N [min-1]
50 18,5 380 44 0,85 2830
50 18,5 400 42 0,82 2840
50 18,5 415 42 0,77 2855
60 213 460 40,2 0,845 3430
60 18,5 460 36,1 0,81 3455
60 18,5 380 413 0,87 3375
Weight [Kg.] 56 6/14
Max. Amb. Temp. 30°C Min. Cool. Speed 0,5 m/s 1%)
it
1.4 Recommendations:

Carefully read the documentation supplied with the product. It will allow you to work in complete safety and obtain the best performance the product
is able to offer.

The following instructions refer to the standard version of the motor operating in normal conditions. Special versions, which can be identified by their
product code, may not fully correspond to the information given (supplementary information will be supplied with the manual when necessary).

In accordance with our policy to continually improve the products, the data in the documentation and the product itself may be liable to modification
without the manufacturer being obliged to give prior notice.

Failure to comply with all the indications in this documentation, improper use or unauthorized modifications to the motor will void all forms of
warranty and relieve the manufacturer from all liability for any damage to persons, animals or things.

WARNING Never operate the motor unless it is submerged.

2 A SAFETY:

Before working with the product in any way, make sure that the electrical parts of the installation in which the work is to be carried out
have been disconnected from the electricity source.
The motor must be handled, installed, operated, serviced, repaired and disposed of by specialized persons possessing appropriate qualifications
and using the proper tools. In addition, these persons must have studied and understood the contents of this manual and any other documentation
supplied with the product.
Comply with all the safety, accident-prevention and anti-pollution instructions in the documentation when performing each individual operation, as
well as any more restrictive, local regulations. For safety reasons, and to comply with the warranty terms, the purchaser is forbidden to use the
motor if it operates in a faulty way or if there are sudden changes in the performance it provides.
Installation must be performed in such a way as to prevent accidental contacts that could represent a danger hazard for persons, animals or things.
Alarm systems, inspection and maintenance procedures must be provided to prevent any form of risk caused by faulty operation of the motor.
Consult chapter 4 ‘Storage and handling’ for instructions about how to safely handle and store the product.
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3 DESCRIPTION OF THE PRODUCT AND USE:
3.1 Technical and operating characteristics:

The submersible motor is a particular type of asynchronous motor specifically designed for driving submersible pumps.

The motor turns in the anti-clockwise direction, viewed from the overhang side.

Submersible motors type 6+10 CS-R are supplied filled with a mixture of 70% clean fresh water and 30% Dowcal N type Propylene Glycol from
DowChemical, classifiabile as non-hazardous according to the criteria established by the EEC.

At the time the motor is installed, the mixture can be replaced by clean and filtered fresh water. Never use distilled water (consult the section entitled
‘Preliminary inspections’ for the relative procedure).

WARNING When the motor is installed in compliance with the instructions in this manual and the indications given in the diagrams, the acoustic
pressure level issued by the machine within the envisaged operating range will never reach 70 dB (A). The noise level was measured in accordance
with ISO 3746 standards with measuring points, as established by Directive 2006/42/EC, 1 m from the reference surface of the machine and at a
height of 1.6 m from the ground or from the access platform.

The maximum value is evenly distributed around the product.

3.2 Fields of use:
The standard version of the motor has been designed for pumping clear fresh water from deep wells, storage tanks or through pressure boosting
(not oil-bath motors).

3.3 Improper uses: WARNING

The motors are not designed for:

- non-submersible operation;

- installation in a slanting position;

- continuous service when the speed of the water outside the motor jacket is less than the values in Tab. "Technical data, dimensions and weights".
- excessively intermittent operation (consult the ‘Motor table’ in the chapter entitled ‘Dimensions, weights and technical data’);

- liquid at a temperature above 25 to 30°C (77 to 86°F) (consult the ‘Motor table’ in chapter 10 ‘Dimensions, weights and technical data’);

- operation at a depth exceeding 150 m;

A - pumping inflammable liquids;
- operation in places where there is a classified risk of explosion.
Not all motors are suitable for:
- installation in the horizontal position (consult the specific technical documentation);
- storage at very low temperatures (consult chapter 4 ‘Handling and storage’).
- installation in boosters.

In case of tilted installation, contact directly Calpeda Spa.
A Also make sure that the product conforms to any pertinent local restrictions.
4 STORAGE AND HANDLING:
Store the product in a dry, dust-free place.
Make sure that the motor and all the other components forming the installation are positioned correctly and are completely stable.
Motors type 6+10 CS-R :
- periodically check that the motor is completely filled if stored horizontally;
- if the motor must be temporarily stored in a place where the temperature is less than -15°C, the concentration of Propylene Glycol must be

increased (e.g. 50% concentration, minimum temperature -35°C. The relative procedure is described in section 5.1 ‘Preliminary inspections’).
Do not leave the motor without fluid inside or the rotor could block.

WARNING The motor must be handled with care and circumspection using suitable lifting means and harness that comply with the safety
standards.
A The weights of each motor are given in the chapter on ‘Dimensions, weights and technical data’.
Never use the electric power cables to move the motor.
A When the motor is positioned vertically, take care to ensure that the cables are not sharply bent (the minimum radius of curvature

must be more than 5 times the diameter of the cable).The free ends of the cables must never be immersed or wetted in any way.
5 ASSEMBLY AND INSTALLATION:

Do not discard the packaging materials in the environment. Comply with the local laws governing disposal and pollution abatement.

5.1 A Preliminary inspections:

WARNING Always check to make sure that the rotors turn freely and that motors size
6+10 CS-R are completely filled with fluid, by performing the following operations.

1) motors 6+10 CS-R: unscrew the fluid fill plug on the motor (the one with the hexagon socket head). Unscrew the temperature probe when this is
installed instead of the plug;
2) make sure that filling is complete. If necessary, add clean fresh water or a mixture with the concentration given in the section on ‘Technical and
operating specifications’
3) screw the plug back on;
4) fasten the motor in the vertical position and make sure that it is stable. Wrap something around the end of the drive shaft
to prevent it from being damaged then, using a pair of pliers, make sure that the rotor turns smoothly;
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5.2 Installation specifications: WARNING

Deep well.Make sure that the motor remains at least 2-3 meters above the bottom of the well.

To ensure correct cooling, the well's drawing filters must always be below the position occupied by the motor.

Check whether there are variations to the dynamic level in the well due to seasonal falling of groundwater levels or if the pump rating is too high for
the dynamic characteristics of the actual well.

Tank.

Correct installation of the unit will include a pressure accumulator.

The limitations given for boosters will also apply if the unit is installed horizontally.

Booster.

Make sure that the pipes and air exhausts in the installation allow air pockets to be eliminated.

If the unit is installed horizontally, the motor must always remain immersed in the water even when not used. Always check that filling is complete if
this is not the case (consult section 5.1 ‘Preliminary inspections’ for the relative procedure).

The suction pressure must never be more than 10 bar.

WARNING The minimum water flow speed around the motor should be guaranteed, on its whole length, through suitable installation conditions in
well or using a cooling sleeve.

5.3 A Mechanical connections:

Proceed as described below if the motor must be assembled on the pump:

1) thoroughly clean the mating surfaces.

2) fix the motor in the vertical position and make sure that it is stable;

3) if installed, remove the strainer and filter from the suction casing of the pump;

4) lift the pump vertically and, after positioning it on the same axis as the motor and setting it in the correct angular position, slowly lower it, inserting
a screwdriver through the hole in the filter housing and into the milled part so as to mesh- the splined shaft and coupling more easily. In the
absence of a hole in the filter housing, turn the coupling with a tool in the shape of a drive shaft or using a screwdriver on the first impeller, taking
care not to chip it;

5) tighten the nuts evenly using the plate, when present, to close the cable routing zone and fit the filter back in place if used;

6) lock the Defender in place with the O-Rings, when present. If the motor has a second cable outlet at 90°, replace one of the Defenders with a
second plate to close the cable routing zone, when present;

7) fit the strainer back in place;

8) arrange the power cables under the protecting cable guard/s.SFIb

5.4 Electrical connections and relative information:
The electrical connections must be made by qualified personnel in strict compliance with all the installation regulations in force in the
country of use (standard CEIl 64-8 in Italy) and as shown in the circuit diagrams in the manual and attached to the control panels.
A All the yellow-green earth conductors must be connected to the earthing circuit of the installation before the other conductors are
connected, while they must be the last to be removed when the motor is electrically disconnected.
The free ends of the cables must never be immersed in water or wetted in any other way.

Insulation resistance measuring procedure:

Make sure that the motor cables are not connected to the electricity main;

Check the conditions of the cables;

If the environment is damp, clean the end of the power cable at the point in which it will be connected to the clamp of the test instrument;

If the motor has an output with 3 power cables, connect one of the terminals of the instrument (Megger) to the ends of one of the motor's power
cables and the second to the motor casing. If the motor has an output with 6 power cables, connect one of the terminals of the instrument to the
beginning and to the end of the same phase (e.g. : V1-V2) and the second to the motor casing;

Perform the insulation measurement test considering the following parameters: Max. test time 60 sec. Temperature 20°C. Test voltage 500V DC (a
long test time at high voltage can damage the motor winding wire insulation). If during the test the measured value is = 500 Hohm for standard
green wire /PPC winding, 2 10 Hohm for PE2+PA winding, the motor winding can be considered electrically insulated and the test can also be
interrupted before 60 sec

After measuring, the phases must be briefly connected to earth so as to reset their potential;

If the motor has an output with 6 power cables, proceed by testing the other two power phases (e.g. : W1-W2; U1-U2);

Cable connection.
Connect the supply and earth cables as described in detail in Calpeda's specific technical instructions and then measure the
insulation resistance of the connection: minimum value with 500 V D.C. test voltage: 5SMQ, in air; 2MQ in water.
If low insulation values persist in the presence of junctions between motor cables and power cables (risers), cut the junctions and

A repeat the tests directly on the three motor cables as indicated above.

Cables in addition to the standard one supplied with the electric pump must not possess inferior characteristics (contact Calpeda
S.p.A. or check the type of standard cable in the sales catalogue).
The connection must withstand the maximum pressure to which it will be subjected, (e.g. the pressure exercised by the static level
of the water in the well) and the alternating temperatures caused by the work phases.

WARNING Poorly made connections can easily damage the motor and/or the supply cable. Consult pages 71 to 74 for details about the section of
the cable to use for the feeder conductors.
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Electrical equipment.
Make sure that the electric control panel complies with the laws in force in the country of use. Particularly make sure that its
protection class suits the place of installation.
A It is advisable to install electrical equipment in a dry, well ventilated place where the temperatures are not extreme
(e.g. -20 to +40°C). Failing this, use special versions of the equipment.

WARNING The contacts of undersized or poor quality electrical equipment are liable to deteriorate quickly. This leads to unbalanced power
being supplied to the motor, which could be damaged as a consequence.

Unless correctly researched and installed, use of Inverters and Soft-starters could impair the safety of the pumping unit. Ask the Calpeda
Technical Office for assistance if the relative difficulties are not known.

Safe operation depends on good quality electrical equipment being installed.

All starting equipment must always be equipped with:

1) main disconnector with a gap of at least 3 mm between its contacts and a device to lock it in the open position;

2) a suitable thermal protector device for the motor with a maximum current input setting no more than 5% higher than the rated current indicated on
the motor's data plate and with a trip time of less than 30 seconds;

3) a suitable magnetic device to protect the cables against short-circuits;

4) a suitable protection device that isolates the power supplier in the case of earth faults in the electric pump;

- the following devices are also recommended -

5) a suitable device to protect against phase loss;

6) a device to protect against dry operation;

7) a voltmeter and an amperometer.

Power supply voltage.
Permitted variations on supply voltage:

400V +10% [50Hz]
460V +10% [60HZ]
For other voltage/frequency values: +5%

Tolerances on operating features: in compliance with IEC 34-1 International Standards.
Heat probes available upon request.

WARNING Make sure that the voltage and frequency values with which the motor is supplied correspond to the data on the motor rating plate. Ask
for a special version of the motor if the supply voltage fails to comply with the admissible variations. To prevent voltage dips of more
than 2.5-3% the rated value, make sure that the power supply cable has been sized in relation to its length, the power consumption
of the unit and the air temperature (consult the technical annex of Calpeda's Submersible Electric Pumps catalogue for details about
how to size the cable correctly). The voltage must be sinusoidal, while the system must be three-phase with symmetrical supply.

A In accordance with standard CEI 2.3 (IEC 38), the supply voltage in an alternating current motor is considered to be practically
sinusoidal if, when the motor functions at rated load, the waveform is such that the difference between its every instantaneous
value and the corresponding instantaneous value of the fundamental component does not exceed 5% of the amplitude of this latter.
During the temperature-rise test, this difference in amplitude must not exceed 2.5%. The three-phase voltage system is considered
to be symmetric when the negative sequence component does not exceed 1% of the positive sequence component of the voltage
system during a long period of time, or 1.5% for a short period of no more than a few minutes, or if the homopolar component of the
voltage system does not exceed 1% of the positive sequence component.

Direction of rotation.
WARNING The wrong direction of rotation can damage the motor since the power input and axial thrust of the pump is generally sensibly higher

than forecast.
A Find the correct direction of rotation (anti-clockwise for the pump viewed from the discharge side) by means of the following operations:
1) fill the pipe and measure the pressure developed by the electric pump with the slide valve closed;
2) disconnect the mains power supply and invert two of the three phases;
3) repeat the operation from point 1. Maximum pressure shows that the direction of rotation is correct.
If the pump is installed at great depth, the pressure developed during operation in the wrong direction of rotation will not even be sufficient to
overcome the static level.

Phase imbalance.
Check the power input of each phase. Imbalance must not exceed 5%. If higher values are found (which could be caused by the motor but also by
the electricity main), check the power inputs of the other two motor-mains connection combinations, taking care to avoid reversing the

direction of rotation. The best connection will be the one with the least power input difference among the phases. Note that if the highest
power input is always detected on the same phase of the line, the main cause of imbalance will be due to the mains supply.
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CIRCUIT DIAGRAM FOR THREE-PHASE MOTORS
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CIRCUIT DIAGRAM FOR THREE-PHASE MOTORS DESIGNED FORY /A

CONNECTION FORY /A

For 220 V operating voltage with 220 / 380 V motor
For 230 V operating voltage with 230 / 400 V motor
For 240 V operating voltage with 240 / 415 V motor
For 380 V operating voltage with 380 / 660 V motor
For 400 V operating voltage with 400 / 700 V motor
For 415 V operating voltage with 415/ 720 V motor

CONNECTION FOR A

For 220 V operating voltage with 220 / 380 V motor
For 230 V operating voltage with 230 / 400 V motor
For 240 V operating voltage with 240 / 415 V motor
For 380 V operating voltage with 380 / 660 V motor
For 400 V operating voltage with 400 / 700 V motor
For 415 V operating voltage with 415/ 720 V motor
For 440 V operating voltage with 440 / 760 V motor
For 460 V operating voltage with 460 / 790 V motor

CONNECTION FOR Y DIRECT STARTING SYSTEM

For 380 V operating voltage with 220 / 380 V motor
For 400 V operating voltage with 230 / 400 V motor
For 415 V operating voltage with 240 / 415 V motor
For 440 V operating voltage with 250 / 440 V motor
For 460 V operating voltage with 260 / 460 V motor
For 660 V operating voltage with 380 / 660 V motor
For 700 V operating voltage with 400 / 700 V motor
For 720 V operating voltage with 415/ 720 V motor
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6 USE AND OPERATION

6.1 Starting:

If the motor is unable to start, avoid repeated attempts to start as this would only

damage it. Find out why it fails to start and eliminate the cause.

If an indirect starting system is used, the starting transient must be brief and must never last more than a few

seconds.

When the motor is running, check to make sure that current draw does not exceed the value given on the rating plate of the

motor and that the machine functions correctly.

The thermal relay must be calibrated to suit the power consumption of the unit, as described below:

1) operate the electric pump in the maximum consumption conditions (which usually correspond to maximum flow rate conditions) with the relay
set at the ampere rating of the motor;

2) gradually lower the setting level until the relay trips (if the relay's trip position cannot be reached even by arriving at the minimum
ampere rating value,

A replace the relay, because it is either defective or oversized with respect to the power consumption, then repeat the entire sequence);
3) now position the relay's range setting pointer to the non-trip minimum ampere rating.

REFERENCE PARAMETERS PER TYPE OF STARTING SYSTEM
2 poles Star - Delta Impedance
or autotrans- Soft - starter Inverter
P2
Max. time Max. time with Vs Is Max. Max.
Motor with star op. Vs> 0.65 Vn min min acceleration | acceleration
’ time time
[kw] [s] [s] [% Vn]|[% In] [s] [s]
6CS-R 4+15 15 1
6CS-R | 18,5+45 1.5 1.5
8CS-R 30+37 2
8CS-R 45+59 1,5 o o 2 2
8CS-R 66 60% [400%
8CS-R 75+110 25 2,5 2,5
10CS-R 75+92 ’
10CS-R 110 3,5 2
10CS-R 132 - 3 3
10CS-R 150+185 2,5

P2 = motor power rating / Vs = starting voltage / Vn = rated voltage / Is = starting current / In = rated current

NOTE: the minimum voltage value in the table refers to a voltage dip of not more than 3%

General instructions for use of an INVERTER
- the minimum frequency must not be less than 30 Hz during the starting phase and/or use, with the voltage/frequency
ratio maintained at a constant level
- in certain cases, the motor must be fitted with an electric winding for hot water so as to make up for losses due to a less-than-optimum
waveform. Contact the technical offices for specific details
- max. acceleration ramp time: see table
- max. deceleration time equal to twice the maximum acceleration time.
- Maximum inverter switching frequency <5kHz

It is necessary to ensure the following operating conditions with sine-wave filter installation:

The voltage gradient for motors in water and glycol with standard windings, green wire/PPC, is av <500 1 . e Vp <700V
dr LS

The voltage gradient for motors in water and glycol with special windings, PE2+PA , is av <500 1 . e Vp <900V
The installation of filters is required to consider the motor under warranty dt S
Conditions to be complied with regardless of the length of the power cables.

General prescriptions for the use of the SOFT STARTER:

a) the SOFT STARTER device must carry out a voltage ramp starting or a constant current starting;
b) the SOFT STARTER device must not carry out a current ramp starting or a torque ramp starting;
¢) maximum deceleration time equal to twice the maximum acceleration time;

d) deceleration method either by freewheel or by voltage ramp, not by braking;

e) always make sure that the soft-starter is off once the assembly start phase has completed;

In case of malfunctioning of a system featuring a soft starter or inverter start, verify, if possible, the operation of the electric pump
assembly by connecting it directly to the grid (or with another device).
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6.2 Operation and inspections:
Before starting the electric pump unit it is mandatory to check and comply with the limits below:
* Maximum number of start-ups/hour
* Motor minimum cooling speed
» Temperature of pumped fluid
According to what indicated in the tables “Indicative weights and overall dimensions” in chapter 10, the non-observance of the rules listed above,
failing to guarantee the correct operation of the electric pump unit and in particular of the submersible electric motor. will void the warranty of the product.

WARNING Once installed, the electric pump will not need any particular maintenance. However, to ensure that it continues to function correctly

over time, it should be frequently inspected at least every 3 months or after every 1000-1500 hours service, during which time the
A parameters indicated in the ‘Operation report’ should be checked. In addition, the efficiency of all the electrical equipment should be

checked every 6-12 months.
If operation is faulty, find the causes and proceed as a consequence, as described in this manual.

In case of PT100 probe inside the motor, whose function is to check its temperature, follow the procedure below for the setting

of the machine stop and warning temperature thresholds:

a) Start the electric pump and set to the duty point with the highest absorbed power; the temperature inside the motor will increase

progressively and will be monitored by the probe. Upon reaching the operating conditions (depending on the motor up to 2 hours may be required)

the read temperature will stabilise.

b) When the temperature reading is stable set the first alarm (warning) to a value equal to the read temperature +3°C; the alarm will record

the exceeding of this value, as evidence for the next inspection;

c) The second alarm (machine stop), that must stop the motor, will have to be set to a value equal to the read temperature

+6°C: the following start-up, with recording of the exceeding of machine stop threshold, can be automatic but it should occur with

a delay from the stop of at least 15 minutes or at an internal temperature of the motor lower than 20°C compared to the temperature set for the

machine stop alarm;

The triggering of the 1st alarm can indicate a motor malfunction: check motor temperature to verify whether the standard working condition has
been restored.

The triggering of the 2nd alarm, with motor stop, occurs when:

1) There is an overload

2) There is a poor cooling

3) There are frequent start-ups

If the 2nd alarm is triggered, the motor cannot be restarted before the causes of the malfunction have been verified.

If the procedure described above is not followed, notwithstanding the checks and obligations of the operation limits listed above, it will be

possible to set the machine stop threshold (2nd alarm) as follows:

1) With motor covered in PVC, Calpeda strongly recommends setting the maximum temperature of the second alarm to 50°C.

2) With motor covered in PE2+PA, Calpeda strongly recommends setting the maximum temperature of the second alarm to 65°C.

These limits allow preventing permanent damages to the motor and their non-observance will void the warranty of the product.

NOTE: temperature monitoring with probe PT100, even with a correct setting of the stop threshold, does not protect the motor against
hazardous localised overtemperatures when the correct cooling is not guaranteed (water speed outside the motor lower than the required
one indicated in the table available in the “Technical data, size and weights” section of the manual).

In these cases, change the installation or use a suitable cooling stage casing.

6.3 Maintenance:
The motor must only be serviced and repaired by specialized personnel possessing adequate qualifications and using suitable tools.
A Moreover, these persons must have studied and understood the contents of this manual and any other documentation supplied with
the motor.
Removal.

Before any operation involving the motor is performed, it must be disconnected from the installation's power supply source. Work through the
instructions given in the ‘Electrical connections and relative information’ section if the motor must be disassembled from the installation.
Also make sure: that the various components remain stable once they have been set in the vertical position.

Only use Calpeda original spare parts if repairs are required otherwise all forms of warranty will become void. Moreover, failure to do so will relieve
the Manufacturer from all liability.

Give the following information when ordering spare parts from Calpeda S.p.A. or one of its Authorized Assistance Centers:

1 - complete code of the product;

2 - date code and/or serial number and/or job order when present;

3 - name and reference number of the required part, as indicated in the spare parts catalogue (available from authorized assistance centers);

4 - number of parts required.

6.4 Idle periods:

If the electric pump unit must remain submerged during long idle periods, it is advisable to start it up every 20 to 30 days to prevent the rotor from
blocking.

Consult the ‘Storage and handling’ chapter for further instructions.

7 REMOVAL FROM SERVICE AND DISMANTLING:
If the motor must be dismantled, the operator must perform all the decommissioning and dismantling operations in strict compliance with all the
pertinent local disposal laws and regulations.

End-of-life product disposal.
INFORMATION TO USERS pursuant to Article 14 of the DIRECTIVE 2012/19/EU OF THE EUROPEAN PARLIAMENT AND OF THE COUNCIL of 4
July 2012 on waste electrical and electronic equipment (WEEE)

The crossed-out wheeled bin symbol on the electrical and/or electronic equipment (EEE) or on its package indicates that the product

Ef must be collected separately at the end of its service life and not disposed of with other mixed municipal waste.

DOMESTIC EEE

Please contact your municipality, or local authority, for all the information regarding the locally available separate collection systems. The
retailer of the new equipment has the obligation to take back the old one upon the purchase of an equipment of equivalent type, in order to start the
correct recycling/disposal cycle. In Italy, domestic EEE are electric pumps with single-phase motor. This classification must be verified in the other
European nations.
PROFESSIONAL EEE
The separate collection of this equipment after its useful life is organised and managed by the manufacturer. Therefore, any user that may want to
dispose of this equipment can either contact the manufacturer and follow the system implemented to separately collect the equipment at the end
of its useful life, or autonomously select an authorised waste management chain. In any case, the user must respect the take-back conditions laid
down by the Directive 2012/19/EU.
lllegal disposal of the product by the user shall be subject to the application of the sanctions provided for by law.
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8 WARRANTY

The general terms of sale of all products manufactured by Calpeda S.p.A. also apply to this motor.
Remember that one of the essential warranty conditions is compliance with all the individual regulations given in the attached documentation as well

as with the best hydraulic, mechanical and electrotechnical regulations, which are of fundamental importance if the electric pump unit is to function

in a regular way.

Faults caused by wear and/or corrosion are not covered by the warranty.
For the warranty to be recognized it is also necessary to have the motor examined beforehand by our technicians or by the technicians from one of

our authorized assistance centers.

Failure to comply with the instructions in the literature supplied with the motor will void all forms of warranty and liability.

9 CAUSES OF FAULTY OPERATION
Faults Probable causes Remedies
1.  Motor fails to start. 1.1. Selector switch is in OFF position 1.1. Select the ON position.

1.2. Motor is not powered. 1.2. Check whether fuses have blown or if circuit
protection relay has tripped.

Make sure that terminals are screwed tightly.
Check that unit is being energized.
1.3. The automatic monitoring device (level switch, 1.3. Wait until operating conditions have been
etc.) fails to enable startup. restored or check efficiency of automatic
devices.
2. Fuses blow when motor 2.1. Inadequately sized fuses. 2.1. Replace with fuses suited to power
starts. consumption of motor.
2.2. Rotor blocked 2.2 Send motor to an authorized assistance center.
2.3. Supply cable or connection damaged (short- 2.3. Replace cable or remake connection.
circuited).
3. Overload relay trips a 3.1. Rated voltage is not reaching all the motor 3.1. Make sure that electrical equipment is
few seconds after motor phases. undamaged.
has started to operate. Check that terminal box has been tightened
properly.
Check power supply voltage.
3.2. Power consumption unbalanced with higher- 3.2. Check phase imbalance as described in
than-rated current on at least one phase section 5.5 ‘Electrical connections and relative
information’.
Send motor to an authorized assistance center
if necessary.

3.3. Abnormal power consumption. 3.3. Make sure that star or delta connections are
correct.

3.4. Wrong relay setting. 3.4. Make sure that ampere rating is correct.

3.5. The rotor of the unit is blocked. 3.5. Send unit to an authorized assistance center.

3.6. Supply voltage fails to match that of motor. 3.6. Replace motor, or change power supply.

4. Overload relay trips after | 4.1. Wrong relay setting. 4.1. See 3.4.
motor has operated fora | 4.2. Power mains voltage too low. 4.2. Contact Public Utility Company.
few minutes. 4.3. Power consumption unbalanced, with higher- 4.3. See 3.2.
than-rated current on the phases.

4.4. Electric pump fails to turn freely owing to friction | 4.4. Send unit to an authorized assistance center.

in certain points.

4.5. Electric pump fails to turn freely owing to a high 4.5. Reduce flow rate as required with the slide

concentration of sand. valve.

4.6. Unit silted up. 4.6. Deepen the well or raise the unit.

4.7. High temperature in electric panel. 4.7. Make sure that relay is ambient temperature
compensated.Protect electric control panel from
sun and heat.

5. The differential relay 5.1 Insufficient electrical insulation. 5.1 Using an ohmmeter, check that insulation
trips. resistance is within limits indicated in section
'Electrial connections and relative information'.
Send motor to an authorized assistance center
if necessary.

19




TABLE DES MATIERES

1- Renseignements généraux page 20
2 -  Seécurité page 21
3 - Description produit et utilisation page 22
4 - Entreposage et manutention page 22
5 -  Assemblage et installation page 22
6 - Utilisation et gestion page 26
7 - Mise hors service et démantélement page 27
8 - Garantie page 28
9 - Cause de mauvais fonctionnement page 28
10 - Caractéristiques techniques, dimensions et poids page 65
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1. RENSEIGNEMENTS GENERAUX
11  Symboles

tion peut exposer le personnel a des risques pour la santé.

Les instructions reportées dans la documentation concernant la sécurité électrique sont repérées par ce symbole. Leur

A Les instructions reportées dans la documentation concernant la sécurité sont repérées par ce symbole. Leur inobserva-
A inobservation peut exposer le personnel a des risques de nature électrique.

Les instructions reportées dans la documentation et repérées par cette inscription sont les recommandations principales

ATTENTION pour effectuer correctement I'installation, le fonctionnement, le stockage et le démontage du produit. Pour une gestion
slre et fiable du moteur durant toute sa durée de vie, les indications fournies dans la documentation doivent étre scru-
puleusement respectées.

Lire le manuel d'utilisation et d’entretien.

1.2 A Généralités:

Contréler que le matériel mentionné sur le bon de livraison correspond a celui effectivement regu, et qu’il n’est pas endommagé.
Avant toute opération sur le moteur nous vous prions de consulter entierement les instructions contenues dans la documentation
en annexe.

Le manuel et 'ensemble de la documentation, y compris une copie des plaques font partie intégrante du moteur,

doivent étre conservés soigneusement de maniere a pouvoir étre consultés durant tout le cycle de vie du moteur. Par exemple les
plaques additionnelles peuvent étre apposées sur I'armoire de I'appareillage électrique d’alimentation.

Aucune partie de cette documentation ne peut étre reproduite, sous une forme quelconque, sans I'autorisation écrite du fabricant.
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1.3 Identification de la plaque des moteurs immergés

| y \ 3 ~ AIP68 S1IEC 600341
[== calpeda [ 28 7 C €
ontorso (V) ftaly T 00142630243 m—ecinary 2% Thrust Load S0000N
Type: 6CS-R18.5 Serial No.352550/4
F[Hzl P2 [kW] U v I [A] Cose N [min-1]
50 18,6 380 44 0,85 2830
50 18,5 400 42 0,82 2840
50 18,5 415 42 0,77 2855
60 213 460 40,2 0,845 3430
60 18,5 460 36,1 0,81 3455
60 18,5 380 413 0,87 3375
Weight [Kg.] 56 6/14
Max. Amb. Temp. 30°C Min. Cool. Speed 0,5 m/s 1%)
14 Recommandations:

Une lecture attentive de la documentation livrée avec le produit permet de travailler en toute sécurité et d’obtenir les meilleurs bénéfices que le produit
est en mesure d’offrir.

Les instructions ci-aprés se réferent au moteur dans la version standard et fonctionnant dans des conditions normales. Les applications spéciales
éventuelles, identifiables dans le sigle du produit, peuvent déterminer une conformité plus ou moins compléte des informations (s'il y a lieu, le manuel
sera intégré par des informations supplémentaires).

Toujours soucieux d’améliorer ses fabrications, Calpeda se réserve de modifier les caractéristiques reportées dans la documentation et les produits,
sans préavis.

La non observation de toutes les indications de cette documentation ou une mauvaise utilisation, une modification non autorisée du moteur, entrainent
la cessation immédiate de la garantie et de toute la responsabilité du fabricant dans le cas de dommages aux personnes, animaux et biens.

ATTENTION Ne jamais faire fonctionner le moteur non immergé.

2 A SECURITE:
A Avant d’effectuer toute opération sur le produit s’assurer que les parties électriques de l'installation ne sont pas branchées au réseau.

La manutention, I'installation, I'exploitation, I'entretien, la réparation éventuelle et le démantelement du moteur doivent étre confiés a du personnel
spécialisé et qualifié disposant de I'outillage approprié et ayant étudié et compris le contenu de ce manuel et de toute autre documentation annexée
au produit.

Durant chaque opération respecter les indications de sécurité, de prévention contre les accidents et antipollution reportées dans la documentation,
ainsi que toutes dispositions locales en la matiére.

Pour des raisons de sécurité et pour assurer les conditions de garantie, il est interdit a I'acheteur d’utiliser le groupe électropompe suite a un
inconvénient ou a une variation soudaine de ses performances.

Linstallation doit étre réalisée de maniére a empécher tout contact accidentel dangereux des personnes, animaux et choses avec le moteur.

Mettre en place des systémes d’alarme, des procédures de contréle et d’entretien pour éviter toute forme de risque due a un dysfonctionnement du
moteur.

Pour une manutention et un stockage sar, consulter le chapitre 4 « Transport et entreposage ».
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3 DESCRIPTION PRODUIT ET UTILISATION:
3.1 Caractéristiques techniques et fonctionnement :

Le moteur immergé est un type particulier de moteur asynchrone, congu spécifiquement pour la commande des pompes immergées.

Le sens de rotation du moteur correct est antihoraire, vu coté saillie moteur.

Les moteurs immergés type 6+10 CS-R sont fournis avec le plein d'un mélange composé par 70% d'eau douce propre et 30% de Glycol
Propylénique type Dowcal N de la DowChemical, classifiable non dangereux suivant les critéres fixés par la CEE. Au moment de la mise en place
il est possible de remplacer le mélange par de I'eau douce propre et filtrée, jamais de I'eau distillée (voir la procédure au paragraphe « Controles
préliminaires »).

ATTENTION Quand le moteur est mis en place conformément aux indications de ce manuel et d’aprés les schémas prévus, le niveau de
pression acoustique émis par la machine dans la plage de fonctionnement prévue, n’atteint en aucun cas 70 dB (A). La mesure du bruit a été
contrdlée conformément a la norme ISO 3746 et les points de mesure, conformément a la Directive 2006/42/UE, se trouvent a 1 métre de la surface
de référence de la machine et a 1,6 metres au-dessus du sol ou de la plate-forme d’acces.

La valeur maximum se trouve distribuée uniformément autour du produit.

3.2 Secteurs d’utilisation :
Le moteur dans la version standard a été congu pour le pompage d’eau douce claire de puits profond, de cuve de récupération ou pour la
surélévation de pression en booster (non prévu pour le moteur a bain d'huile).

3.3 Contre-indications : ATTENTION

Les moteurs ne sont pas adaptés:
- pour un fonctionnement non immergé ;
- une installation inclinée ;
- un fonctionnement continu quand la vitesse de I'eau a I'extérieur de la chemise du moteur est inférieure a la valeur reportée dans le Tab
« Caractéristiques techniques, dimensions et poids » ;
- un fonctionnement a une intermittence élevée (consulter le « Tableau moteurs » au chapitre « Dimensions, poids et caractéristiques techniques ») ;
- un liquide ayant une température supérieure a 25+30°C (77+86°F) (consulter le « Tableau moteurs » au chapitre 10 « Dimensions, poids et
caractéristiques techniques ») ;
- une profondeur d'immersion supérieure a 150m;

A - le pompage de liquides inflammables ;

- un fonctionnement dans des lieux classés a risque d’explosion.

Les moteurs ne sont pas tous adaptés :
- pour une installation horizontale (consulter la documentation technique spécifique);
- pour un entreposage a de trés basses températures (consulter le chapitre 4 « Entreposage et transport »).
- pour une installation en « booster ».

En cas d’installation inclinée, contacter directement Calpeda Spa.
A Vérifier aussi la conformité du produit aux dispositions locales en la matiére.
4 ENTREPOSAGE ET MANUTENTION:
Conserver le produit dans un lieu sec et a I'abri de la poussiere.
Faire attention au mauvais positionnement du moteur et de tout autre composant de l'installation afin de préserver sa stabilité.

Moteurs type 6+10 CS-R :

- vérifier régulierement que le moteur est totalement plein quand il est entreposé a I'horizontale;

- s'il doit étre entreposé temporairement dans des locaux a des températures inférieures a -15°C il faut augmenter la concentration de Glycol
Propylénique (par ex.: concentration égale a 50%, température minimale égale a - 35°C; consulter la procédure au paragraphe 5.1 « Controles
préliminaires »).

Ne pas laisser le moteur sans liquide a l'intérieur, car cela peut provoquer le blocage du rotor.

ATTENTION Le produit doit étre manipulé avec soins en utilisant des moyens de levage appropriés et des élingues adaptées et conformes aux

normes de sécurité.
Pour trouver le poids de chague moteur voir les données reportées au chapitre 10 « Dimensions, poids et caractéristiques

A techniques ».
Ne jamais utiliser les cables électriques pour la manutention.

A Quand le moteur est positionné a la verticale les cables ne doivent en aucun cas décrire des courbes brusques (le rayon minimum
de courbure doit étre supérieur a 5 fois le diamétre du cable).
Les extrémités libres des cables ne doivent jamais étre immergées ou mouillées.

5 ASSEMBLAGE ET INSTALLATION:
Ne pas disperser le matériel d’emballage dans la nature, mais se conformer aux normes de récupération et antipollution en vigueur.
5.1 A Contréles préliminaires :

ATTENTION Toujours vérifier que les rotors du moteur tournent librement et le remplissage total de liquide des moteurs taille
6+10 CS-R en effectuant les opérations suivantes.

1) pour les moteurs 6+10 CS-R dévisser le bouchon de remplissage de liquide du moteur (celui a six pans creux); dévisser, au contraire, la sonde
de température quand elle est montée a la place du bouchon;
2) vérifier le remplissage complet et si nécessaire ajouter de I'eau douce ou un mélange avec les concentrations reportées au paragraphe
« Caracteéristiques techniques et de fonctionnement »
3) revisser le bouchon;
4) A ancrer le moteur a la verticale en s’assurant de sa stabilité, envelopper I'extrémité de I'arbre moteur pour ne pas
'endommager et, a I'aide d’'une pince, vérifier que la roue tourne librement;
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5.2 Caractéristiques de I'installation : ATTENTION

Puits en profondeur.

Vérifier que le moteur reste soulevé du fond du puits d'au moins 2+3 métres.

Les filtres de pompage du puits doivent toujours se trouver au-dessous de la position occupée par le moteur, pour garantir un refroidissement
correct.

Vérifier les variations de niveau dynamique du puits, soit I'abaissement saisonnier de la nappe, soit I'exces de puissance de la pompe par rapport
aux caractéristiques dynamiques du puits.

Fosse.

L'installation correcte prévoit le groupe monté avec cloche.

Si le groupe est monté a I'horizontale, le limitations sont les mémes de celles reportées pour les booster.

Booster.

Vérifier que I'emplacement des conduites de l'installation et des leurs évacuations d'air permettent d'éliminer les poches d'air.

Si le groupe est placé a I'horizontale, dans les périodes d'inutilisation le moteur doit dans tous les cas étre immergé dans I'eau, dans le cas contraire
vérifier que'il soit totalement rempli (consulter la procédure au paragraphe 5.1 « Controles préliminaires »).

La pression d'aspiration ne doit pas étre supérieure a 10 bars.

ATTENTION |l faut assurer la vitesse minimale du débit d’eau autour du moteur, sur toute sa longueur, par le biais de conditions d’installation
dans le puits ou bien a I'aide d’une chemise de refroidissement.

5.3 A Raccordements mécaniques :

Quand le moteur doit étre assemblé a la pompe, effectuer les opérations suivantes :
1) nettoyer soigneusement les surfaces d’accouplement.

2) ancrer le moteur a la verticale en s’assurant de sa stabilité ;

3) enlever la crépine et le filtre s'il y a lieu montés sur le support d'aspiration de la pompe;

4) soulever verticalement la pompe et aprés I'avoir placée sur le méme axe du moteur et avoir réalisé correctement le calage angulaire, il faut
I'abaisser lentement en facilitant I'accouplement de I'arbre cannelé-joint en s'aidant d'un tournevis sur la partie moletée du joint a travers l'orifice
du logement du filtre. Si l'orifice du logement du filtre n'est pas présent, agir sur le joint avec un outil en forme d'arbre moteur ou d'un tournevis
sur la premiére roue en prenant soin de ne pas I'ébrécher;

5) serrer uniformément les écrous de fixation en utilisant aussi la plaquette, si prévue, pour fermer la zone de passage des cables et remonter le
filtre s'il existe;

6) bloquer le protecteur avec le joint torique s'il est prévu. En cas de moteur avec une deuxiéme sortie des cables a 90° remplacer un des deux
protecteurs par une deuxieme plaquette de fermeture de la zone de passage des cables.

7) remonter la crépine;

8) placer les cables d’alimentation sous le(s) carter(s) de protection.

5.4 Raccordements et informations électriques :

Les raccordements électriques doivent étre effectués par du personnel qualifié, en observant scrupuleusement toutes les normes

locales d'installation (en Italie norme CEI 64-8) et conformément aux schémas électriques reportés dans le manuel et a ceux annexés
A aux tableaux de commande.

Tous les conducteurs de terre présents doivent étre branchés au circuit de mise a la terre de I'installation avant de raccorder les autres

conducteurs, tandis que dans le cas de débranchement électrique du moteur ils seront débranchés en dernier.

Les extrémités libres des cables ne doivent jamais étre immergées ou mouillées.

Procédure d'exécution de la mesure de résistance d'isolement:

Vérifier que les cables ne sont pas branchés au secteur d'alimentation électrique;

Contréler I'état des cables;

En présence d'un environnement humide, nettoyer I'extrémité du cable d'alimentation a la hauteur du point ou il sera raccordé au bornier de
l'instrument d'essai;

En cas de moteur avec sortie a 3 cables de puissance, brancher I'une des bornes de l'instrument (Megger) aux extrémités d'un cable d'alimentation
du moteur et le second a I'enveloppe du moteur. En cas de moteur avec sortie a 6 cables de puissance, brancher I'une des bornes de l'instrument, au
début et a la fin d'une méme phase (par ex.: V1-V2) et le second a I'enveloppe du moteur;

Effectuer le test de mesure d'isolation en considérant les parametres suivants : Durée du test max. 60 s. Température 20 °C. Tension de test 500V
CC (la durée prolongée du test a haute tension peut endommager l'isolation du fil de bobinage moteur). Si, pendant le test, la valeur mesurée est >
500 Hohms pour le bobinage standard « green wire » / PPC, = 10 Hohms pour le bobinage PE2+PA, le bobinage moteur peut étre considéré comme
électriguement isolé et il est possible d’interrompre le test méme avant le délai de 60 s. ;

Apres la mesure il faut relier brievement les phases a la masse pour mettre le potentiel a zéro;

En cas de moteur avec sortie a 6 cables de puissance, continuer le test sur les autres phases d'alimentation (par ex. : W1-W2 ; U1-U2);

Jonction.
Effectuer la jonction des cables d'alimentation et de ceux de terre comme décrit en détails dans les instructions techniques spécifiques
Calpeda, puis mesurer la résistance d'isolement du raccordement: valeur minimum a une tension d’essai de 500 V en C.C. a 'air 5SMQ,
dans I'eau 2MQ.
En cas de persistance de basses valeurs d'isolement en présence de jonctions entre cables moteur et cables d'alimentation (de

A remontée), couper les jonctions et répéter I'essai directement sur les trois cables du moteur comme indiqué ci-dessus.

Tout cable ajouté au cable prévu dans la fourniture standard de I'électropompe devra avoir des caractéristiques non inférieures a ce
dernier (contacter Calpeda ou vérifier la typologie du cable indiquée sur le catalogue de vente).
La jonction doit résister a la pression maximum a laquelle elle est soumise, par exemple a la pression exercée par le niveau statique
de I'eau dans le puits et a I'alternance thermique due aux phases de travail.
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ATTENTION  Une jonction mal réalisée peut facilement provoquer des dégats au moteur ou au cable d’alimentation. Consulter les pages de 71 a 74
indiquant la section du cable a utiliser pour les conducteurs d'alimentation.

Appareillage électrique.
S’assurer que le tableau électrique est conforme aux normes nationales et que son degré de protection est approprié au lieu
d'installation.
A La régle veut que I'appareillage électrique soit installé dans des lieux secs, bien aérés et avec des températures ambiantes sans
extrémes (par ex. -20 + +40°C). Dans le cas contraire utiliser des appareillages en exécution spéciale.

ATTENTION  Un appareillage électrique sous-dimensionné ou trop faible peut entrainer la détérioration rapide des contacts et provoquer une
alimentation déséquilibrée du moteur et provoquer sa détérioration.

L’emploi de variateur et de Soft-starter, s’i n’a pas été étudié et appliqué correctement peut endommager le groupe de pompage. Faire appel
aux Services Techniques Calpeda si les probléemes s’y rapportant ne sont pas bien connus.

L'installation d'un matériel électrique de bonne qualité est synonyme de sécurité de fonctionnement.

Tous les appareillages de mise en marche doivent toujours étre dotés de :

1) sectionneur général avec ouverture minimum des contacts de 3 mm et verrouillage en position de ouvert;

2) un dispositif thermique approprié, en protection du moteur étalonné sur un courant maximum absorbé ne dépassant pas 5% par rapport au courant
assigné indiqué sur la plaque du moteur et temps d’intervention inférieur a 30 secondes;

3) dispositif magnétique de protection des cables contre le court-circuit;

4) un dispositif approprié de protection qui coupe I'alimentation en cas de défaut a la terre de I'électropompe ;

- Nous conseillons aussi -

5) un dispositif approprié contre I'absence de phase;

6) un dispositif contre le fonctionnement a sec;

7) un voltmétre et un ampéremétre.

Tension d’alimentation.
Permitted variations on supply voltage:

400V +10% [50HZ]
460V £10% [60HZ]
For other voltage/frequency values: £5%

Tolerances on operating features: in compliance with IEC 34-1 International Standards.
Heat probes available upon request.

ATTENTION  Veérifier que les valeurs de tension et de fréquence d’alimentation du moteur correspondent a celles indiquées sur la plaque
signalétique du moteur; si la tension d'alimentation differe des variations admises, il faut demander des moteurs en version spéciale.
Veérifier que le cable d’alimentation est dimensionné en fonction de sa longueur, de I'absorption du groupe, de la température

A de I'air, de maniére a ne pas provoquer une chute de tension supérieure de 2,5 a 3% par rapport a la tension nominale (pour un

dimensionnement correct, consulter 'appendice technique du catalogue des Electropompes immergées Calpeda). La tension doit étre
sinusoidale et le systéme triphasé d'alimentation symétrique. Conformément a la norme CEI 2.3 (IEC 38) la tension d'alimentation
dans un moteur a courant alternatif est considérée pratiquement sinusoidale si, quand il fonctionne a la charge nominale, la forme
d'onde est telle que la différence entre chaque valeur instantanée de la composante fondamentale ne dépasse pas 5% de I'amplitude
de ce derniére. Pendant |'essai d'échauffement cette différence d'amplitude ne doit pas dépasser 2,5%. En outre le systeme triphasé
de tension est considéré symétrique si la composante de séquence inverse ne dépasse pas 1% de la composante de la séquence
directe du systéme de tension pendant une longue période de temps ou 1,5% pour une courte période inférieure a quelques minutes,
ou si la composante du systéme de tension ne dépasse pas 1% de la composante de séquence directe.

Sens de rotation.

ATTENTION Sile sens de rotation est erroné, cela peut provoquer des dégats au moteur car généralement la puissance absorbée par la pompe
A est sensiblement supérieure a celle prévue.

Il faut donc trouver le bon sens de rotation (antihoraire pour la pompe du cbté refoulement) en effectuant les opérations suivantes :
1) aprées avoir rempli la conduite, mesurer la pression développée par I'électropompe quand la vanne est fermée ;
2) débrancher I'alimentation du secteur et inverser deux des trois phases entre elles ;
3) répéter I'opération au point 1. La pression maximale est un indice que le sens de rotation est correct.
Dans le cas de pompes installées a une grande profondeur, la pression produite par un sens de rotation erroné peut ne pas suffire a vaincre la
hauteur géodésique.

Déséquilibre de phase.

Vérifier 'absorption sur chaque phase. Le déséquilibre éventuel ne doit pas dépasser 5%. Dans le cas de valeurs supérieures, pouvant étre
provoquées par le moteur ou la ligne d’alimentation, vérifier I'absorption dans les deux autres combinaisons de raccordement
moteur-secteur, en faisant attention a ne pas inverser le sens de rotation. Le raccordement optimal sera celui dans lequel la différence
d’intensité entre les phases est la plus faible. Méme si I'absorption la plus élevée est toujours mesurée sur la méme phase de la ligne, la
cause principale de déséquilibre est due a 'alimentation du secteur.
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SCHEMA DE LIAISON POUR MOTEURS TRIPHASES

@ Appareillage électrique

I
@ Matériel de jonction -
@ Moteur immergé I
Noir = Phase U @:j?%g @
Gris = Phase V NI
Marron = Phase W 28

A

NB. : Les schémas
fonctionnels sont fournis <
avec l'appareillage @
électrigue de commande

SCHEMA DE LIAISON POUR MOTEURS TRIPHASES PREVUS POUR DEMARRAGE Y / A

L1 L2 L3
RACCORDEMENT POUR DEMARRAGE A Y /A l

Appareillage électrique

Pour tension de service a 220 V avec moteur 220 / 380 V

Pour tension de service a 230 V avec moteur 230 / 400 V Ut \./1 wi uz \:2 w2

Pour tension de service a 240 V avec moteur 240 / 415V T T T T

Pour tension de service a 380 V avec moteur 380 / 660 V Cable d'alimentation | | | |

Pour tension de service a 400 V avec moteur 400 / 700 V

Pour tension de service a 415 V avec moteur 415/ 720 V Cables moteur | | | | | |
utr vi w1 U2 v2 w2
w v W X) () (@

<::| Matériel de jonction

L1 L2 L3

RACCORDEMENT POUR DEMARRAGE DIRECT A A Appareillage électrique

Pour tension de service a 220 V avec moteur 220 / 380 V
Pour tension de service a 230 V avec moteur 230 / 400 V
Pour tension de service a 240 V avec moteur 240 / 415V
Pour tension de service a 380 V avec moteur 380 / 660 V Cable d'alimentation
Pour tension de service a 400 V avec moteur 400 / 700 V

Pour tension de service a 415 V avec moteur 415 /720 V <::| Matériel de jonction
Pour tension de service a 440 V avec moteur 440 / 760 V

Pour tension de service a 460 V avec moteur 460 / 790 V Cables moteur

Ut V2 vi w2wi o U2
U MV @w ®

L1 L2 L3
RACCORDEMENT POUR DEMARRAGE DIRECTAY 1

Appareillage électrique

Pour tension de service a 380 V avec moteur 220 / 380 V
Pour tension de service a 400 V avec moteur 230 / 400 V
Pour tension de service a 415 V avec moteur 240 / 415V

Raccorder entre eux et isoler

— 1 o=

Pour tension de service a 440 V avec moteur 250 / 440 V able d'alimentation o ) A
Pour tension de service & 460 V avec moteur 260 / 460 V Cable dalimentatio avec le matériel de jonction
Pour tension de service a 660 V avec moteur 380 / 660 V Matériel de jonction |:|'>
Pour tension de service a 700 V avec moteur 400 / 700 V
Pour tension de service & 720 V avec moteur 415 / 720 V Cables moteur

u1 \%] w1 w2 U2 Vv2

) v) (W) @ ) ()
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6 UTILISATION ET GESTION:

6.1 Mise en marche :

Si au démarrage le moteur ne se met pas en marche (il ne « décolle pas »), éviter les tentatives de démarrage car elles ne pourraient

que 'endommager. Déterminer et éliminer la cause de dysfonctionnement.

Si on utilise un systeme de démarrage non direct, le transitoire de démarrage doit étre bref et il ne devra dépasser en aucun cas la durée de quelques

secondes.

A régime, vérifier que le courant absorbée ne soit pas supérieur a celui indiqué sur la plaque du moteur et que la machine

fonctionne régulierement.

Le réglage du relais thermique doit étre effectué en fonction de I'absorption du groupe, en effectuant les opérations suivantes:

1) mettre I'électropompe dans les conditions de régime d'absorption maximale normalement associées a celles de débit maximum, avec le relais réglé
a l'intensité de la plaque moteur;

2) abaisser par degré le niveau de réglage jusqu'a faire déclencher le relais (si la position de déclenchement du relais n'est pas atteinte méme
en atteignant l'intensité minimale,

A il faut le remplacer car il est défectueux ou surdimensionné par rapport a I'absorption du groupe et répéter toute la séquence);
3) ensuite placer I'index de réglage du relais sur l'intensité minimale de non déclenchement.

PARAMETRES DE REFERENCE PAR TYPOLOGIE DE DEMARRAGE
2 poles Etoile - Impédance ou auto-
Triangle transformateur Soft - starter Inverter
P2
Motor Temps max. | Temps max. avec Vs Is Temps max. | Temps max.
fonct. étoile Vs> 0,65 Vn min min | accélération | accélération
[kw] [s] [s] [% Vn]|[% In] [s] [s]
6CS-R 4+15 1.5 1
6CS-R 18,5+45 1.5 15
8CS-R 30+37 2
8CS-R 45+59 1,5 o o 2 2
8CSR 6 60% |400%
8CS-R 75+110 25 2,5 2,5
10CS-R 75+92 '
10CS-R 110 3,5 2
10CS-R 132 - 3 3
10CS-R 150+185 2,5

P2 = puissance nominale moteur / Vs = tension de démarrage / Vn = tension assignée / Is = courant de démarrage / In = courant assigné

N.B. La tension minimum indiquée dans le tableau se référe a une chute de tension ne dépassant pas 3%

Prescriptions générales pour l'utilisation d'un VARIATEUR
- pendant le démarrage ou I'utilisation, la fréquence minimum ne doit pas étre inférieure a 30 Hz, en maintenant constant le rapport
tension/fréquence
- dans certains cas il faut demander le moteur a enroulement électrique pour eau chaude afin de compenser les plus grandes pertes
a cause de la forme d'onde non optimale ; contacter les services techniques pour des indications spécifiques.
- temps de rampe d’accélération max : voir le tableau.
- temps de décélération max: équivalent au double du temps maximum d'accélération.
- Fréquence maximale de commutation variateur de fréquence <5kHz

En cas d’installation de crépines « sine-wave », il faut remplir les conditions de fonctionnement suivantes:

4 _evps7oov

Para motores en agua y glicol con bobinado estandar, green wire/PPC el gradiente de tensién —— <500 —

LS

Para motores en agua y glicol con bobinado especial, PE2+PA el gradiente de tension

WV _500| /|. eV, <900V
dt 7

L’installation des crépines est nécessaire pour que la garantie du moteur soit valide
Condiciones a respetar independientemente de la longitud de los cables de potencia.

Prescriptions générales d'utilisation du SOFT-STARTER:

a) Le dispositif SOFT-STARTER doit étre démarré par rampe de tension ou bien a courant constant;

b) Le dispositif SOFT-STARTER ne doit pas étre démarré par rampe de courant ou bien par rampe de couple;
c) Temps maximum de décélération équivalent au double du temps maximum d'accélération;

d) Méthode de décélération soit en roue libre soit par rampe de tension, non pas par freinage;

e) Toujours s'assurer que le soft-starter est désactivé une fois la phase de démarrage du groupe terminée;

En cas de dysfonctionnement d'une installation qui présente un démarrage soft-starter ou onduleur, vérifier, si possible, le
fonctionnement du groupe électropompe en le branchant directement au réseau (ou avec un autre dispositif).
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6.2 Mise en service et controles :
Avant de démarrer le groupe électropompe il est obligatoire de vérifier et de respecter les limites de :

* Nombre maximum de démarrages par heure

* Vitesse de refroidissement minimum du moteur

» Température du liquide pompé
Selon les indications des tableaux « Encombrements et poids indicatifs » au chapitre 10, en cas de non-respect des prescriptions énumérées
cidessus le fonctionnement correct du groupe électropompe et en particulier du moteur électrique submersible ne peut pas étre assuré et donc la
garantie sur le produit sera invalidée.

ATTENTION  Une fois mis en place I'électropompe ne requiert pas d'entretien particulier, toutefois pour assurer un fonctionnement sans problémes

de I'électropompe pendant longtemps, il convient d’effectuer des contrbles réguliers de prévention au moins tous les 3 mois ou toutes
ﬁ les 1000+1500 heures de fonctionnement, en vérifiant les tailles dans la « fiche des remarques de fonctionnement ». Il convient de

faire vérifier I'efficacité de tous les appareillages électriques au moins tous les 6 a 12 mois.
En cas de constat d'irrégularités de fonctionnement, rechercher les causes et agir en conséquence conformément aux instructions de
ce manuel.

En cas de présence de la sonde PT100 a I’intérieur du moteur pour le contrdle de la température, suivre la procédure ci-dessous pour le

réglage des seuils de température d’avertissement et d'arrét de la machine :

a) Démarrer I'électropompe et se positionner au point de fonctionnement ayant la puissance absorbée maximale ; la température a l'intérieur de

I'électropompe va augmenter progressivement et sera contrélée par la sonde. A régime (selon le moteur jusqu’a 2 heures peuvent s’écouler) la

température lue va se stabiliser.

b) Quand la lecture de la température est stable, régler la premiére alarme (warning (avertissement)) a une valeur égale a la température lue +3°C

I'alarme doit en enregistrer le dépassement, pour avoir la documentation lors de la premiére inspection.

c) La seconde alarme (arrét de la machine) qui doit commander I'arrét du moteur, devra étre réglée a une valeur égale a la température lue

+6°C. Le démarrage suivant, avec enregistrement du seuil dépassé d'arrét de la machine, peut étre automatique, mais il doit étre effectué dans

un délai d'arrét du moteur d’au moins 15 minutes ou lorsque la température interne du moteur est de 20°C plus basse que la température réglée

pour I'alarme d'arrét de la machine.

L’activation de la 1ére alarme peut indiquer un dysfonctionnement du moteur : il faut surveiller la température du moteur, pour vérifier que la

condition normale de fonctionnement a été rétablie.

La 2e alarme, avec arrét du moteur, est activée en cas de :

1) Surcharge

2) Refroidissement insuffisant

3) Fréquents démarrages

Si la 2e alarme est activée il faut connaitre les causes du dysfonctionnement avant de redémarrer le moteur.

Si la procédure décrite ci-dessus n’est pas respectée et étant bien entendu que les vérifications et les obligations des limites de fonctionnement
énumérées ci-dessus doivent étre observées, il sera possible de régler le seuil d’arrét de la machine (2e alarme) comme suit:

1) Avec le moteur enveloppé dans du PVC, Calpeda recommande fortement de régler la température maximum de la 2e alarme a 50°C.

2) Avec le moteur enveloppé dans du PE2+PA, Calpeda recommande fortement de régler la température maximum de la 2e alarme a 65°C.
Ces limites permettent d’éviter tout dommage irréversible au moteur et leur dépassement fera invalider la garantie sur le produit.

REMARQUE : la surveillance de la température par sonde PT100, méme en présence d'un réglage correct du seuil d'arrét, ne protége pas
le moteur des surchauffes localisées dangereuses lorsque le refroidissement correct n'est pas garanti (vitesse de I'eau a I’extérieur du
moteur inférieure a celle prévue et indiquée dans le tableau disponible dans la section du manuel « Données techniques dimensions et
poids »).

Dans ces cas, il est nécessaire de réviser I'installation ou de prévoir I'utilisation d'un corps d'étage de refroidissement approprié.

6.3 Entretien :
L'entretien et la réparation éventuelle du moteur doivent étre confiés a du personnel spécialisé et qualifié disposant de I'outillage
approprié et ayant étudié et compris le contenu de ce manuel et de la documentation éventuellement annexee au moteur.
Démontage.
Avant d’effectuer une quelconque intervention sur le moteur, couper I'alimentation du secteur. S'il faut démonter le moteur de I'installation il faut suivre
la procédure en sens inverse du paragraphe « Raccordements et informations électriques » en faisant attention : a bien vérifier toujours de la stabilité
des divers composants qui au fur et @ mesure sont placés a la verticale.
Pour éviter de perdre toute forme de garantie et de responsabilité du fabricant, dans les réparations utiliser exclusivement des piéces Calpeda
d’origine.
Pour commander les piéces détachées il faut fournir a Calpeda S.p.A. ou a ses Centres Aprés vente Agréés les informations suivantes :
1 - le sigle complet du moteur ;
2 - code date et/ou numéro de série et/ou numéro de commande quand prévus;
3 - désignation et numéro de référence particulier indiqués sur le catalogue piéces détachées ( disponible dans les centres aprés-vente agréés);
4 - la quantité de pieces demandées.

6.4 Inactivité :

Si le groupe électropompe doit rester immergé pendant de longues périodes d'inactivité, il est de bonne pratique de le mettre en marche tous les
20 a 30 jours pour éviter le risque de blocage du rotor.

Pour toute autre prescription consulter le chapitre « Entreposage et transport».

7 MISE HORS SERVICE ET DEMANTELEMENT:
Dans la phase de démantelement du moteur, I'opérateur doit effectuer les phases de mise hors service et de destruction dans le respect des normes et

Elimination du produit en fin de vie
INFORMATION AUX UTILISATEURS conformément & I'art. 14 de la DIRECTIVE 2012/19/UE DU PARLEMENT EUROPEEN ET DU CONSEIL du 4
juillet 2012 relative aux déchets d’équipements électriques et électroniques (DEEE)

Le symbole de la poubelle barrée reportée sur I'équipement électrique et/ou électronique (EEE) ou sur son emballage indique que le

E produit en fin de vie doit étre collecté séparément et ne doit pas étre éliminé avec les autres déchets municipaux non triés.

EEE MENAGERS

Veuillez contacter votre municipalité ou votre autorité locale pour toutes les informations concernant les systémes de collecte séparée
disponibles sur le territoire. Le détaillant du nouvel équipement est obligé de récupérer I'ancien gratuitement, lors de I'achat d’un type d’équipement
équivalent, dans le but de le recycler/éliminer de fagon correcte. En ltalie, les EEE ménagers sont les électropompes a moteur monophasé ; dans
d’autres pays européens, il est nécessaire de vérifier cette classification.
EEE PROFESSIONNELS
La collecte séparée de ces équipements en fin de vie est organisée et gérée par le fabricant. Tout utilisateur souhaitant se débarrasser de cet
équipement peut alors contacter le fabricant et suivre le systeme qu’il a adopté pour permettre la collecte séparée des équipements en fin de vie, ou
sélectionner de maniére indépendante une chaine d’approvisionnement autorisée pour la gestion. En tout état de cause, I'utilisateur devra respecter
les conditions de reprise établies par la Directive 2012/19/UE.
Toute élimination illégale du produit de la part de I'utilisateur implique I'application des sanctions prévues par la loi.
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8

GARANTIE:

Les conditions générales de vente de tous les produits Calpeda S.p.A. sont valables aussi pour ce moteur.
Nous vous rappelons en particulier qu’'une des conditions indispensables pour obtenir la validité de la garantie est le respect de toutes les consignes
reportées dans la documentation en annexe et des meilleures normes hydrauliques et électrotechniques, condition fondamentale pour obtenir un
fonctionnement régulier du groupe électropompe.

Un dysfonctionnement provoqué par I'usure ou la corrosion n’est pas couvert par la garantie.

En outre pour que la garantie soit reconnue, il est nécessaire que le moteur sont examiné préalablement par nos techniciens ou par ceux des
centres aprés-vente agréés.
Le non respect de ce qui est reporté dans la documentation du moteur entraine la suppression de toute forme de garantie et de responsabilite.

9 CAUSE DE FONCTIONNEMENT IRREGULIER:
Inconvénients Causes probables Remeédes
1. Le moteur ne démarre 1.1. L'interrupteur de sélection est sur la position 1.1. Sélectionner la position ON.
pas. OFF.
1.2. Le moteur n’est pas alimenté. 1.2. Vérifier si des fusibles ont sautés ou si est
intervenu le relais de protection du circuit.
Controler le serrage des borniers.
Controler s'il y a du courant.
1.3. Les dispositifs automatiques de contréle 1.3. Attendre le rétablissement des conditions
(interrupteur de niveau, etc.) ne donnent pas le de fonctionnement ou vérifier I'efficacité des
signal. automatismes.
2. Les fusibles sautent au 2.1. Le calibre de fusibles est inadapté. 2.1. Remplacer par des fusibles adaptés a
démarrage. I'absorption du moteur.
2.2. Rotor bloqué. 2.2 Expédier le moteur au centre aprés vente
agréé.
2.3. Cable d’alimentation ou jonction ne sont plus 2.3. Remplacer le cable ou refaire la jonction.
intacts (en court-circuit).
3. Le relais de surcharge 3.1. La tension nominale n’arrive pas a toutes les 3.1. Controler le bon état de I'appareillage
intervient apres phases du moteur. électrique.
quelques secondes de Controler le serrage du bornier.
fonctionnement. Contréler la tension d’alimentation.
3.2. L’absorption de courant est déséquilibrée avec 3.2. Controler le déséquilibre sur les phases d’aprés
au moins sur une phase un courant supérieur la procédure indiquée au paragraphe 5.5
au courant nominal. « Raccordements et informations électriques ».
Si nécessaire expédier le moteur au centre
aprés vente agrée.
3.3. L'absorption de courant est anormale. 3.3. Vérifier si le branchement étoile ou triangle est
correct.
3.4. Etalonnage du relais erroné. 3.4. Vérifier l'intensité de calibrage.
3.5. Le rotor du groupe est bloqué. 3.5. Expédier le groupe au centre aprés vente
3.6. La tension d’alimentation ne correspond pas a agréé.
celle du moteur. 3.6. Remplacer le moteur ou changer I'alimentation.
4. Le relais de surcharge 4.1. Etalonnage du relais erroné. 4.1. Voir 3,4.
se déclenche aprés 4.2. Tension du réseau d’alimentation trop basse. 4.2. Contacter la société de distribution d’énergie.
quelques minutes de 4.3. L'absorption de courant est déséquilibrée sur 4.3. Voir 3.2.
fonctionnement. les phases, avec une phase supérieure a la
valeur nominale. 4.4. Expédier le groupe au centre apres vente
4.4. L'électropompe ne tourne pas librement a agréé.
cause de points de frottement. 4.5. Diminuer de maniére opportune le débit avec la
4.5. L'électropompe ne tourne pas librement a vanne.
cause d'une forte concentration de sable. 4.6. Défoncer le puits ou soulever le groupe de
4.6. Le groupe est ensablé. maniére adéquate.
4.7. Température du tableau électrique trop élevée. 4.7. Vérifier que le relais est a température
ambiante compensée.
Protéger I'armoire électrique de commande du
soleil et de la chaleur.
5.1 Vérifier avec un onmmeétre la résistance
5. Le relais différentiel se 5.1 Isolement électrique insuffisant. d'isolation suivant les limites reportées dans le
déclenche. paragraphe « Raccordements et informations
électriques ».
Si nécessaire expédier le moteur au centre
aprés vente agrée.
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Ref. Calpeda y distribuidor y/o servicio de asistencia

1. INFORMACIONES GENERALES
1.1 Ejemplificacion simbologia

incumplimiento puede exponer el personal a riesgos para su salud.Las instrucciones expuestas en la documentacion,
relativas a la seguridad eléctrica estan identificadas con este simbolo. Su incumplimiento puede exponer el personal

a riesgos de naturaleza eléctrica.Las instrucciones expuestas en la documentacion e identificadas con este mensaje
constituyen las advertencias principales para la instalacion, el funcionamiento, la conservacion y el desguace correctos
del motor mismo. De todos modos, para una gestion segura y fiable del motor por toda su vida util, se deberan respetar
todas las indicaciones suministradas en la documentacion.

A Las instrucciones expuestas en la documentacion, relativas a la seguridad estan identificadas con este simbolo. Su

ATENCION

Leer las instrucciones de servicio.

1.2 A Generalidades:

Controlar que el material citado en el albaran de entrega coincida con el material efectivamente recibido , y que el mismo no esté dafiado.

Antes de trabajar con el motor consultar la totalidad de las instrucciones expuestas en la documentacion que lo

acompana.

El manual y todo la documentacién que acompania el motor, incluidas la copia de las placas, siendo parte integrante del mismo,

se deberan conservar cuidadosamente y en modo tal que resulten disponibles para su consultaciéon durante toda la vida del motor. Por ejemplo las
placas adicionales pueden ser aplicadas al cuadro de la instalacién eléctrica de alimentacion.

Esta prohibida la reproduccion total o parcial de esta documentacion, en cualquiera de sus formas, sin la explicita autorizacion escrita del
fabricante.
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1.3 Ejemplificacion placa motores sumergidos

| . \ 3 ~ AIP68 S1 IEC 60034-1
[== calpeda @[5 = C €
Montorsc (V) ltaly [T 00142630243 oy, 02 Thrustload:30000N
Type: 6CS-R 18.5 Serial No. 352550/4
FHz P2 [kW] UM I [A] Cosg N [min-1]
50 18,5 380 44 0,85 2830
50 18,5 400 42 0,82 2840
50 18,5 415 42 0,77 2855
60 21,3 460 40,2 0,845 3430
60 18,5 460 36,1 0,81 3455
60 18,5 380 41,3 0,87 3375
Weight [Kg.] 56 6/14
Max. Amb. Temp. 30°C Min. Cool. Speed 0,5 m/s 1¥0
1.4 Advertencias:

Una atenta lectura de la documentacion que acompafia el producto, permite trabajar en condiciones seguras y lograr un aprovechamiento optimal
del mismo.Las instrucciones que se suministran a continuacion se refieren a un motor estandar que funcione en condiciones normales.

Las eventuales versiones especiales, identificables en la sigla producto, pueden determinar incongruencias parciales con las informaciones
expuestas (en los casos necesarios el manual se complementara con informaciones adicionales).

De conformidad con nuestra politica de mejoramiento continuo de los productos, los datos expuestos en la documentacién y el producto mismo
pueden sufrir modificaciones sin preaviso por parte del fabricante.

El incumplimiento de cualquiera de las indicaciones expuestas en esta documentacion, el uso impropio del producto o la realizaciéon de
modificaciones no autorizadas en el motor, provocan la pérdida de todos los derechos de garantia y eximen al fabricante de toda responsabilidad
en caso de dafos a las personas, a los animales o a las cosas.

ATENCION No hacer funcionar nunca el motor sin sumergirlo.

2 A SEGURIDAD:

Antes de efectuar cualquier tarea con el motor cerciorarse que las piezas eléctricas de la instalacion con la que se trabajara no estén
A conectadas a la red de alimentacion.

La manipulacion, instalacion, conduccion, mantenimiento, reparacion y desguace del motor deberan estar a cargo de personal especializado

que cuente con la oportuna capacitacion y herramientas adecuadas; dicho personal debe haber estudiado y comprendido el contenido de este

manual y de toda otra documentaciéon que acompafie el producto. Al realizar cada tarea es necesario respetar todas las indicaciones de seguridad,

prevencion de accidentes y medidas anticontaminacion expuestas en la documentacion, como asi también toda disposicion local mas restrictiva

aplicable en la materia. Por motivos de seguridad y para garantizar las condiciones de garantia, esta prohibido el uso del motor en caso de fallo del

mismo o de una imprevista variacion de las prestaciones del mismo.

La instalacion se debera efectuar en modo tal de impedir contactos accidentales peligrosos con el motor por parte de las personas, los animales y

las cosas.

Se deberan prever sistemas de alarma y procedimientos de control y mantenimiento tendientes a evitar todo posible riesgo resultante de un

funcionamiento anémalo del motor.Para la manipulacién y el almacenaje seguros del motor véase el capitulo 4 ‘Manipulacién y almacenaje’.
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3 DESCRIPCION DEL PRODUCTO Y EMPLEO:
31 Caracteristicas técnicas de funcionamiento:

El motor sumergido es un particular tipo de motor asincrono, especificamente estudiado para el mando de las bombas sumergidas.

El sentido de rotacion del motor es antihorario, observado desde el lado saliente.

Los motores sumergidos tipo 6+10 CS-R se suministran cargados con una mezcla compuesta de un 70% de agua limpia y un 30% de Glicol
Propilénico tipo Dowcal N della DowChemical, clasificable como no peligroso, segun los criterios establecidos por la CEE.

Es posible en el momento de la instalacion sustituir la mezcla con agua dulce limpia y filtrada; no hacerlo nunca con agua destilada (consultar en el
apartado ‘Controles preliminares’ el correspondiente procedimiento).

ATENCION Cuando se instala el motor segun las indicaciones suministradas en este manual y segun los esquemas previstos, el nivel

de presion acustica que emite la maquina en el campo de funcionamiento previsto, no alcanza nunca los 70 dB (A). La medicién del ruido se ha
realizado segun la Norma ISO 3746 y los puntos de medicién, segun la Directiva 2006/42/UE, se hallan a 1 metro de la superficie de referencia de
la maquina y a 1,6 metros de altura del suelo o de la plataforma de acceso.

El valor méximo esta uniformemente distribuido alrededor del producto.

3.2 Sectores de utilizacién:
El motor en ejecucion estandar ha sido proyectado para el bombeo de agua dulce limpia de pozos profundos y tanques de recogidas o para la
sobreelevacion de presion en boosters (no previsto para el motor en bafio de aceite).

3.3 Contraindicaciones: ATENCION

Los motores no son aptos para:
- un funcionamiento no sumergido;
- una instalacion inclinada;
- un funcionamiento continuo con velocidad del agua fuera de la camisa del motor inferior a los valores expuestos en la Tab. "Datos técnicos,
dimensiones y pesos".
- un funcionamiento con una intermitencia acentuada (consultar la ‘Tabla motores’ en el capitulo ‘Dimensiones, pesos y datos técnicos’);
- un liquido con temperatura superior a los 25+30°C (77+86°F) (consultar la ‘Tabla motores’ en el capitulo 10 ‘Dimensiones, pesos y datos técnicos’);
- una profundidad de inmersion superior a 150m;

A - el bombeo de liquidos inflamables;

- un funcionamiento en lugares clasificados como con riesgo de explosion.

No todos los motores son aptos para:
- una instalacion en horizontal (consultar la documentacion técnica especifica);
- un almacenaje a temperaturas muy bajas (consultar el capitulo 4 ‘Almacenaje y manipulacion’).
- para una instalacién en boosters.

En caso de instalaciéon inclinada, comunicarse con Calpeda Spa.

A Verificar ademas la conformidad del producto con eventuales restricciones locales pertinentes.
4 ALMACENAJE Y MANIPULACION:
Conservar el producto en un lugar seco y no pulverulento.

Prestar atencion a la posible inestabilidad resultante de un emplazamiento incorrecto del motor o de otro componente de la instalacion.Motores tipo
6+10 CS-R:

- verificar periodicamente el llenado completo del motor, si esta almacenado horizontalmente;

- si se debe almacenar transitoriamente el producto en ambientes con temperaturas inferiores a -15°C es necesario aumentar la concentracion

del Glicol Propilénico (por ej.: concentracion al 50%, temperatura minima igual a - 35°C; consultar en el apartado 5.1 ‘Controles preliminares’ el
correspondiente procedimiento).

No dejar el motor sin liquido interno, ya que esto puede causar el bloqueo del rotor.

ATENCION Manipular el motor cuidadosamente y con cautela, utilizando medios de elevacion y eslingados aptos y conformes con las
normativas de seguridad.
A Para individualizar el peso de cada motor véanse los datos expuestos en el capitulo ‘Dimensiones, pesos y datos técnicos’.
No utilizar nunca cables eléctricos para la manipulacion.
A Cuando se emplaza el motor verticalmente, prestar atenciéon de no someter los cables a curvas pronunciadas (el radio minimo de
curvado debe ser superior a 5 veces el diametro del cable).
No sumergir ni mojar nunca los extremos libres de los cables.

5 ENSAMBLADO E INSTALACION:
No arrojar en el medio ambiente el material de embalaje; respetar las normas locales vigentes para la gestion de residuos y anticontaminacion.
5.1 A Controles preliminares:

ATENCION Verificar siempre la libre rotacién de los rotores motor y el llenado completo del liquido de los motores
6+10 CS-R realizando las siguientes operaciones.

1) 1) para los motores 6+10 CS-R desenroscar el tapdn de llenado del liquido del motor (tapon con cabeza cilindrica con hexagono embutido);
desenroscar en cambio la sonda de temperatura cuando la misma sustituye el tapon;

2) verificar el llenado completo y si es necesario agregar agua dulce limpia o bien una mezcla, segun las concentraciones expuestas en el apartado
‘Caracteristicas técnicas y de funcionamiento’

3) volver a enroscar el tapon;

4) anclar el motor en posicion vertical, cerciorandose de su estabilidad, atar el extremo del eje motor para no
A dafarlo y, con una pinza, verificar que el rotor gire libremente;
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5.2 Caracteristicas de la instalacion: ATENCION

Pozo de profundidad.

Cerciorarse que el motor quede levantado del fondo del pozo al menos 2+3 metros.

Los filtros de extraccion del pozo deben hallarse siempre por debajo de la posicidon ocupada por el motor, en modo tal de garantizar un enfriamiento
correcto.Verificar las posibles variaciones del nivel dinamico del pozo, por descenso estacional del nivel o por la excesiva potencialidad de la
bomba respecto a las caracteristicas dinamicas del pozo mismo.

Tanque.
La instalacion correcta presenta el grupo montado con campana.
En el caso de grupo instalado horizontalmente, valen las mismas limitaciones indicadas para los boosters.

Boosters.

Verificar que el posicionamiento de las tuberias de la instalacion y de las correspondientes descargas permitan la eliminacion de las bolsas de aire.
Si se instala el grupo horizontalmente, en los periodos de no utilizacién el motor debe de todos modos quedar sumergido siempre en el agua, de lo
contrario es necesario verificar su llenado completo (consultar en el apartado 5.1 ‘Controles preliminares’ el correspondiente procedimiento).

La presién de aspiracion no debe superar los 10 bar.

ATENCION se debe garantizar la velocidad minima de flujo de agua alrededor del motor, en toda su longitud, mediante condiciones de instalacion
especificas en pozo o utilizando una camisa de refrigeracion.

5.3 A Conexiones mecanicas:

Si se debe ensamblar el motor en la bomba, efectuar las siguientes operaciones:
1) limpiar cuidadosamente las superficies de acoplamiento.

2) fijar el motor en posicion vertical, verificando su estabilidad;

3) quitar la rejilla y el filtro, si estan previstos, montados en el soporte de aspiracion de la bomba;

4) levantar verticalmente la bomba y después de haberla alineada con el motor y haberla puesto en fase angularmente en modo correcto, bajarla
lentamente, facilitando si es preciso el acoplamiento eje ranurado-junta, operando con un destornillador en la parte moleteada de la junta misma,
a través del agujero del alojamiento del filtro. Si no esta presente dicho agujero, operar directamente en la junta, con una herramienta con forma
de eje motor o bien con un destornillador en el primer rodete, teniendo cuidado de no mellarlo;

5) ajustar uniformemente las tuercas de fijacion utilizando también la plaquita, si esta prevista, para cerrar la zona de pasaje de los cables y volver
a montar el filtro si esta presente;

6) bloquear el protector con la junta térica si esta presente. En el caso de motor con segunda salida cables a 90° sustituir uno de los protectores
con una segunda plaquita de cierre para la zona de pasaje cables, si esta presente.

7) volver a montar la rejilla;

8) colocar los cables de alimentacion bajo la/s proteccion/es.SFIb

5.4 Conexiones e informaciones eléctricas:
Las conexiones eléctricas deberan estar a cargo de personal calificado, respetando escrupulosamente todas las reglas nacionales
de instalacion (en Italia norma CEIl 64-8 ) y siguiendo los esquemas eléctricos expuestos en el manual y los que acompafan los
A cuadros de mando.
Todos los conductores de tierra existentes se deberan conectar con el circuito de puesta a tierra de la instalacion antes de la
conexion de los restantes conductores y al desconectar el motor se deberan quitar por ultimo.
No sumergir ni mojar nunca los extremos libres de los cables.

Procedimiento de medicion de la resistencia de aislamiento:

Verificar que los cables del motor no estén conectados a la red eléctrica de alimentacion;

Verificar el estado de los cables;

En caso de ambientes himedos, limpiar el extremo del cable de alimentacién, donde esta el punto en el cual se conectara el borne del instrumento
de prueba;

Para los motores con salida de 3 cables de potencia, conectar uno de los bornes del instrumento (Megger) en los extremos de un cable de
alimentacion del motor y el segundo en la carcasa del motor. Para los motores con salida de 6 cables de potencia, conectar uno de los bornes del
instrumento en el principio y en el final de una misma fase (por ej.: V1-V2) y el segundo en la carcasa del motor;

Efectuar la prueba de medida de aislamiento considerando los siguientes parametros: Tiempo de prueba max. 60 seg. Temperatura 20 °C. Tensién
de prueba 500V DC (un tiempo de prueba prolongado a una tension elevada puede dafiar el aislamiento del hilo de bobinado del motor). Si durante
la prueba el valor medido es = 500 Hohm para bobinado estandar green wire /PPC, = 10 Hohm para bobinado PE2+PA, se puede considerar el
bobinado del motor aislado eléctricamente y es posible interrumpir la prueba incluso antes de los 60 seg;

Después de la medicion conectar brevemente a masa las fases para poner a cero su potencial;

Para los motores con salida de 6 cables de potencia, realizar también la prueba en las otras dos fases de alimentacion (por ej: W1-W2; U1-U2);

Unién.
Efectuar la unién de los cables de alimentacion y los de tierra como se detalla en las instrucciones técnicas especificas Calpeda,
y medir luego la resistencia de aislamiento de la conexién: valor minimo con tensién de prueba de 500 V en C.C en aire 5MQ, en
agua 2MQ.
A En caso de persistencia de valores de aislamiento bajos y existiendo uniones entre los cables del motor y el cable de alimentacion
(de subida), cortar las uniones y repetir la prueba directamente en los tres cables del motor, del mismo modo indicado
anteriormente.

Si se agrega cualquier otro cable al de la bomba, el mismo debera tener caracteristicas no inferiores al cable estandar de
suministro (ponerse en contacto con Calpeda o verificar el tipo del cable indicado en el catalogo de venta).

La union debe soportar la presién maxima a la que sera sometida, por ejemplo aquella ejercitada por el nivel estatico del agua en el
pozo y por la alternancia térmica debida a las fases de trabajo.

ATENCION Una union de baja calidad puede provocar faciimente dafios al motor y/o al cable de alimentacion. Consultar las paginas 71 a 74 para
ver la indicacion de la seccién de cable a utilizar para los conductores de alimentacion.
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Equipo eléctrico.
Verificar que el cuadro eléctrico de mando responda a los reglamentos nacionales vigentes y, en particular, que cuente con el grado
de proteccion adecuado para el lugar de instalacion.
A Es aconsejable siempre instalar la aparamenta eléctrica en ambientes secos, bien aireados y con temperaturas ambiente no
extremas (por ej. -20 + +40°C). De lo contrario sera necesario utilizar aparamentas especiales.

ATTENZIONE Una aparamenta eléctrica mal dimensionada o de baja calidad, sufre un rapido deterioro de los contactos y por lo tanto provoca una
alimentacion desbalanceada del motor que puede danarlo.

El uso de inversor y arrancador suave (soft-starter) con disefio y realizacion incorrectos puede danar el grupo de bombeo; si se
desconocen las problematicas inherentes a estos componentes solicitar asistencia a las Oficinas Técnicas Calpeda.

La instalacién de una aparamenta eléctrica de buena calidad es sindnimo de seguridad de funcionamiento.

Todos los equipos de arranque deben estar equipados siempre con:

1) seccionador general con apertura minima de los contactos de 3mm y oportuno bloqueo en posicién de abierto;

2) un idoneo dispositivo termico que proteja el motor, regulado a una corriente maxima absorbida que no supere mas de un 5% la corriente nominal
expuesta en la placa del motor y con un tiempo de actuacion inferior a 30 segundos;

3) un idéneo dispositivo magnético de proteccion de los cables contra el cortocircuito;

4) un idoneo dispositivo de proteccion que seccione el alimentador en caso de fallos hacia tierra de la electrobomba ;

- se aconseja ademas -

5) un idéneo dispositivo contra la falta de fase ;

6) un dispositivo contra la marcha en seco ;

7) un voltimetro y un amperimetro.

Tension de alimentacion.
Variaciones admitidas en las tensiones de alimentacion:

400V +10% [50Hz]
460V £10% [60HZz]
Para tensiones/frecuencias diferentes: +5%

Tolerancias en las caracteristicas de funcionamiento: seguin las Normas Internacionales IEC 34-1.
Sondas térmicas a pedido.

ATENCION Verificar que los valores de tensién y frecuencia con los cuales se alimenta el motor correspondan a los expuestos en la placa del
motor; si la tension de alimentacion no esta dentro de las variaciones admitidas es necesario solicitar motores con ejecuciones
especiales. Verificar que el cable de alimentacion esté dimensionado en funcion de su longitud, de la absorcion del grupo,
de la temperatura en aire, en modo tal que no cause una caida de tensién superior al 2,5+3% de la tensiéon nominal (para un

A dimensionamiento correcto consultar el apéndice técnico del catalogo Electrobombas sumergidas Calpeda). La tension debe ser
sinusoidal y el sistema trifasico de alimentacién simétrico. De conformidad con la norma CEIl 2.3 (IEC 38) en un motor de corriente
alterna, la tension de alimentacion se considera practicamente sinusoidal si, cuando el mismo funciona a la carga nominal, la forma
de onda es tal que la diferencia entre cada uno de sus valores instantaneos y el correspondiente valor instantaneo del componente
fundamental no supera el 5% de la amplitud de este ultimo. Durante la prueba de calentamiento dicha diferencia de amplitud no
debe superar el 2,5%. Ademas el sistema trifasico de tension se considera simétrico si el componente de secuencia inversa no
supera el 1% del componente de la secuencia directa del sistema de tensién durante un prolongado lapso de tiempo o el 1,5%
por un breve lapso que no supere unos pocos minutos, o si el componente homopolar del sistema de tension no supera el 1% del
componente de secuencia directa.

Sentido de rotacion.

ATENCION Un sentido de rotacion erroneo puede acarrear dafios al motor, ya que en este caso la potencia absorbida por la bomba es
significativamente superior a la prevista.
A Es preciso por lo tanto verificar el sentido de rotaciéon correcto (antihorario para la bomba del lado de impulsién), realizando las

siguientes operaciones:
1) después de haber llenado la tuberia, registrar la presién que desarrolla la electrobomba con la valvula de cierre cerrada;
2) desconectar la alimentacion de red e intercambiar entre si dos de las tres fases;
3) repetir la operacioén del punto 1. La maxima presién es indice de un sentido de rotacién correcto.
En el caso de bombas instaladas a gran profundidad, la presion que se desarrolla con un sentido de rotacion incorrecto puede no resultar suficiente
ni siquiera para contrastar la altura geodésica.

Desequilibrio de fase.

Verificar la absorcion de cada fase. Un eventual desequilibrio no debe superar el 5%. Si se registran valores superiores, que pueden imputarse al
motor y/o a la linea de alimentacion, verificar la absorcion en las otras dos combinaciones de conexion motor-red, prestando atencion
A de no invertir el sentido de rotacién. La conexién ideal sera aquella en la cual la diferencia de absorcion entre las fases resulte menor.
Obsérvese que si la absorcion mayor se registra siempre en la misma fase de la linea, la causa principal del desequilibrio se debera
imputar a la alimentacion de la red.
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ESQUEMA DE CONEXION PARA MOTORES TRIFASICOS

@ Equipo eléctrico
@ Conjunto de union

@ Motor sumergido

Negro = Fase U
Gris = Fase V
Marrén = Fase W

hs
i
o

NOTA: Los esquemas

funcionales se entregan
junto con el equipo
eléctrico de mando

Op

ESQUEMA DE CONEXION PARA MOTORES TRIFASICOS PREVISTOS PARA ARRANQUE Y/ A

CONEXION PARA ARRANQUE A Y/ A

Para tension de servicio a 220 V con motor 220 / 380 V
Para tension de servicio a 230 V con motor 230 / 400 V
Para tension de servicio a 240 V con motor 240/ 415V
Para tension de servicio a 380 V con motor 380 / 660 V
Para tension de servicio a 400 V con motor 400 / 700 V
Para tension de servicio a 415 V con motor 415/ 720 V

ARRANQUE CON CONEXIONA A-A

Para motores MAC12300/1C + MAC12540/1C
Para tension de funcionamiento a 380 V
Para tension de funcionamiento a 400 V
Para tension de funcionamiento a 415V
Para tension de funcionamiento a 440 V
Para tension de funcionamiento a 460 V

CONEXION PARA ARRANQUE DIRECTO A Y

Para tension de servicio a 380 VV con motor 220 / 380 V
Para tension de servicio a 400 V con motor 230 / 400 V
Para tension de servicio a 415 V con motor 240 / 415V
Para tension de servicio a 440 VV con motor 250 / 440 V
Para tension de servicio a 460 VV con motor 260 / 460 V
Para tension de servicio a 660 V con motor 380 / 660 V
Para tension de servicio a 700 V con motor 400 / 700 V
Para tension de servicio a 720 V con motor 415 /720 V
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6 USO Y GESTION

6.1 Arranque:

Si el motor en el arranque no logra ponerse en marcha, no efectuar continuos tentativos de arranque que llevarian sélo

a danfar el grupo. Individualizar y eliminar la causa del problema.

Si se utiliza un sistema de arranque no directo, el transitorio de arranque debe ser breve (no durar nunca mas de algunos

segundos).

Una vez a régimen, verificar que la corriente absorbida no sea superior a la indicada en la placa del motor, y que la maquina

funcione regularmente.

El ajuste del relé térmico se debera efectuar en funcién de la absorcion del grupo, realizando las siguientes operaciones:

1) llevar la electrobomba en las condiciones de régimen de maxima absorcién, normalmente vinculadas a las de maximo caudal, con el relé
calibrado al amperaje de la placa del motor;

2) bajar gradualmente el nivel de ajuste hasta que intervenga el relé (si no se llega a una posicidon que haga intervenir el relé, ni siquiera
alcanzando el
amperaje minimo,

A es necesario sustituir el relé, porque esta dafiado o bien sobredimensionado respecto a la absorcion del grupo y repetir luego toda la
secuencia);
3) poner luego el indice de ajuste del relé en el minimo amperaje de no actuacion.

PARAMETROS DE REFERENCIA POR TIPOLOGIA DE ARRANQUE
2 polos Estrella- Impedancia o
Triangulo | autotransformador Soft - starter Inverter
P2
Tiempo Tiempo max. con Vs Is Tiempo max. | Tiempo max.
Motor max. func. a Vs> 0.65 \'In min X aceleracién | aceleracion
estrella ! min
[kW] [s] [s] [% Vn] |[% In] [s] [s]
6CS-R 4+15 1.5 1
6CS-R 18,5+45 1.5 15
8CS-R 30+37 2
8CS-R 45+59 1,5 o o 2 2
8CSR 66 60% [400%
8CS-R 75+110 25 2,5 2,5
10CS-R 75+92 '
10CS-R 110 3,5 2
10CS-R 132 _ 3 3
10CS-R 150+185 2,5

P2 = potencia nominal motor/ Vs = tension de arranque / Vn = tensién nominal / Is = corriente de arranque / In = corriente nominal
NOTA: la tensiéon minima expuesta en la tabla se refiere a una caida de tensién no superior al 3%

Prescripciones generales para el uso de INVERSOR
- durante el arranque y/o la utilizacion, la frecuencia minima no debe ser inferior al 30Hz, manteniendo constante la
relacion tensién/frecuencia
- en algunos casos es necesario requerir el motor con bobinado eléctrico para agua caliente, para compensar la mayor pérdida por forma
de onda no optimal; ponerse en contacto con las oficinas técnicas para recibir indicaciones especificas.
- tiempo de rampa de aceleracion max.: véase tabla;
- tiempo de desaceleracion max.: equivalente al doble del tiempo maximo de aceleracion.
- Frecuencia maxima de conmutacién inversor <5kHz

Se deben garantizar las siguientes condiciones de funcionamiento con la instalacion de filtros sine-wave:

dv V
Para motores en agua y glicol con bobinado estandar, green wire/PPC el gradiente de tension —— <500| — |- € Vp <700V
dt 7

dv V
Para motores en agua y glicol con bobinado especial, PE2+PA el gradiente de tension —— <500 — |- e Vp <900V

dt 7
Se requiere la instalacion de los filtros para considerar el motor en garantia
Condiciones a respetar independientemente de la longitud de los cables de potencia.

Prescripciones generales de uso del SOFT-STARTER:

a) El dispositivo SOFT-STARTER debe realizar el arranque con una rampa de tension o con corriente constante;
b) El dispositivo SOFT-STARTER no debe realizar el arranque con rampa de corriente o con rampa de par;

c) Tiempo de desaceleracion maximo equivalente al doble del tiempo maximo de aceleracion;

d) Método de desaceleracion de rueda libre o con rampa de tensién, no en frenado;

e) Asegurarse siempre de desactivar el soft-starter al finalizar la fase de arranque del grupo;

En caso de funcionamiento incorrecto de una instalacion con arranque soft-starter o inverter, controlar, si es posible, el funcionamiento
del grupo electrobomba conectandolo directamente a la red (o a otro dispositivo).
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6.2 Conduccioén y controles:

Antes de poner en marcha el grupo electrobomba, es obligatorio comprobar y respetar los limites de:
* numero maximo puestas en marcha por hora
« velocidad de enfriamiento minima motor
* temperatura del liquido bombeado

Segun las indicaciones de las tablas “Dimensiones y pesos indicativos” en el capitulo 10, el incumplimiento de las disposiciones mencionadas

previamente anulara la garantia sobre el producto, ya que no se puede garantizar el correcto funcionamiento del grupo electrobomba y, en

particular, el motor eléctrico sumergible.

ATENCION Una vez instalada la electrobomba no requiere un mantenimiento particular, de todos modos para garantizar un funcionamiento regular en el tiempo
de la electrobomba, es necesario efectuar controles regulares de prevencién, como minimo cada 3 meses o bien cada 1000+1500 horas de
funcionamiento, verificando los valores expuestos en la ‘Ficha anotaciones de funcionamiento’. Es ademas oportuno hacer controlar cada 6+12

A meses la eficiencia de todos los equipos eléctricos.
Si se detectan irregularidades de funcionamiento, identificar las causas e intervenir como se indica en este manual.

En caso de presencia de sonda PT100 dentro del motor, que controla la temperatura, seguir la modalidad a continuacién para el ajuste

de los umbrales de temperatura de advertencia y detencién maquina:

a) poner en marcha la electrobomba y colocarse en el punto de trabajo de mayor potencia absorbida; la temperatura motor en su interior aumentara

progresivamente y sera controlada por la sonda. Con funcionamiento a régimen (dependiendo del motor pueden pasar hasta 2 horas) la

temperatura leida se estabilizara;

b) con lectura estable de la temperatura calibrar la primera alarma (warning) a un valor igual a la temperatura leida +3°C, la alarma debe

registrar la superacion, para tener la documentacion en la primera inspeccion;

c) la segunda alarma (parada maquina), que debe accionar la parada del motor, debera ser calibrada a un valor igual a la temperatura leida

+6 °C; la siguiente puesta en marcha, con el registro de la superacién del umbral de detencion maquina, puede ser automatica pero debe realizarse

con un retraso, desde la parada, de al menos 15 minutos o a una temperatura interna del motor inferior a 20 °C con respecto a la temperatura

establecida para la alarma de detencion maquina.

La intervencion de la 12 alarma puede indicar un funcionamiento anémalo del motor: se debe monitorizar la temperatura del motor, para

comprobar que se haya restablecido la condicion normal de funcionamiento.

La intervencion de la 22 alarma, con parada del motor, se produce cuando:

1) hay una sobrecarga

2) hay un escaso enfriamiento

3) hay frecuentes puestas en marcha

Si interviene la 22 alarma, el motor no se puede poner nuevamente en funcionamiento, antes de haber establecido las causas de la anomalia.

Si no se respeta el procedimiento antes indicado, sin perjuicio de los controles y las obligaciones de funcionamiento indicados previamente, se
podra programar el umbral de detencion maquina (22 alarma) de la siguiente manera:

1) con motor recubierto con PVC, Calpeda recomienda encarecidamente programar la maxima temperatura de la segunda alarma a 50 °C;

2) con motor recubierto con PE2+ PVC, Calpeda recomienda encarecidamente programar la maxima temperatura de la segunda alarma a 65 °C.
Estos limites permiten evitar dafios irreversibles al motor; su superacion anulara la garantia sobre el producto.

NOTA: la monitorizacion de la temperatura con sonda PT100, incluso en presencia de un correcto ajuste del umbral de detencién, no
protege el motor de sobretemperaturas peligrosas localizadas cuando no se garantiza el enfriamiento correcto (velocidad del agua fuera
del motor inferior a la prevista e indicada en la tabla disponible en la seccion del manual “Datos técnicos dimensiones y pesos”).

En estos casos es necesario revisar la instalacion o prever el uso de una capa idénea de enfriamiento.

6.3 Mantenimiento:

A El mantenimiento y la eventual reparacion del motor deberan estar a cargo de personal especializado, con la oportuna cualificacion, equipado con

herramientas idéneas y que haya estudiado y comprendido el contenido de este manual y de toda otra documentacion que acomparie el motor.

Desmontaje.
Antes de efectuar cualquier tarea en el motor, efectuar el seccionamiento de la linea de alimentacién de la instalacién. Si se hace necesario desensamblar el motor
de la instalacion, efectuar en sentido contrario el mismo procedimiento expuesto en el apartado ‘Conexiones e informaciones eléctricas’ prestando mucha atencién
siempre a la estabilidad de los componentes que se coloquen verticalmente;
Utilizar siempre en las reparaciones repuestos originales Calpeda. El incumplimiento de esta prescripcion provoca la pérdida de todos los derechos de garantia 'y
exime al fabricante de toda responsabilidad.
Para solicitar repuestos es necesario suministrar a Calpeda S.p.A. o a sus Centros de Asistencia Autorizados los siguientes datos:
1 - sigla completa del producto;
2 - codigo, fecha y/o nimero de serie y/o nimero de orden (si estan presentes);
3 - denominacion o nimero de referencia de la pieza, indicados en el catalogo de repuestos (disponible en los centros de asistencia autorizados);
4 - cantidad de piezas solicitadas.

6.4 Periodos de inactividad:

Si el grupo electrobomba debe permanecer sumergido durante prolongados periodos de inactividad, es conveniente ponerlo en marcha cada
20+30 dias para evitar peligros de bloqueo del rotor.

Para otras prescripciones consultar el capitulo ‘Almacenaje y manipulacion’.

7 PUESTA FUERA DE SERVICIO Y DESMANTELAMIENTO
Durante el desmantelamiento del motor, el operador debe llevar a cabo la puesta fuera de servicio y la destruccion respetando escrupulosamente las normas y los
reglamentos de eliminacién locales.

Eliminacion del producto al final de la vida util
INFORMACION A LOS USUARIOS en vigor del art. 14 de la DIRECTIVA 2012/19/UE DEL PARLAMENTO EUROPEO Y DEL CONSEJO del 4 de
julio de 2012 sobre los residuos y aparatos eléctricos y electronicos (RAEE)

El simbolo del contenedor tachado en los aparatos eléctricos y electronicos (AEE) o en el envase indica que el producto, al finalizar su

Ef vida util, debe ser recogido de forma selectiva y no debe ser eliminado junto con los demas residuos domésticos.

AEE DOMESTICOS

Se ruega contactar con el propio ayuntamiento o autoridad local, para mas informacion inherente a los sistemas de recogida selectiva
disponibles en el territorio. El revendedor del nuevo aparato tiene la obligacion de retirar el viejo aparato de forma gratuita en el momento de la
compra de un aparato del mismo tipo, para dar curso a la eliminacién/el reciclado correcto. En Italia los AEE domésticos son las electrobombas con
motor monofasico, en los demas paises europeos es necesario comprobar dicha clasificacion.
AEE PROFESIONALES
El productor organiza y da curso a la recogida selectiva del presente aparato que ha llegado al final de su vida util. Por consiguiente, el usuario
que desea deshacerse del presente aparato podra contactar con el productor y seguir el sistema adoptado por el mismo para permitir la recogida
selectiva del aparato que ha llegado al final de su vida util, o bien, seleccionar de manera auténoma, una cadena de recogida autorizada para la
gestion. De todos modos, el usuario debera respetar las condiciones de retiro establecidas por la Directiva 2012/19/UE.
La eliminacion ilegal del producto por parte del usuario implica la aplicacion de las sanciones previstas por la ley.
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8 GARANTIA

Para este motor valen las mismas condiciones generales de venta de todos los productos Calpeda S.p.A.

Se recuerda que una de las condiciones indispensables para el reconocimiento de la garantia es el cumplimiento de todos los

puntos expuestos en la documentacion adjunta y de las mejores normas hidraulicas y electrotécnicas, condicion basica para lograr un
funcionamiento regular del grupo electrobomba.

Los desperfectos causados por desgaste y/o corrosion no estan cubiertos por la garantia.
Ademas para el reconocimiento de la garantia, es necesario que el motor sea previamente examinado por nuestros técnicos o por técnicos de los

centros de asistencia autorizados.

El incumplimiento de lo expuesto en la documentacion del motor provoca la pérdida de todos los derechos de garantia y exime al fabricante de

cualquier responsabilidad.

9 CAUSAS DE FUNCIONAMIENTO ANOMALO

nconvenientes

Causas probables

Soluciones

1. El motor no arranca.

1.1.

1.2.

1.3.

El interruptor de seleccion esta en la
posicion OFF
EI motor no recibe alimentacion.

Los dispositivos de control automaticos
(interruptor de nivel, etc) no dan la habilitacion.

1.1.

1.2.

1.3.

Seleccionar la posicién ON.

Controlar si hay fusibles quemados o si ha
actuado el relé de proteccion del circuito.
Controlar el ajuste de los bornes.Controlar si el
grupo esta alimentado.

Esperar el restablecimiento de las condiciones
de funcionamiento o verificar la eficiencia de los
automatismos.

2. Los fusibles se queman
en el arranque.

2.1.

2.2.

2.3.

Fusibles con un ajuste inadecuado.
Rotor bloqueado.

Cable de alimentacion o unién en mal estado
(cortocircuito).

2.1

22

2.3.

Sustituir los fusibles cono otros aptos para la
absorcion del motor.

Enviar el motor al centro de asistencia
autorizado.

Sustituir el cable o rehacer la union.

3. Elrelé de sobrecarga
actua después de
algunos segundos de
funcionamiento.

3.1.

3.2.

3.3.

No llega tensién nominal a todas las fases del
motor.

La absorcién de corriente esta desequilibrada y
al menos una fase presenta corriente mayor a
la nominal.

La absorcion de corriente es anémala.

3.1.

3.2.

3.3.

Controlar la integridad del equipo eléctrico.
Controlar el ajuste de la caja de conexiones.
Controlar la tension de alimentacion.

Controlar el desequilibrio en las fases segun

el procedimiento expuesto en el apartado 5.5
‘Conexiones e informaciones eléctricas’.

Si es necesario enviar el motor al centro de
asistencia autorizado.

Verificar la exactitud de las conexiones estrella
o triangulo.

4.5.
4.6.

4.7.

existencia de puntos de roce.

La electrobomba no gira libremente por
elevada concentracién de arena.

La arena ha bloqueado el grupo.

Temperatura del cuadro eléctrico elevada.

3.4. Ajuste erréneo del relé. 3.4. Verificar que el valor de amperaje sea correcto.
3.5. El rotor del grupo esta bloqueado. 3.5. Enviar el grupo al centro de asistencia
autorizado.
3.6. Latension de alimentacién no corresponde a 3.6. Sustituir el motor o cambiar la alimentacion.
la del motor.
4. Elrelé de sobrecarga 4.1. Ajuste erréneo del relé. 4.1. Véase 3.4.
actua después de 4.2. Tensioén de la red de alimentacion demasiado 4.2. Contactar la empresa de distribucion.
algunos minutos de baja.
funcionamiento. 4.3. La absorcién de corriente esta desequilibrada 4,3. Véase 3.2.
en las fases, con una superior al valor nominal.
4.4. La electrobomba no gira libremente por la 4.4. Enviar el grupo al centro de asistencia

4.5.

4.6.

4.7.

autorizado.

Reducir oportunamente el caudal con la valvula
de cierre.

Aumentar la profundidad del pozo o levantar
oportunamente el grupo.

Verificar que el relé sea de temperatura
ambiente compensada.Proteger el cuadro
eléctrico de mando del sol y del calor.

5. Intervencion del relé
diferencial.

5.1

Aislamiento eléctrico insuficiente.

5.1

Verificar con el ohmetro la resistencia de
aislamiento segun los limites expuestos en
el apartado 'Conexiones e informaciones
eléctricas'. Si es necesario enviar el motor al
centro de asistencia autorizado.
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1. ALLGEMEINE INFORMATIONEN
1.1 Erklarung der Symbole

gekennzeichnet. lhre Nichtbeachtung kann das Personal gesundheitlichen Gefahren aussetzen.

Die in der Dokumentation stehenden Anweisungen, die sich auf die elektrische Sicherheit beziehen, werden durch

A Die in der Dokumentation stehenden Anweisungen, die sich auf die Sicherheit beziehen, werden durch dieses Symbol
A dieses Symbol gekennzeichnet. Ihre Nichtbeachtung kann das Personal Gefahren elektrischer Art aussetzen.

Die in der Dokumentation stehenden Anweisungen, die durch diese Schrift gekennzeichnet werden, sind die wichtigsten
ACHTUNG Hinweise fiir eine korrekte Ausfiihrung von Installation, Betrieb, Instandhaltung, AuRerbetriebnahme des Motors

selbst. Das bedeutet aber nicht, dass fir eine sichere und zuverlassige Betreibung des Motors wahrend seiner ganzen

Nutzungsdauer nicht auch alle anderen in der Dokumentation gelieferten Angaben zu beachten sind.

Die Betriebs- und Wartungsanleitung aufmerksam durchlesen.

1.2 A Allgemeines:

Prifen, dass das im Lieferschein genannte Material mit dem tatsachlich erhaltenen Ubereinstimmt und dass es nicht beschadigt ist.

Bevor man beginnt, auf dem Motor zu arbeiten, bitte ganz die Anweisungen durchlesen, die in der Dokumentation steht, die zum

Lieferumfang gehort.

Das Handbuch und das gesamte zum Lieferumfang gehdrige Dokumentationsmaterial, einschlief3lich Kopie der Schilder, sind integrierender Teil
des Motors und sind daher sorgfaltig und so aufzubewahren, dass man sie die gesamte Nutzungsdauer des Motors Uber konsultieren kann. Die
Zusatzschilder beispielsweise kénnen an der Schaltanlage der elektrischen Stromversorgungseinrichtung angebracht werden.

Kein Teil dieser Dokumentation darf ohne die schriftiche Genehmigung des Herstellers in irgendeiner Form reproduziert werden.
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1.3 Erklarung zum Typenschild der Unterwassermotoren

e N
| ) 3 ~ AIP68 S11EC 60034-1
[== calpeda & H[E5 7 C €
Montorsa (VI) Italy IT 00142630243 a2 Thrustload: 30000N
Type: 6CS-R 18.5 Serial No.352550/4
F [Hz] P2 kW] U V] I [A] Cosop N [min-1]
50 18,5 380 44 0,85 2830
50 18,5 400 42 0,82 2840
50 18,5 415 42 0,77 2855
60 21,3 460 40,2 0,845 3430
60 18,5 460 36,1 0,81 3455
60 18,5 380 413 0,87 3375
Weight [Ka.] 56 6/14
Max. Amb. Temp. 30°C Min. Cool. Speed 0,5 m/s 1%3
1.5 Hinweise:

Das aufmerksame Lesen der Dokumentation, die das Produkt begleitet, gestattet es, in voller Sicherheit zu arbeiten und die besten Leistungen zu
erhalten, die das Produkt bieten kann.

Die im weiteren Text stehenden Anleitungen beziehen sich auf den Motor in der Standardausfiihrung, der bei normalen Bedingungen betrieben wird.
Etwaige Besonderheiten, die man an der Typenbezeichnung des Produkts erkennen kann, kénnen zu einer nicht vollstandigen Ubereinstimmung mit
den hier gegebenen Informationen fiihren (wenn erforderlich, wird das Handbuch mit zusatzlichen Informationen ausgestattet).

Laut unserer Politik zur standigen Verbesserung der Produkte kénnen die in der Dokumentation wiedergegebenen Daten und das Produkt selbst
Veranderungen ohne Vorbescheid seitens des Herstellers erleiden.

Die Nichtbeachtung aller in dieser Dokumentation wiedergegebenen Hinweise oder ein bestimmungswidriger Gebrauch oder eine unbefugte Anderung
des Motors fiihren zum Verlust jeder Form von Garantie und Haftung seitens des Herstellers firr jeden Schaden an Personen, Tieren oder Sachen.

ACHTUNG Den Motor nie laufen lassen, wenn er sich nicht unter Wasser befindet.

2 A SICHERHEIT:

A Bevor man irgendeinen Vorgang auf dem Produkt ausfiihrt, sicherstellen, dass die elektrischen Teile der Anlage, auf der man arbeitet, nicht
an das Stromnetz angeschlossen sind.

Das Handling, die Installation, der Betrieb, die Instandhaltung, die etwaige Reparatur und die AuRerbetriebnahme des Motors miissen von spezialisiertem

Personal mit entsprechender Qualifikation und mit angemessener Ausriistung ausgestattet vorgenommen werden, das den Inhalt dieses Handbuchs und jeder

anderen, dem Produkt beilegenden Dokumentation studiert und verstanden hat.

Wahrend jedes einzelnen Vorgangs sind alle in der Dokumentation stehenden Angaben zur Sicherheit, Unfallverhiitung und zum Umweltschutz, wie auch die

etwaigen noch strengeren einschlagigen Anordnungen vor Ort zu beachten.

Aus Sicherheitsgriinden und zur Sicherung der Garantiebedingungen fiihren ein Schaden oder eine plétzliche Variation der Motorleistungen zum Verbot fur den

Kaufer, das Produkt zu benutzen.

Die Installation muss so ausgefiihrt werden, dass unvorhergesehene fiir Personen, Tiere oder Sachen gefahrliche Kontakte mit dem Motor verhindert werden.

Alarmsysteme, Prif- und Wartungsverfahren miissen vorgesehen werden, um jede Form der Gefahr infolge einer etwaigen Betriebsstérung des Motors

vermieden werden.

Fir das Handling und die Lagerhaltung unter sicheren Bedingungen das Kapitel 4 ‘Handling und Lagerhaltung’ heranziehen.
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3 PRODUKTBESCHREIBUNG UND BENUTZUNG:
3.1 Technische Merkmale und Betriebseigenschaften:

Der Unterwassermotor ist ein besonderer Typ von Asynchronmotor, der speziell entwickelt wurde, um Unterwasserpumpen zu betatigen.

Die Laufrichtung des Motors ist die entgegen dem Uhrzeigersinn, wenn man von der Seite des Wellenlberstands schaut.

Die Unterwassermotoren Typ 6+10 CS-R werden mit einer Mischung gefiillt geliefert, die zu 70% aus reinem Leitungswasser und zu 30% aus
Propylenglycol Typ Dowcal N der DowChemical besteht, das nach den von der EWG festgelegten Kriterien als ungefahrlich klassifiziert werden
kann. Bei der Installation ist es mdglich, die Mischung durch reines und filtriertes Stilwasser zu ersetzen, aber auf keinen Fall durch destilliertes
Wasser (siehe den Abschnitt ‘Vorabprifungen’, wo das Verfahren beschrieben ist).

ACHTUNG Wenn der Motor den Angaben dieses Handbuchs und den vorgesehenen Schaltplane gemaR installiert wird, erreicht der
Schalldruckpegel, der von der Maschine in dem vorgesehenen Betriebsbereich abgegeben wird, in keinem Fall 70 dB (A). Die Schalldruckmessung
wurde gemaf der Norm ISO 3746 vorgenommen und die Messstellen befinden sich gemaf der Richtlinie 2006/42/EG in 1 m von der
Bezugsoberflache der Maschine und 1,6 m tGber dem Boden oder der Zugangsplattform.

Der Hochstwert findet sich gleichmaRig rings um das Produkt verteilt.

3.2 Einsatzbereiche:
Der Motor in der Standardausflinrung ist zum Pumpen von klarem Stitwasser aus Tiefbrunnen, aus Sammelschéachten oder zur Druckerhdhung
(Booster) entwickelt worden (fur den Motor im Olbad nicht vorgesehen).

33 Gegenanzeigen: ACHTUNG

Die Motoren eignen sich nicht fur:
- den Betrieb nicht unter Wasser;
- eine geneigte Installation;
- den Dauerbetrieb mit Geschwindigkeit des Wassers aulRerhalb des unteren Motorgehauses mit Werten, die in der Tab. "Technische Daten,
Abmessungen und Gewichte" stehen.
- den ausgepragtem Aussetzbetrieb (siehe die ‘Tabelle Motoren’ im Kapitel ‘Abmessungen, Gewichte und Technische Daten’);
- ein Férdermedium mit Temperatur Uber 25-30°C (77-86°F) (siehe die ‘Tabelle Motoren’ im Kapitel 10 ‘Abmessungen, Gewichte und Technische Daten’);
- eine Eintauchtiefe iber 150m;

A - das Pumpen von feuergefahrlichen Flissigkeiten;

- einen Betrieb am Orten, die als explosionsgefahrdet klassifiziert sind.

Nicht alle Motoren eignen sich:
- fir eine Installation in der Horizontalen (siehe die spezifische technische Dokumentation);
- flr eine Lagerhaltung bei sehr tiefen Temperaturen (siehe das Kapitel 4 ‘Lagerhaltung und Handling’).
- fur eine Installation im Booster.

Im Fall von geneigter Installation wenden Sie sich bitte direkt an Calpeda Spa.

A AufRerdem die Konformitat des Produkts mit den etwaigen einschlagigen lokalen Einschréankungen prifen.
4 LAGERHALTUNG UND HANDLING:
Das Produkt an einem trockenen und nicht staubigen Ort aufbewahren.

Auf etwaige Standunsicherheiten achten, die sich aus einer unangemessenen Positionierung des Motors oder jeder anderen zur Anlage
gehdrigen Komponente ergeben.

Motoren Typ 6+10 CS-R :

- RegelmaRig prifen, dass der Motor ganz gefiillt ist, wenn der horizontal gelagert wird;

- Wenn er vortbergehend in Rdumen mit Temperaturen unter -15°C gelagert werden muss, ist die Konzentration des Propylenglycols zu erhéhen (z.B.:
Konzentration von 50%, tiefste Temperatur gleich - 35°C; im Abschnitt 5.1 ‘Vorabprifungen’ das entsprechende Verfahren nachlesen).

Den Motor nicht ohne Flissigkeit in seinem Inneren laufen lassen, weil das den Laufer blockieren kann.

ACHTUNG Das Handling des Motors mit Umsicht und Sorgfalt vornehmen. Nur Hebezeug und Zurrmittel verwendet, die dazu geeignet sind und den
Sicherheitsbestimmungen entsprechen.
Das Gewicht jedes Motors steht in den Daten, die sich im Kapitel ‘Abmessungen, Gewichte und technische Daten’ befinden.
A Zum Handling nie Stromkabel benutzen.
Wenn der Motor vertikal angeordnet wird, darauf achten, dass die Kabel nicht stark geknickt werden (der Mindestkrimmungsradius muss
A 5 Mal groRer als der Kabeldurchmesser sein).
Die freien Kabelenden durfen nie in Wasser eingetaucht oder auf sonst wie nass werden.

5 ZUSAMMENBAU UND INSTALLATION:

Die Entsorgung des Verpackungsmaterials umweltgerecht vornehmen, die vor Ort geltenden Entsorgungs- und Umweltschutzbestimmungen beachten.

5.1 A Vorabpriifungen:

ACHTUNG Immer sicherstellen, dass die Laufer des Motors sich frei bewegen kénnen und die komplette Fllssigkeitsfillung der Motoren mit
BaugroRe 6+10 CS-R den folgenden Vorgangen geman ausfihren.

1) fur die Motoren 6+10 CS-R den Stopfen zum Einfillen von Motorflissigkeit (der mit dem Zylinderkopf mit Innensechskant) abschrauben; dagegen den
Temperaturfihler abschrauben, wenn er sich an der Stelle des Stopfens befindet;
2) sicherstellen, dass der Motor ganz gefillt ist und eventuell reines Sullwasser oder eine Mischung je nach den Konzentrationen nachfillen, die im
Abschnitt ‘“Technische Merkmale und Betriebseigenschaften’ stehen;
3) den Stopfen wieder aufsetzen;
4) den Motor in der vertikalen Position verankern und sicherstellen, dass er standfest ist, das Ende der Motorwelle umwickeln,
um sie nicht zu beschadigen und mit einer Zange priifen, dass der Laufer sich frei drehen kann;
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5.2 Eigenschaften der Anlage: ACHTUNG

Tiefbrunnen.

Sicherstellen, dass der Motor sich mindestens 2-3 Meter Uber dem Brunnenboden gehoben befindet.

Die Abpumpfilter des Brunnens miissen sich immer unterhalb der Position befinden, die der Motor einnimmt, um seine korrekte Kiihlung zu
gewahrleisten.

Etwaige Variationen des dynamischen Wasserstands des Brunnens feststellen, sei es wegen der jahreszeitlich bedingten Senkung des
Grundwassers oder wegen der zu grol} ausgelegten Leistung der Pumpe im Bezug zu den dynamischen Eigenschaften des Brunnens.

Sammelschacht.
Die korrekte Installation sieht das mit Motorlaterne montierte Aggregat vor.
Sollte das Aggregat horizontal installiert sein, gelten die Einschrankungen, die fir die Booster genannt werden.

Booster.

Sicherstellen, dass die Anordnung der Rohrleitungen der Anlage und der entsprechenden Ablufteinrichtungen die Beseitigung der Luftblasen gestatten.

Wenn das Aggregat horizontal installiert wird, muss der Motor in den Zeitraumen, in denen es nicht benutzt wird, weiterhin unter Wasser bleiben. Andernfalls ist
sicherzustellen, dass er ganz mit dem Férdermedium gefillt ist (siehe im Abschnitt 5.1 “Vorabprifungen’ fiir das entsprechende Verfahren).

Der Saugdruck darf nicht tiber 10bar liegen.

ACHTUNG Die Mindestgeschwindigkeit des Wasserflusses um den Motor herum muss auf dessen gesamter Lange mittels angemessener
Installationsbedingungen oder Anwendung einer Kihlummantelung gewahrleistet werden.

5.3 Mechanische Anschliisse:

Falls man den Motor mit der Pumpe zusammenbauen muss, so vorgehen, wie es die folgenden Vorgénge beschreiben:
1) Die Passflachen sorgfaltig reinigen.

2) A Den Motor in vertikaler Position verankern und sicherstellen, dass er standfest ist;

3) Den Saugkorb und den Filter, sofern vorhanden, entfernen, die auf dem Trager des Saugstutzens der Pumpe montiert sind;

4) Die Pumpe senkrecht heben und sie dann, nachdem man sie auf die gleiche Achse des Motors und in die richtige Winkelposition gebracht hat, langsam senken,
um dann die Verbindung Keilwelle-Kupplung eventuell zu unterstitzen, indem man mit einem Schraubenzieher auf dem geréndelten Teil der Kupplung durch das
Loch des Filtersitzes arbeitet. Wenn das Loch fiir den Filtersitz nicht vorhanden ist, die Kupplung mit einem Werkzeug, das die Form der Antriebswelle hat, oder
mit einem Schraubenzieher auf dem ersten Laufrad bewegen, wobei zu beachten ist, dass man es nicht beschadigt.

5) Die Befestigungsmuttern gleichmaRig anziehen. Dabei auch das Plattchen, sofern vorhanden, benutzen, um den Durchfiihrungsbereich der Kabel zu
verschlieRen, und den Filter, sofern vorhanden, wieder einbauen.

6) Den Defender mit dem O-Ring blockieren, sofern vorhanden. Bei einem Motor mit zweitem Kabelaustritt bei 90° einen der Defender mit einem zweiten
Verschlussplattchen im Kabelaustrittsbereich ersetzen, sofern vorhanden.

7) Den Saugkorb wieder montieren.

8) Die Speisekabel unter der/den Schutzabdeckung/en anordnen.

5.4 Elektrische Anschliisse und Informationen:

Die elektrischen Anschliisse missen durch qualifiziertes Personal ausgefiihrt werden, das alle nationalen Installationsbestimmungen (in Italien die
Norm CEl 64-8) und die im Handbuch zu findenden und dem Schaltschrank beiliegenden Stromlaufpléane gewissenhaft befolgt.

A Alle vorhandenen Erdungsleiter miissen an den Erdungskreis der Anlage angeschlossen werden, bevor man die anderen Leiter anschlieft. Beim
elektrischen Abtrennen des Motors muss der Erdungsanschluss dagegen der letzte sein, der abgetrennt wird.
Die freien Kabelenden diirfen nie in Wasser eingetaucht oder auf sonst wie nass werden.

Verfahren zur Messung des Isolationswiderstands:

Sicherstellen, dass die Motorkabel nicht an das Stromversorgungsnetz angeschlossen sind.

Den Zustand der Kabel priifen.

Wenn die Umgebung feucht ist, das Ende des Speisekabels an der Stelle reinigen, an der es mit der Klemme des Testgeréats verbunden werden soll.

Im Fall von Motoren mit 3 abgehenden Leistungskabeln ist eine der Klemmen des Gerats (Megger) an den Enden eines Speisekabels des Motors und die zweite am
Motorgehause anzuschliefen. Im Fall von Motoren mit 6 abgehenden Leistungskabeln ist eine der Klemmen des Gerats am Anfang und am Ende eines gleichen
Phasenleiters (z.B.: V1-V2) und die zweite am Motorgeh&use anzuschliefen.

Die Isolationspriifung unter Berlicksichtigung der folgenden Parameter vornehmen: Priifzeit max. 60 Sek., Temperatur 20 °C. Priifspannung 500 V DC (eine langere
Priifdauer bei hoher Spannung kann die Isolierung des Drahts der Motorwicklung beschadigen). Betragt der wahrend der Priifung gemessene Wert > 500 Hohm bei
der Standardwicklung green wire /PPC, = 10 Hohm bei der Wicklung PE2+PA, kann die Motorwicklung als elektrisch isoliert betrachtet werden und die Prifung kann
auch vor Ablauf der 60 Sekunden abgebrochen werden;

Nach der Messung sind die Phasenleiter kurz an Masse anzuschlieen, um das Potential auf null zu bringen.

Im Fall von Motoren mit 6 abgehenden Leistungskabeln ist der Test auf den anderen beiden Speisephasen fortzusetzen (z.B.: W1-W2; U1-U2).

Kabelanschluss.

Den Anschluss der Stromversorgungskabel und der Erdungskabel so ausflhren, wie es ausfihrlich in den spezifischen technischen Anweisungen
von Calpeda beschrieben ist, und dann den Isolationswiderstand des Anschlusses messen: Mindestwert mit Priifspannung von 500 V bei DC in
Luft 5SMQ, in Wasser 2MQ.
Sollten die niedrigen Isolationswerte beim Vorhandensein von Anschlussstellen zwischen Motorkabeln und Speisekabeln (hochfiihrenden Kabeln)

A weiter bestehen bleiben, die Anschlussstelle durchscheiden und den Test direkt auf den drei Kabeln des Motors mit den gleichen Modalitaten, wie
sie oben angegeben sind, wiederholen.
Das etwaige Kabel, das zusatzlich zum Standardkabel mit der Elektromotorpumpe geliefert wird, darf keine Eigenschaften haben, die unter dem
des letzteren liegen (bitte bei Calpeda nachfragen oder den Typ des Kabels priifen, der im Verkaufskatalog angegeben ist).
Der Kabelanschluss muss gegeniiber dem Hochstdruck besténdig sein, dem er ausgesetzt wird, beispielsweise dem Druck, der vom statischen
Wasserstand des Brunnens und vom Temperaturwechsel infolge der Arbeitsphasen ausgetibt wird.
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ACHTUNG Ein schlecht ausgefiihrter Kabelanschluss kann zu Schaden am Motor und/oder dem Speisekabel fihren. Auf den Seiten von 71 bis 74 stehen
Angaben zum Querschnitt des Kabels, das fiir die speisenden Stromleiter zu benutzen ist.

Elektrische Ausriistung.
Sicherstellen, dass der Schaltschrank den geltenden nationalen Bestimmungen entspricht, insbesondere dass der Schutzgrad fir den
A Installationsort geeignet ist.
Die elektrische Ausriistung sollte immer in trockenen und gut bellifteten R&umen installiert werden, die keine extremen Raumtemperaturen
aufweisen (z.B. -20°C bis +40°C). Ansonsten sind Ausrlstungen in Spezialversion zu benutzen.

ACHTUNG Eine elektrische Ausriistung, die zu klein ausgelegt ist oder eine schlechte Qualitat aufweist, ist einem vorzeitigen Verschleill der Kontakte ausgesetzt
und flihrt daher zu einer unsymmetrischen Stromversorgung des Motors, die ihn beschadigen kann.

Der Einsatz von Frequenzumsetzern und Softstart-Vorrichtungen kann, wenn er nicht korrekt ausgelegt und ausgefiihrt wird, die Elektropumpe
beschédigen. Wenden Sie sich an die technischen Biiros von Calpeda, wenn die entsprechenden Problemstellungen nicht bekannt sind.

Die Installation einer elektrischen Ausriistung guter Qualitat ist gleichbedeutend mit Betriebssicherheit.

Alle Startvorrichtungen miissen immer mit Folgendem ausgestattet sein:

1) Haupttrennschalter mit Mindest6ffnung der Kontakte von 3 mm und angemessener Blockierung in der offenen Stellung;
2) geeignete thermische Motorschutzvorrichtung, die auf eine max. Stromaufnahme geeicht ist, die nicht Giber 5% tber dem Bemessungsstrom liegt, der auf dem
Typenschild des Motors steht, und Ausldsezeit nicht unter 30 Sekunden;

3) eine geeignete magnetische Schutzvorrichtung der Kabel gegen Kurzschlisse;

4) eine geeignete Schutzvorrichtung, die das Netzgerat bei Erdschliissen der Elektromotorpumpe abtrennt;

- AuRerdem sind ratsam -

5) eine geeignete Vorrichtung gegen Phasenausfall;

6) eine geeignete Schutzvorrichtung gegen den Trockenlauf;

7) ein Strom- und ein Spannungsmessgerat.

Speisespannung.
Zulassige Variationen der Versorgungsspannung:

400V £10 % [50 HZ]
460 V £10 % [60 Hz]
Bei anderen Spannungen/Frequenzen: =5 %

Toleranzen bei Betriebseigenschaften: gemaf Internationalen Normen IEC 34-1.
Thermosonden auf Anfrage.

ACHTUNG Sicherstellen, dass die Spannungs- und Frequenzwerte, mit denen der Motor gespeist wird, denen entsprechen, die auf dem Typenschild des
Motos stehen. Wenn die Speisespannung nicht im Bereich der zulassigen Variationen liegt, sind die Motoren in Spezialausfiihrung zu bestellen.
Sicherstellen, dass das Speisekabel aufgrund seiner Lange, der Stromaufnahme des Aggregats, der Lufttemperatur richtig ausgelegt ist, damit
kein Spannungsabfall (iber 2,5-3% im Bezug zum Nennwert verursacht wird (fir eine korrekte Dimensionierung im technischen Anhang des

A Calpeda Katalogs der Unterwasser-Elektropumpen nachschlagen). Die Spannung muss sinusférmig sein und das dreiphasige Versorgungssystem

symmetrisch. In Konformitat mit der Norm CEI 2.3 (IEC 38) wird die Speisespannung in einem Wechselstrommotor praktisch als sinusférmig
betrachtet, wenn die Wellenform bei Betrieb mit der Nennlast so beschaffen ist, dass der Unterschied zwischen jedem Momentwert und
dem entsprechenden Momentwert der Grundschwingung die Amplitude dieser letzteren um nicht mehr als 5% Uberschreitet. Wahrend des
Erwarmungstests darf diese Differenz nicht tiber 2,5% liegen. AuBerdem wird das dreiphasige Spannungssystem als symmetrisch betrachtet,
wenn die Gegenkomponente die Mitkomponente des Spannungssystems wahrend eines langen Zeitraums nicht um mehr als 1% oder wéhrend
eines kurzen Zeitraums von wenigen Minuten um nicht mehr als 1,5% uberschreitet, oder wenn die Nullkomponente des Spannungssystems die
Mitkomponente um nicht mehr als 1% Uberschreitet.

Drehrichtung.

ACHTUNG Eine falsche Drehrichtung kann den Motor beschadigen,weil die Stromaufnahme der Pumpe in solchen Fallen wesentlich gréRer als vorgesehen ist.
Daher ist es unbedingt erforderlich, die Drehrichtung zu priifen (linkslaufig fir die Pumpe von der Druckseite her).
Dazu wie folgt vorgehen:

1) Nach dem Fiillen der Leitung den Druck messen, den die Elektromotorpumpe bei geschlossenem Schieber entwickelt;

2) Die Stromversorgung abtrennen und zwei der drei Phasenleiter umklemmen;

3) Den Vorgang von Punkt 1 wiederholen. Der Hochstdruck besagt, dass die Laufrichtung richtig ist.

Bei Pumpen, die in grolRer Tiefe installiert sind, kann der Druck, der entwickelt wird, wenn die Laufrichtung die falsche ist, nicht einmal ausreichen, dem

geodatischen Druck zu widerstehen.

Unsymmetrie der Phasen.

Die Stromaufnahme jeder Phase prifen. Die etwaige Unsymmetrie darf nicht Gber 5% liegen. Erhalt man héhere Wert, die durch den Motor, aber auch durch die
Netzanschlussleitung verursacht sein kénnen, die Stromaufnahme bei den anderen beiden Anschlusskombinationen von Motor-Netz prifen, wobei
A darauf zu achten ist, dass die Drehrichtung sich nicht &ndert. Der optimale Anschluss ist der, bei dem die Differenz der Stromaufnahme unter den
Phasenleitern geringer ist. Wenn man die hochste Stromaufnahme immer auf dem gleichen Phasenleiter vorfindet, ist es wahrscheinlich, dass die
Stromversorgung vom Netz die wichtigste Ursache der unsymmetrischen Belastung ist.
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ANSCHLUSSPLAN FUR DREIPHASENMOTOREN

@ Elektrische Ausrustung R
. ) hs
@ Verbindungsgarnitur -
@ Unterwassermotor il
Schwarz = Phase U = @
Grau = Phase V N
Braun = Phase W 2
A
©,
Anm.: Die Wirkschaltplane
werden zusammen mit <>
dem elektrischen Schalt- @
einrichtung geliefert.

ANSCHLUSSPLAN FUR DREIPHASENMOTOREN, DIE Y / A SCHALTUNG VORSEHEN

ANSCHLUSS FUR Y / A SCHALTUNG

Fir 220 V Betriebsspannung mit Motor von 220 / 380 V
Fir 230 V Betriebsspannung mit Motor von 230 / 400 V
Fir 240 V Betriebsspannung mit Motor von 240/ 415V
Fir 380 V Betriebsspannung mit Motor von 380 / 660 V
Fir 400 V Betriebsspannung mit Motor von 400 / 700 V
Fir 415 V Betriebsspannung mit Motor von 415/ 720 V

ANSCHLUSS FUR DIREKTANLAUF MIT A

Fir 220 V Betriebsspannung mit Motor von 220 / 380 V
Fir 230 V Betriebsspannung mit Motor von 230 / 400 V
Fir 240 V Betriebsspannung mit Motor von 240/ 415V
Fir 380 V Betriebsspannung mit Motor von 380 / 660 V
Fir 400 V Betriebsspannung mit Motor von 400 / 700 V
Fir 415 V Betriebsspannung mit Motor von 415/ 720 V
Fir 440 V Betriebsspannung mit Motor von 440/ 760 V
Fir 460 V Betriebsspannung mit Motor von 460 / 790 V
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Fir 380 V Betriebsspannung mit Motor von 220 / 380 V
Fir 400 V Betriebsspannung mit Motor von 230 / 400 V
Fir 415 V Betriebsspannung mit Motor von 240/ 415V
Flr 440 V Betriebsspannung mit Motor von 250 / 440 V
Fir 460 V Betriebsspannung mit Motor von 260 / 460 V
Fir 660 V Betriebsspannung mit Motor von 380 / 660 V
Fir 700 V Betriebsspannung mit Motor von 400 / 700 V
Fir 720 V Betriebsspannung mit Motor von 415/ 720 V
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6 GEBRAUCH UND BETREIBUNG:

6.1 Anlassen:

Wenn der Motor beim Starten nicht in der Lage ist, anzulaufen, keine wiederholten Startversuche vornehmen, weil das nur dazu fihren

wurde, das Aggregat zu beschadigen. Die Ursache der Stérung suchen und beseitigen.

Wenn man ein indirektes Anlaufverfahren benutzt, muss der EinschaltstoB kurz sein und darf auf keinen Fall Ianger als ein paar Sekunden

dauern.

Im warmgelaufenen Zustand auch priifen, dass die Stromaufnahme nicht iber dem Wert liegt, der auf dem Typenschild des Motors angegeben ist und dass die Maschine

regelmaRig funktioniert.

Das Thermorelais muss aufgrund der Stromaufnahme des Aggregats geeicht werden. Dabei die folgenden Vorgénge ausfiihren:

1) Die Elektromotorpumpe in den Betriebszustand der maximalen Stromaufnahme bringen, der mit denen der maximalen Strombelastbarkeit verbunden ist, wenn das Relais auf die
Stromstérke des Motortypenschilds geeicht ist;

2) Den Eichwert stufenweise senken, bis das Relais ausgeldst wird (wird die Auslosestellung des Relais nicht erreicht, auch wenn man die
kleinste Stromstérke erreicht,

A ist es zu ersetzen, weil es defekt oder im Bezug zur Stromaufnahme des Aggregats iiberdimensioniert ist, um die ganze Sequenz dann zu wiederholen);
3) Den Eichzeiger des Relais auf die kleine Stromstarke stellen, bei der es nicht ausgelost wird.

BEZUGSPARAMETER FUR DEN ANLAUFTYP
2 pole Stern - Impedanz oder
Dreieck Spartrafo Soft - starter Frequenzum-
p2 setzer
Mot Max. Zeit Max. Zeit mit Vs Is Max. Zeit | TMax. Zeit
otor Sternbetrieb Vs> 0,65 Vn min min | Beschleunigung) Beschleuni-
gung
[kW] [s] [s] [% Vn] |[% In] [s] [s]
6CS-R 4+15 1.5 1
6CSR | 18,5+45 1.5 15
8CS-R 30+37 2
8CS-R 45+59 1,5 o o 2 2
soon s 60% |400%
8CS-R 75+110 25 2,5 2,5
10CS-R 75+92 ’
10CS-R 110 3,5 2
10CS-R 132 _ 3 3
10CS-R 150+185 2,5

P2 = Nennleistung Motor / Vs = Anlaufspannung /Vn = Nennspannung / Is = Anlaufstrom / In = Nennstrom

Anm.: Die kleinste Spannung der Tabelle bezieht sich auf einen Spannungseinbruch vom max. 3%

Allgemeine Vorschriften fiir die Benutzung von FREQUENZUMSETZERN

- wahrend des Starts und/oder beim Gebrauch darf die kleinste Frequenz nicht unter 30 Hz der Nennfrequenz, wobei das
Spannungs-/Frequenzverhaltnis konstant gehalten werden muss

- in einigen Fallen ist es erforderlich, den Motor mit elektrischer Wicklung fir Warmwasser zu bestellen, um grof3ere Verluste wegen
nicht optimaler Wellenform zu vermeiden. Wenden Sie sich an unsere technischen Buros, um genauere Angaben zu erhalten.

- maximale Zeit der Beschleunigungsrampe: siehe Tabelle.

- maximale Verlangsamungszeit entsprechend dem Doppelten der Beschleunigungszeit.

- Maximale Schaltfrequenz Inverter < 5 kHz

Beim Einbau der Filter sine-wave sind folgende Betriebsbedingungen zu beachten:

dv V
Fiir Motoren in Wasser und Glycol mit Standardwicklung, green wire/PPC der Spannungsgradient —— <500| — |- © Vp <700V
t s

dv V

Fiir Motoren in Wasser und Glycol mit Spezialwicklung, PE2+PA der Spannungsgradient —— <500| — |- € Vp <900V
dt 7

Der Einbau der Filter ist erforderlich, damit der Motor unter die Garantiebedingungen fallt

Bedingungen, die unabhangig von der Liange der Leistungskabel zu beachten sind.

Allgemeine Vorschriften fiir den Einsatz des SOFT-STARTERS:

a) Die Vorrichtung SOFT-STARTER muss den Start in der Spannungsrampe oder einen Start mit konstantem Strom umsetzen.
b) Die Vorrichtung SOFT-STARTER darf den Start nicht in der Stromrampe oder den Start in der Drehmomentrampe umsetzen.
c) Maximale Verlangsamungszeit entsprechend dem Doppelten der Beschleunigungszeit.

d) Verlangsamungsmethode oder mit Freilauf oder in Spannungsrampe, nicht bei Bremsung.

e) Stellen Sie stets sicher, dass der Soft-Starter ausgeschlossen ist, nachdem die Startphase des Aggregats beendet wurde.

Bei Betriebsstorung einer Installation die einen Start mit Soft Starter oder Wechselrichter vorsieht, ist, sofern méglich, der Betrieb des
Elektropumpenaggregats zu tiberpriifen, indem es direkt an das Netz (oder ein anderes Gerats) geschlossen wird.
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6.2 Betrieb und Kontrollen:

Vor dem Starten der Elektropumpeneinheit besteht die Pflicht, die folgenden Grenzwerte zu tberprifen und einzuhalten:
» maximale Anzahl an Starts pro Stunde
» Mindestkuhldrehzahl des Motors
» Temperatur der gepumpten Flissigkeit

Wie in den Tabellen ,Gesamtabmessungen und Richtgewichte* im Kapitel 10 angegeben, fihrt die Nichteinhaltung der oben aufgelisteten

Bestimmungen, zum Verfall der Produktgarantie, da der korrekte Betrieb der Elektropumpeneinheit und insbesondere des Elektrotauchmotors nicht

gewahrleistet werden kénnen.

ACHTUNG Wenn die Elektromotorpumpe einmal installiert ist, verlangt sie keine besondere Wartung mehr. Um jedoch den regelmaRigen Betrieb der
Elektromotorpumpe auf Dauer zu gewahrleisten, sind mindestens einmal alle 3 Monate oder alle 1000-1500 Betriebsstunden regelmaRige
vorbeugende Kontrollen auszufiihren, indem man die KenngroRen priift, die in der ‘Karte fiir Anmerkungen zum Betrieb’ stehen. AuBerdem sollte

A man alle 6-12 Monate die Effizienz aller elektrischen Ausriistungen priifen lassen.
Sollte man Betriebsstérungen feststellen, die etwaigen Ursachen suchen und dann so vorgehen, wie es in diesem Handbuch beschrieben ist.

Wurde im Motor die Sonde PT100 verbaut, die fiir die Temperaturkontrolle zustandig ist, muss beim Einstellen

der Temperaturschwellenwerte fiir das Auslésen der Warnung und des Maschinenstopps folgende Verfahrensweise befolgt werden:

a) Die Elektropumpe starten und sich am Arbeitspunkt, an dem die meiste Leistung aufgenommen wird, positionieren. Die Motortemperatur im

Inneren wird progressiv ansteigen und von der Sonde Uberwacht werden. Wenn der Motor im Drehzahlbereich lauft (je nach Motor kann dies bis zu

2 Stunden in Anspruch nehmen), wird sich die an erfasste Temperatur stabilisieren.

b) Bei stabilen Temperaturwerten den ersten Alarm (Warning) auf einen Wert einstellen, der der Temperatur + 3 °C entspricht. Der Alarm muss die

Uberschreitung registrieren, um bei der ersten Inspektion eine entsprechende Dokumentation zur Verfligung stehen zu haben.

c) Der zweite Alarm (Maschinenstopp), der den Motorstopp steuern soll, muss auf einen Wert eingestellt werden, der der erfassten Temperatur

+ 6 °C entspricht. Der anschlielende Start mit Aufzeichnung der Uberschreitung des Schwellenwerts fur den Maschinenstopp kann automatisch

erfolgen, dies jedoch mit einer Verzégerung von mindestens 15 Minuten oder bei einer internen Motortemperatur unter 20 °C in Bezug auf die

fur den Maschinenstopp eingestellte Alarmtemperatur.

Das Ansprechen des 1. Alarms kann auf eine Fehlfunktion des Motors hindeuten: Die Motortemperatur muss uberwacht werden, um

sicherzustellen, dass die normale Arbeitsbedingung wieder hergestellt worden ist.

Das Ansprechen des 2. Alarms mit Motorstopp erfolgt, wenn:

1) eine Uberlastung vorliegt

2) eine schlechte Kuhlung erfolgt

3) haufige Starts erfolgen

Wenn der 2. Alarm anspricht, kann der Motor nicht wieder in Betrieb gesetzt werden, bevor die Ursachen der Stérung geklart worden sind.

Wird das obige Verfahren nicht eingehalten, jedoch unter Aufrechterhaltung der Kontrollen und Pflichten bezlglich der oben genannten

Betriebsgrenzwerte, wird es maoglich sein, den Schwellenwert fir den Maschinenstopp (2. Alarm) wie folgt einzustellen:

1) Wenn sich der Motor in einer Ummantelung aus PVC befindet, rat Calpeda dringend, die maximale Temperatur des zweiten Alarms auf 50 °C

einzustellen.

2) Bei einem Motor mit Ummantelung aus PE2 + PA empfiehlt Calpeda dringend, die maximale Temperatur des zweiten Alarms auf 65 °C

einzustellen.

Diese Grenzwerte ermdglichen, irreversiblen Schaden am Motor vorzubeugen und deren Uberschreitung fiihrt zum Verfall der auf das Produkt

gegebenen Garantie.

HINWEIS: Die Temperaturiiberwachung mit Sonde PT100 schiitzt den Motor auch bei korrekter Einstellung des Schwellenwerts des
Stopps nicht vor gefahrlichen lokalen Ubertemperaturen, wenn die richtige Kithlung nicht gewéhrleistet ist (die Wassergeschwindigkeit
auBerhalb des Motors ist niedriger als die vorgesehene und in der Tabelle im Abschnitt ,,Technische Daten, Abmessungen und Gewichte"
angegebene).

In diesen Fallen ist es notwendig, die Installation zu liberpriifen oder die Verwendung eines geeigneten Kiihimantels vorzusehen.

6.3 Wartung
Die Wartung und die etwaige Reparatur des Motors miissen von spezialisiertem Personal mit entsprechender Qualifikation und mit angemessener
A Ausrustung ausgestattet vorgenommen werden, das den Inhalt dieses Handbuchs und jeder anderen, dem Motor beilegenden Dokumentation
studiert und verstanden hat.
Ausbau.
Bevor irgendein Eingriff auf dem Motor vorgenommen wird, ist die Abtrennung von der Stromversorgungsleitung der Anlage vorzunehmen. Falls es erforderlich
ist, den Motor aus der Anlage auszubauen, ist das Verfahren, das im Abschnitt ‘Elektrische Anschliisse und Informationen’ steht, in der umgekehrten Reihenfolge
auszufiihren. Dabei folgendes beachten: immer die Standsicherheit der verschiedenen Komponenten sicherstellen, die von Fall zu Fall vertikal aufgestellt werden;
Um den Verlust jeder Form von Garantie und Herstellerhaftung zu vermeiden, sind fiir die Reparaturen ausschlieflich Calpeda Originalersatzteile zu verwenden.
Zum Bestellen von Ersatzteilen sind Calpeda S.p.A. oder den autorisierten Servicestellen die folgenden Daten zu liefern:
1 - vollstdndige Typenbezeichnung des Produkts;
2 - Generationscode und/oder Serien-Nr. und/oder Auftrags-Nr., sofern vorhanden:
3 - Bezeichnung und Bezugsnummer des Einzelteils, die im Ersatzteil-Katalog angegeben sind (bei den autorisierten Servicestellen erhaltlich).
4 - Stlickzahl der bestellten Einzelteile.

6.4 Nichtbenutzung:

Wenn das Elektropumpenaggregat fiir langere Zeit nicht benutzt unter Wasser bleiben muss, sollte es alle 20-30 Tage in Betrieb gesetzt werden,
um zu vermeiden, dass der L&ufer blockiert werden kann.

Fir weitere Bestimmungen im Kapitel ‘Lagerhaltung und Handling’ nachlesen.

7 AUSSERBETRIEBSTELLUNG UND DEMOLIERUNG:
In der Phase der Demolierung des Motors muss der Bediener die Phasen der AuRerbetriebnahme und Zerstérung ausfiihren und sich dabei strikt an die vor Ort
geltenden Normen und Bestimmungen in Sachen Entsorgung halten.

Entsorgung des Produkts am Ende seiner Lebensdauer .
INFORMATION FUR BENUTZER nach Art. 14 der RICHTLINIE 2012/19/EU DES EUROPAISCHEN PARLAMENTS UND DES RATES vom 4. Juli
2012 Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate (WEEE)
Das Symbol der durchgestrichenen Abfalltonne auf dem Elektro- oder Elektronikgerat (WEEE) oder auf der Verpackung weist
H darauf hin, dass das Produkt am Ende seiner Nutzungsdauer getrennt gesammelt werden muss und nicht zusammen mit anderen
emischten Stadtabfallen entsorgt werden darf.

— EE FUR DEN HAUSHALT N
Bitte wenden Sie sich an Ihre Gemeinde oder 6rtlichen Amter, um alle Informationen zu den in Ihnrem Gebiet verfligbaren Sammelsystemen zu
erhalten. Der Verkaufer des neuen Gerats ist verpflichtet, das alte Gerat kostenlos zu Ubernehmen, wenn ein gleichwertiges Gerat bei ihm erworben
wird, um die korrekte Wiederverwertung/Entsorgung einleiten zu kénnen. In Italien gelten Elektropumpen mit Einphasenmotor als Haushalts-
Elektrogerate, in anderen europdischen Nationen muss diese Klassifizierung Gberprift werden.
EEE FUR DEN PROFESSIONELLEN EINSATZ
Die getrennte Sammlung dieses Gerats am Ende seiner Lebensdauer wird vom Hersteller organisiert und verwaltet. Der Benutzer, der dieses Gerat
abgeben mdchte, kann sich daher an den Hersteller wenden und das System befolgen, das dieser flr die getrennte Sammlung von am Ende ihrer
Lebensdauer angelangten Gerate anwendet, oder selbst eine flr die entsprechende Verwaltung autorisierte Entsorgungskette wéhlen. Auf jedem
Fall muss der Benutzer die in der Richtlinie 2012/19 /EU festgelegten Riickgabebedingungen einhalten.
Die widerrechtliche Entsorgung des Produkts durch den Benutzer zieht die Auferlegung der gesetzlich vorgesehenen Strafen nach sich.
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8

GARANTIE:

Fir den fraglichen Motor gelten die gleichen allgemeine Geschaftsbedingungen wie fiir alle Produkte von Calpeda S.p.A.

Insbesondere wird daran erinnert, dass eine der unabdingbaren Bedingungen, um die etwaige Anerkennung der Garantie zu erhalten, die
Beachtung aller einzelnen Optionen ist, die in der beiliegenden Dokumentation stehen, und der bewahrten hydraulischen und elektrotechnischen
Normen, die grundlegend sind, um einen regelmafigen Betrieb des Elektropumpenaggregats zu erhalten.

Eine Betriebsstérung, die durch Verschleilt und/oder Korrosion verursacht wird, kann nicht von der Garantie gedeckt werden.

Fir die Anerkennung der Garantie ist es aulerdem erforderlich, dass der Motor vorher durch unsere Techniker oder die Techniker der autorisierten
Servicestellen gepruft wird.
Die Nichtbeachtung dessen, was in der Dokumentation des Motors steht, fihrt zum Verfall jeder Form von Garantie und Haftung.

9 URSACHEN FUR BETRIEBSSTORUNGEN:
Stérungen Mogliche Ursachen Abhilfe

1. Der Motor lauft nicht an. 1.1. Der Wahlschalter steht in der Position OFF 1.1. Die Stellung ON wahlen.

1.2. Der Motor wird nicht gespeist. 1.2. Prifen, ob Sicherungen durchgebrannt sind
oder das Schutzrelais des Stromkreises
ausgeldst wurde. Die Klemmen auf festen Sitz
prifen. Prifen, ob Stromversorgung vorhanden
ist.

1.3. Die automatischen Schalteinrichtungen 1.3. Auf die Rickkehr der Betriebsbedingungen

(Pegelschalter etc.) erteilen keine Freigabe. warten oder die Effizienz der Automatismen
prifen.

2. Die Sicherungen brennen | 2.1. Sicherungen mit ungeeigneter Eichung. 2.1. Durch Sicherungen austauschen, die zur
beim Start durch. Stromaufnahme des Motors passen.

2.2. Laufer blockiert. 2.2. Den Motor an die autorisierte Servicestelle
einsenden.

2.3. Speisekabel oder Kabelanschluss nicht mehr 2.3. Das Kabel ersetzen oder das Kabel erneut

intakt (kurzgeschlossen). anschlief3en.

3. Das Uberlastrelais wird 3.1. Nicht alle Phasen des Motors erhalten die 3.1. Die elektrische Ausrlstung auf Intaktheit prifen.
nach ein paar Sekunden Nennspannung. Die Klemmenleiste auf festen Sitz priifen.
Betrieb ausgelost. Die Speisespannung prifen.

3.2. Die Stromaufnahme ist unsymmetrisch mit 3.2. Die Unsymmetrie der Phasen laut des

mindestens einer Phase mit Strom tber dem Verfahrens priifen, das im Abschnitt 5.5
Nennwert. ‘Elektrische Anschlusse und Informationen’
steht.
Den Motor bei Bedarf an die autorisierte
Servicestelle einschicken.

3.3. Die Stromaufnahme ist anomal. 3.3. Prifen, ob die Stern- oder Dreieckschaltungen
korrekt sind.

3.4. Falsche Einstellung des Relais. 3.4. Die korrekte Stromstarke der Eichung prifen.

3.5. Der Laufer des Aggregats ist blockiert. 3.5. Das Aggregat an die autorisierte
Servicestelle einsenden.

3.6. Die Speisespannung entspricht nicht dem 3.6. Den Motor austauschen oder die Speisung

Typenschildwert des Motors. andern.

4. Das Uberlastrelais wird 4.1. Falsche Einstellung des Relais. 4.1. Siehe 3.4.
nach einigen Minuten 4.2. Spannung des Stromnetzes zu tief. 4.2. Das Versorgungsunternehmen kontaktieren.
Betrieb ausgelost. 4.3. Die Stromaufnahme auf den Phasen ist

unsymmetrisch. mindestens eine liegt iber dem | 4.3. Siehe 3.2.
Nennwert.

4.4. Die Elektromotorpumpe dreht sich nicht frei 4.4. Das Aggregat an die autorisierte Servicestelle

wegen dem Vorliegen von Reibstellen. einsenden.

4.5. Die Elektromotorpumpe dreht sich nicht frei 4.5. Die Férdermenge des Schiebers angemessen

wegen zu viel Sand. verringern.

4.6. Das Aggregat ist versandet. 4.6. Den Brunnenboden ausheben oder das
Aggregat héher setzen.

4.7. Temperatur des Schaltschranks zu hoch. 4.7. Sicherstellen, dass das Relais eine
kompensierte Umgebungstemperatur hat.
Den Schaltschrank vor der Sonne und der Hitze
schutzen.

5. Das Differentialrelais 5.1 Elektrische Isolation unzureichend. 5.1 Mit dem Ohmmeter den Isolierwiderstand
wird ausgelost. laut der Grenzwerte prifen, die im Abschnitt

'Elektrische Anschliisse und Informationen'
stehen.

Den Motor bei Bedarf an die autorisierte
Servicestelle einschicken.
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Ref. Calpeda e revendedor e/ou assisténcia

1. INFORMAGOES GERAIS
11 Simbolos adotados

A As instrucdes fornecidas na documentagéo e referentes a seguranca sdo acompanhadas deste simbolo. A sua nao
observacao pode expor o pessoal a riscos para a sua saude.

As instrucdes fornecidas na documentacgéo e referentes a seguranca elétrica séo acompanhadas deste simbolo. A sua
ndo observagao pode expor o pessoal a riscos de natureza elétrica.

- As instrucdes fornecidas na documentagéo e acompanhadas desta indicacao representam as adverténcias princi-
ATENCAO pais para uma instalagdo correta, funcionamento, conservagdo e desativagdo do produto. Todavia, isso ndo exime o
utilizador, para obter uma gestao correta e fiavel do motor durante toda a sua vida util, de respeitar todas as indicacdes
fornecidas na documentagéo.

Leia o manual de uso e manutencgéao.

1.2 A Generalidades:

Verifique se o material citado na guia de entrega corresponde ao efetivamente recebido, e se ndo sofreu danos.

Antes de realizar qualquer operagéo no motor, devera consultar todas as instrugdes fornecidas na documentagéo que o

acompanha.

O manual e todo o material de documentacao fornecido, incluindo a cépia das placas de identificagdo, por fazerem parte integrante do motor,
devem ser conservados de modo a ficarem disponiveis para consulta durante todo o tempo de vida util do motor. Por exemplo, as

placas de identificagédo adicionais podem ser aplicadas no quadro elétrico de alimentacdo e comando.

E proibida a reprodugao sob qualquer forma, total ou parcial, desta documentacdo, salvo autorizagdo expressa por escrito pelo fabricante.
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1.3 Exemplos de placa de identificagao de motores submersiveis

) 3 ~ A IP68 S11EC 60034-1
[== calpeda “H[E5 7 C €
Montorsa (V1) Italy IT 00142630243 w—prace i Ry Max. Thrust Load 30000N
Type: 6CS-R 18.5 Serial No.352550/4
F [Hz] P2 kW] U V] I [A] Cosgp N [min-1]
50 18,5 380 44 0,85 2830
50 18,5 400 42 0,82 2840
50 18,5 415 42 0,77 2855
60 21,3 460 40,2 0,845 3430
60 18,5 460 36,1 0,81 3455
60 18,5 380 413 0,87 3375
Weight [Ka.] 56 6/14
Max. Amb. Temp. 30°C Min. Cool. Speed 0,5 m/s 1%)
1.4 Adverténcias:

Uma leitura atenta da documentagéo que acompanha o produto permite operar em condigdes de completa seguranga e obter os melhores beneficios que o produto
é capaz de oferecer.

As instrugdes fornecidas a seguir referem-se ao motor na versédo standard e a funcionar nas condi¢des normais. Eventuais especificagbes especiais, identificadas
na sigla do produto, podem determinar uma correspondéncia ndo completa das informagdes apresentadas (quando necessario, 0 manual sera complementado
com informagdes suplementares).

No &mbito da nossa politica de melhoramento continuo dos produtos, os dados indicados na documentag&o e no préprio produto podem ser sujeitos a modificagdes
sem aviso prévio do fabricante.

A ndo observagado de todas as indicagdes contidas nesta documentagdo ou uma utilizagao imprépria ou ainda modificagdes néo autorizadas no motor, acarretam a
caducidade de todas as formas de garantia e exoneram o fabricante de toda e qualquer responsabilidade por danos a pessoas, animais ou bens materiais.

ATENGAO Nunca ponha a funcionar o motor se ndo estiver submerso.

2 A SEGURANGA:

Antes de executar qualquer operagao no produto, certifique-se de que as partes elétricas da instalagdo na qual iré funcionar néo estao ligadas a rede
de alimentacéo.
As operagdes de movimentagao, instalagéo, condugéo, manutengéo, possivel reparagéo e desativagdo do motor devem ser realizadas por pessoal especializado
com qualificagdo adequada e munido de equipamento apropriado, que tenha estudado e compreendido o contetido deste manual e da eventual outra
documentagdo que acompanha o produto.
Durante cada operag&o, € necessario respeitar todas as indicagdes de seguranga, de prevencéo de acidentes e de medidas antipoluigao fornecidas na
documentagao e todas as eventuais disposigdes locais mais restritivas nesta matéria.
Por motivos de seguranga e para assegurar as condigdes de garantia, uma avaria ou uma variagao repentina dos desempenhos do motor acarretam a proibicédo ao
comprador de utilizagdo do mesmo.
Ainstalagdo deve ser realizada de modo a impedir contactos acidentais perigosos para pessoas, animais e objetos com o motor.
Devem ser preparados sistemas de alarme e procedimentos de controlo e manutengao para evitar qualquer tipo de risco decorrente de uma eventual ineficiéncia
do motor.
Para proceder a uma movimentagdo e armazenagem seguras, consulte o capitulo 4 ‘Movimentagdo e armazenagem’.
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3 DESCRIGAO DO PRODUTO E UTILIZAGAO:
31 Caracteristicas técnicas e de funcionamento:

O motor submersivel é um tipo especial de motor assincrono, concebido especificamente para o comando das bombas submersiveis.

O sentido de rotagdo do motor é anti-horario, observando-o pelo lado da saliéncia.

Os motores submersiveis do tipo 6+10 CS-R séo fornecidos com uma mistura composta por 70% de agua doce limpa e 30% de glicol propilénico
tipo Dowcal N da DowChemical, classificavel ndo perigoso segundo os critérios fixados pela CEE. E possivel, na altura da instalagéo, substituir
a mistura por agua doce limpa e filtrada, mas nunca por agua destilada (consulte o procedimento correspondente no interior do paragrafo
‘Verificagbes preliminares’).

ATENGAO Quando o motor ¢ instalado de acordo com as indicagdes fornecidas neste manual e respeitando os esquemas previstos, o nivel de
presséo acustica emitido pela maquina, no campo de funcionamento previsto, ndo atinge 70 dB (A) em nenhum caso. A determinag&o do ruido foi
realizada segundo a norma ISO 3746 e os pontos de medicado, segundo a Diretiva 2006/42/UE, a 1 metro da superficie de referéncia da maquina e
a 1,6 metros de altura do chao ou da plataforma de acesso.

O valor maximo encontra-se distribuido uniformemente a volta do produto.

3.2 Setores de utilizagao:
O motor na verséo standard foi concebido para a bombagem de agua doce e limpa partir de furos artesianos, pogos, tanques de recolha ou para a
sobre-elevacao de pressdo em booster (n&o previsto para o motor em banho de 6leo).

3.3 Contraindicagées: ATENGAO

Os motores ndo sao adequados para:
- um funcionamento ndo submerso;
- uma instalagao inclinada;
- um funcionamento continuo com velocidade da agua no exterior da camisa do motor inferior aos valores indicados na Tab. "Dados técnicos,
dimensobes e pesos".
- um funcionamento com uma intermiténcia acentuada (consulte a ‘Tabela de motores’ no capitulo ‘Dimensdes, pesos e dados técnicos’);
- um liquido com temperatura superior a 25+30°C (77+86°F) (consulte a ‘Tabela de motores’ no Capitulo 10 ‘Dimensdes, pesos e dados técnicos’);
- uma profundidade de imers&o superior 150m;
- a bombagem de liquidos inflamaveis;
- um funcionamento em locais classificados com risco de explosao.
Nem todos os motores sao adequados:
- para uma instalagéo na horizontal (consulte a documentagéo técnica especifica);
- para uma armazenagem em condi¢des de temperatura muito baixa (consulte o capitulo 4 ‘Armazenagem e movimentagao’).
- para uma instalagéo em booster

Em caso de instalagao inclinada, contactar diretamente a Calpeda Spa.

A Verifique também a conformidade do produto com as eventuais restricdes locais em vigor.
4 ARMAZENAGEM E MOVIMENTAGAO:
Conserve o produto num local seco e sem poeira.

Preste atengéo a eventuais instabilidades que possam ser causadas por um posicionamento improprio do motor ou de qualquer
outro componente que constitui a instalagao.

Motores tipo 6+10 CS-R :

- verifique periodicamente o enchimento com liquido do motor, se este estiver armazenado na posi¢éo horizontal;

- se tiver de ser armazenado temporariamente em ambientes com temperaturas inferiores a -15°C, sera necessario aumentar a concentragao
do glicol propilénico (por ex.: concentragado de 50%, temperatura minima igual a - 35°C; consulte o procedimento correspondente no interior do
paragrafo 5.1 ‘Verificagdes preliminares’).

N&o deixe o motor sem liquido no seu interior porque isso pode causar o blogueio do rotor.

ATENGAO O motor deve ser manipulado com cuidado e atencdo, empregando equipamentos de elevagao e aperto adequados e em conformidade
com as normas de seguranga.

A Para conhecer o peso de cada motor, consulte os dados fornecidos no capitulo ‘Dimensdes, pesos e dados técnicos’.
Nunca utilize os cabos elétricos para a movimentacédo do equipamento.
Quando o motor for colocado na vertical, tome cuidado para n&o dobrar os cabos com curvas acentuadas (o raio minimo de
A curvatura deve ser superior a 5 vezes o didmetro do cabo).

As extremidades livres dos cabos elétricos nunca devem ficar submersas ou molhadas, em caso algum.
5 MONTAGEM E INSTALAGAO:
N&o abandone no ambiente o material utilizado para a embalagem e respeite as normas de eliminagéo e medidas antipoluigao locais em vigor.
5.1 A Verificagdes preliminares:

ATENGAO Certifique-se sempre da rotacgo livre dos rotores do motor e do enchimento completo com liquido dos motores tamanho
6+10 CS-R executando as seguintes operagoes.

1) para os motores 6+10 CS-R desaperte o tampao de enchimento do motor com liquido (o tamp&o de cabeca cilindrica com hexagono interno); ou
entédo desaperte a sonda de temperatura se a mesma estiver presente no lugar do tampé&o;
2) certifique-se do enchimento completo do motor e, se for necessario, acrescente agua doce limpa ou uma mistura, respeitando as concentragdes
indicadas no paragrafo ‘Caracteristicas técnicas e de funcionamento’
3) volte a apertar o tampéo;
4) fixe 0 motor na posigao vertical certificando-se da sua estabilidade. Proteja a extremidade do veio do motor com uma faixa para néo a
danificar e, utilizando um alicate, verifique se o rotor gira livremente;
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5.2 Caracteristicas da instalagdo: ATENGCAO

Furo de profundidade.

Assegure-se de que o motor fica elevado pelo menos 2+3 metros do fundo do furo.

Os filtros de captacéo do furo devem ficar sempre abaixo da posi¢do ocupada pelo motor, para garantir um arrefecimento correto.

Verifique a presenga de eventuais variagdes do nivel dindmico do furo, que podem ser causadas pela descida sazonal do nivel do lengol, ou pela
excessiva potencialidade de captacdo da bomba relativamente as caracteristicas dindmicas do furo.

Tanque.

A instalagdo correta apresenta o grupo montado com depédsito acumulador.

No caso de grupo instalado horizontalmente, valem as limitagdes de esforco indicadas para os boosters.

Booster.

Certifique-se de que a disposicdo das tubagens e das respetivas descargas de ar permitem a eliminagao das bolsas de ar.

Se o grupo for instalado horizontalmente, o motor, nos periodos de inatividade, deve ficar sempre submerso na agua. Caso contrario, verifique o
seu completo enchimento (consulte o procedimento correspondente no interior do paragrafo 5.1 ‘Verificagdes preliminares’).

A pressao de aspiragado nao deve ser superior a 10 bares.

ATENGAO Ocorre garantir a velocidade minima de fluxo de agua ao redor do motor, por todo o seu comprimento, através de oportunas condigées
de instalagdo em pogo ou utilizando uma camisa de arrefecimento.

5.3 Conexdes mecanicas:

Se o motor tiver de ser montado na bomba, proceda executando as seguintes operagdes:
1) limpe bem as superficies de acoplamento.

2) A fixe o motor na posigao vertical certificando-se da sua estabilidade;

3) retire a rede de aspiragéo e o filtro, se estiverem montados no suporte de aspiragdo da bomba;

4) eleve a bomba verticalmente e depois de a colocar no mesmo eixo do motor e alinha-la corretamente em termos de angulo, baixe-a lentamente
facilitando, se for o caso, o acoplamento unido-veio estriado, atuando com uma chave de parafusos na parte serrilhada do acoplamento através
do orificio de alojamento do filtro. Se o orificio de sede do filtro ndo estiver presente, atue no acoplamento com uma ferramenta em forma de
cambota ou com uma chave de parafusos no primeiro impulsor, tomando cuidado para néo o lascar;

5) aperte uniformemente as porcas de fixagao utilizando também a placa, quando presente, para fechar a zona de passagem dos cabos, e reinstale
o filtro, se houver;

6) fixe o Defender com o anel OR, quando houver. Em caso de motor com segunda saida dos cabos a 90°, substitua um dos Defenders por uma
segunda placa de fecho da zona de passagem dos cabos, quando presente.

7) reinstale a rede de aspiragao;

8) posicione os cabos de alimentagdo sob a(s) tampa(s) de protecao.

54 Conexdes e informagodes elétricas:

As conexdes elétricas devem ser feitas por pessoal qualificado, respeitando a risca todas as regras nacionais de instalagéo (em Italia, a norma
CEl 64-8) e seguindo as indicagdes dos esquemas elétricos reproduzidos no manual e dos que acompanham os quadros de comando.

A Todos os condutores de terra presentes devem ser ligados ao circuito de ligagéo a terra da instalagéo antes da conex&o dos outros
condutores; por outro lado, quando se desliga o motor eletricamente, devem ser desconectados por ultimo.
As extremidades livres dos cabos elétricos nunca devem ficar submersas ou molhadas, em caso algum.

Procedimento de medigéo da resisténcia de isolamento:

Assegure-se de que os cabos do motor ndo estéo ligados a rede elétrica de alimentagao;

Verifique as condi¢des dos cabos;

Se o ambiente for humido, limpe a extremidade do cabo de alimentagéo na posi¢ao correspondente ao ponto em que sera ligado ao terminal do instrumento de
teste;

No caso de motor com saida de 3 cabos de poténcia, ligue um dos terminais do instrumento (Megger) as pontas de um cabo de alimentagédo do motor e o
segundo a carcaga do motor. No caso de motor com saida de 6 cabos de poténcia, ligue um dos terminais do instrumento ao principio e ao fim de uma mesma
fase (por ex.: V1-V2) e o segundo a carcaga do motor;

Efetue o teste de medigéo do isolamento considerando os seguintes parametros: Tempo de teste max. 60 s. Temperatura 20°C. Tensé&o de teste 500V CC

(um tempo de teste prolongado a uma tens&o elevada pode danificar o isolamento do fio de enrolamento do motor). Caso durante o teste, o valor medido for de
> 500 Hohm por enrolamento padrao green wire /PPC, = 10 Hohm por enrolamento PE2+PA, sera possivel considerar o enrolamento do motor eletricamente
isolado e sera possivel interromper o teste antes de 60 s;

Uma vez concluida a medigao, as fases devem ser conectadas brevemente a massa para que o respetivo potencial volte a zero;

No caso de motor com saida de 6 cabos de poténcia, continue o teste nas outras duas fases de alimentacao (por ex.: W1-W2; U1-U2);

Jungao.
Execute a jungéo dos cabos de alimentagdo e dos cabos de terra conforme descrito em pormenores nas instrugdes técnicas especificas da
Calpeda, e meca depois a resisténcia de isolamento da ligag&o: valor minimo com tensao de teste de 500 V em C.C no ar 5MQ, na agua
2MQ.
é Se persistirem valores baixos de isolamento na presenca de jungdes entre cabos do motor e cabos de alimentagédo (de subida), corte as
jungoes e repita o teste diretamente nos trés cabos do motor adotando os mesmos métodos indicados anteriormente.

Um eventual cabo suplementar ao cabo fornecido de série com a eletrobomba devera ter caracteristicas ndo inferiores a este Ultimo (contacte
a Calpeda ou verifique o tipo de cabo indicado no catélogo de venda).
Ajuncao dos cabos deve resistir a pressdo maxima a qual é submetida, por exemplo, a exercida pelo nivel estatico da agua no furo, e a pela
alternancia térmica causada pelas fases de trabalho.
ATENGAO Uma jungédo mal feita pode provocar facilmente danos no motor e/ou no cabo de alimentagéo. Consulte as paginas de 71 a 74 para a indicagéo da
secgao de cabo a utilizar para os condutores de alimentagéo.

Equipamento elétrico.
Certifique-se de que o quadro elétrico satisfaz as regulamentagdes nacionais em vigor e, sobretudo, que tenha um grau de protegéo adequado
ao local de instalagéo.
A E recomendavel instalar o equipamento elétrico em ambientes secos, bem arejados e com temperatura ambiente n4o extrema (por
ex. -20 + +40°C). Se isso nao for possivel, utilize equipamentos especiais.

50



ATENGAO Um equipamento elétrico subdimensionado ou de baixa qualidade fica sujeito a uma rapida deterioracéo dos contactos e, consequentemente,
provoca uma alimentagéo desequilibrada do motor, podendo danifica-lo.

A utilizagéo de Inversor e Arrancador suave "Soft-starter”, se ndo for corretamente selecionado e aplicado, pode ser prejudicial para a integridade do
grupo de bombagem. Se ndo conhecer os problemas relacionados com esta aplicagéo, solicite assisténcia aos Departamentos Técnicos da Calpeda.

Ainstalagcdo de equipamentos elétricos de boa qualidade é sindnimo de seguranca e garantia de bom funcionamento.
Todos os equipamentos de arranque devem ter sempre:

1) Interruptor de corte geral com abertura minima dos contactos de 3 mm e blogueio adequado na posigéo de aberto;
2) um dispositivo de protegao térmica adequado para proteger o motor calibrado para uma corrente méaxima absorvida nao superior em 5% relativamente a
corrente nominal indicada na placa de identificagdo do motor e tempo de intervengéo inferior a 30 segundos;

3) um dispositivo magnético adequado para proteger os cabos contra o curto-circuito;

4) um dispositivo de prote¢do adequado que seccione o alimentador no caso de falhas a terra da eletrobomba;

- 880 ainda aconselhaveis -

5) dispositivo adequado contra a auséncia de fase;

6) um dispositivo de seguranca contra o funcionamento a seco;

7) um voltimetro e um amperimetro.

Tenséao de alimentagao.
Variagbes admitidas nas tensdes de alimentagao:

400V £10% [50HZ]
460V £10% [60HZ]
Para tensdes/frequéncias diferentes: +5%

Tolerancias nas caracteristicas de funcionamento: conforme as normas Internacionais IEC 34-1.
Sondas térmicas a pedido.

ATENGAO Verifique se os valores de tensao e frequéncia com as quais o motor é alimentado correspondem aos valores indicados na placa de identificagdo
do motor. Se a tensdo de alimentagdo ndo estiver dentro das variagdes permitidas, sera necessario solicitar motores com execugao especial.
Verifique se o cabo de alimentacgéo foi adequadamente dimensionado em fungéo do seu comprimento, do consumo do grupo, da temperatura

A no ar, de maneira a ndo causar uma queda de tens&o superior a 2,5+3% com referéncia a tensdo nominal (para um correto dimensionamento,

consulte o apéndice técnico do catalogo de Eletrobombas submersiveis da Calpeda). A tensdo deve ser sinusoidal e o sistema trifasico de
alimentacéao deve ser simétrico. Em conformidade com a norma CEI 2.3 (IEC 38), num motor que funciona com corrente alterna, a tenséo de
alimentacao é considerada praticamente sinusoidal se, quando trabalha com a carga nominal, a forma da onda é tal que a diferenga entre o
seu valor instantaneo e o valor instantaneo correspondente da componente fundamental ndo excede 5% da amplitude deste ultimo. Durante
0 ensaio de aquecimento, esta diferenga de amplitude ndo deve exceder 2,5%. Para além disso, o sistema trifasico de tens&o é considerado
simétrico se a componente de sequéncia inversa ndo exceder 1% da componente da sequéncia direta do sistema de tensdo durante um
periodo de tempo prolongado ou 1,5% por um breve periodo ndo superior a poucos minutos, ou se a componente homopolar do sistema de
tens&@o nao exceder 1% da componente de sequéncia direta.

Sentido de rotagao.
ATENGAO Um eventual sentido de rotagéo errado pode acarretar danos no motor porque, geralmente, a poténcia absorvida pela eletrobomba é sensivelmente

A superior a prevista.
E portanto necessério identificar o sentido de rotagéo exato (anti-horario, observando a bomba pelo lado da saida) executando as seguintes operagées:
1) depois de encher a conduta, mega a presséo desenvolvida pela eletrobomba com a valvula de seccionamento fechada (caudal zero);
2) desligue a alimentagéo da rede e inverta entre si duas das trés fases;
3) repita a operagao descrita no ponto 1. A pressdo maxima é o indicador de sentido de rotagéo correto.
No caso de eletrobombas instaladas a grande profundidade, a pressédo desenvolvida num funcionamento com sentido de rotagao errado pode n&o ser suficiente,
nem mesmo para contrastar a altura geométrica.

Desequilibrio de fase.
Verifique o consumo em cada fase. O desequilibrio, se houver, ndo deve exceder 5%. Se forem encontrados valores superiores, que podem ser causados pelo
j motor e/ou pela linha de alimentagéo, verifique o consumo nas outras duas combinagdes de conexao motor-rede, tomando cuidado para nédo inverter

o sentido de rotagao. A conex&o 6tima sera a que der uma diferenga de consumo entre as fases menor. E importante ressaltar que, se o consumo
mais alto for encontrado sempre na mesma fase da linha, a causa principal do desequilibrio deve-se a alimentagao da rede.
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ESQUEMA DE CONEXAO PARA MOTORES TRIFASICOS

@ Equipamento elétrico R

) - ha
@ Kit de ligagao -
@ Motor submersivel kil
Preto = Fase U == @
Cinzento = Fase V ]
Castanho = Fase W 2

A

OBS.: Os esquemas funcio-

nais de comando sao
fornecidos com o quadro
elétrico

O

ESQUEMA DE CONEXAO PARA MOTORES TRIFASICOS PREVISTOS PARA O ARRANQUE Y / A

CONEXAO PARA ARRANQUE EM Y / A

Para tenséo de funcionamento de 220 V com motor 220 / 380 V
Para tenséo de funcionamento de 230 V com motor 230 / 400 V
Para tenséo de funcionamento de 240 V com motor 240 / 415V
Para tenséo de funcionamento de 380 V com motor 380 / 660 V
Para tenséo de funcionamento de 400 V com motor 400 / 700 V
Para tenséo de funcionamento de 415 V com motor 415 /720 V

CONEXAO PARA ARRANQUE DIRETO EM A

Para tenséo de funcionamento de 220 V com motor 220 / 380 V
Para tenséo de funcionamento de 230 V com motor 230 / 400 V
Para tenséo de funcionamento de 240 V com motor 240/ 415V
Para tensao de funcionamento de 380 V com motor 380 / 660 V
Para tenséo de funcionamento de 400 V com motor 400 / 700 V
Para tenséo de funcionamento de 415 V com motor 415/ 720 V
Para tenséo de funcionamento de 440 V com motor 440 / 760 V
Para tenséo de funcionamento de 460 VV com motor 460 / 790 V

CONEXAO PARA ARRANQUE DIRETO EM Y

Para tenséo de funcionamento de 380 V com motor 220 / 380 V
Para tenséo de funcionamento de 400 V com motor 230 / 400 V
Para tenséo de funcionamento de 415 V com motor 240 / 415V
Para tenséo de funcionamento de 440 V com motor 250 / 440 V
Para tenséo de funcionamento de 460 V com motor 260 / 460 V
Para tenséo de funcionamento de 660 V com motor 380 / 660 V
Para tenséo de funcionamento de 700 V com motor 400 / 700 V
Para tenséo de funcionamento de 720 V com motor 415 /720 V
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6 USO E GESTAO:

6.1 Arranque:

Se o0 motor ndo comegar a funcionar na altura do arranque, evite realizar sucessivas tentativas de arranque que poderiam

danificar o grupo. Identifique e elimine a causa do problema.

Se for utilizado um sistema de arranque nao direto, o arranque transitério deve ser breve e, de qualquer maneira, nunca deve durar mais do que alguns

segundos.

Em condigcdes de regime normal, verifique se a corrente consumida ndo excede a indicada na placa do motor e se o grupo

funciona regularmente.

A calibragao do relé térmico deve ser feita em fungdo do consumo do grupo, executando as seguintes operagoes:

1) coloque a eletrobomba nas condi¢des de regime de consumo maximo, normalmente correspondentes as condi¢des de caudal maximo, com o relé
calibrado na amperagem nominal do motor;

2) reduza o nivel de calibragdo gradualmente até o relé disparar (se a posi¢ao de disparo do relé nao for atingida, mesmo atingindo a
amperagem minima,

A sera necessario substitui-lo porque funciona mal ou esta mal dimensionado, relativamente a absorgdo do grupo e repetir toda a sequéncia);
3) em seguida, definida a configuragéo do relé, posicione o calibre no minimo de amperagem possivel antes da sua ativagao.

PARAMETROS DE REFERENCIA PARA O TIPO DE ARRANQUE
2 polos Estrela - Impedancia ou Arrancador suave
Tridangulo | autotransformador “Soft - starter” Inversor
P2 - -
M Tempo max. | Tempo max. com | Vs |s | Tempomax. | Tempo méx.
otor func.em Vs> 0,65 Vn min min aceleragdo | aceleragido
[kW] [s] [s] [% Vn] |[% In] [s] [s]
6CS-R 4+15 1.5 1
6CS-R | 18,5+45 15 15
8CS-R 30+37 2
8CS-R 45+59 1,5 o o 2 2
8CS-R 66 60% |400%
8CSR | 75:110 |  ,p 25 25
10CS-R 75+92 ’
10CS-R 110 3,5 2
10CS-R 132 . 3 3
10CS-R 150+185 2,5

P2 = poténcia nominal do motor / Vs = tens&o de arranque /Vn = tensdo nominal / Is = corrente de arranque / In = corrente nominal.
OBS.: a tensédo minima indicada na tabela refere-se a uma queda de tensédo nao superior a 3%

Requisitos gerais para a utilizagdo de INVERSOR

- durante o arranque e/ou utilizagao, a frequéncia minima n&o deve ser inferior a 30 Hz, mantendo constante a relagdo
tensao/frequéncia

- nalguns casos, € necessario solicitar o motor com enrolamento elétrico para agua quente, para compensar as maiores perdas
causadas pela forma de onda nao ideal; contacte os departamentos técnicos para obter indicagdes especificas.

- tempo de rampa de aceleragéo max.: ver a tabela.

- tempo de desaceleragdo max.: equivalente ao dobro do tempo maximo de aceleragao.

- Frequéncia maxima de comutacao do inversor <5kHz

E necessario garantir as seguintes condigdes de funcionamento com a instalagao de filtros sine-wave:

Para motores em agua e glicol com enrolamento standard, green wire/PPC o gradiente de tenséoﬂ <500 L . e Vp <700V
dt LS

dv V| ev. <900V

Para motores em agua e glicol com enrolamento especial, PE2+PA o gradiente de tensdo —, <500 P
A instalagao dos filtros é necessaria para considerar o motor em garantia dt HS
Condigoes a respeitar independentemente do comprimento dos cabos de poténcia.

Prescrigdes gerais para o uso do SOFT-STARTER:

a) O dispositivo SOFT-STARTER deve efetuar o arranque em rampa de tensdo ou arranque em corrente constante;

b) O dispositivo SOFT-STARTER néo deve efetuar o arranque em rampa de corrente ou arranque em rampa de binario;
c) Tempo de desaceleragdo maximo equivalente ao dobro do tempo maximo de aceleracao;

d) Método de desaceleragdo ou em roda livre ou em rampa de tenséo, ndo em travagem;

e) Assegurar-se sempre que o soft-starter esteja excluido ao terminar a fase de arranque do grupo;

Em caso de mau funcionamento de uma instalagdo que apresente um arranque do soft starter ou do inversor, verificar, se possivel, o
funcionamento do grupo eletrobomba ligando-o diretamente a rede (ou com outro dispositivo).
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6.2 Gestdo e controlos:
Antes de ligar o grupo eletrobomba, é obrigatério verificar e respeitar os limites de:
* Numero maximo de arranques por hora
* Velocidade de arrefecimento minima do motor
» Temperatura do liquido bombeado
Segundo o quanto indicado nas tabelas “Dimensdes globais e pesos indicativos” no capitulo 10, o ndo cumprimento das prescrigdes listadas acima,
nao podendo garantir o funcionamento correto do grupo eletrobomba e em particular do motor elétrico submersivel, anulara a garantia do produto.

ATENCAO Depois de instalada, a eletrobomba ndo necessita de uma manutengéo especial. De qualquer maneira, para garantir um funcionamento regular
da eletrobomba ao longo do tempo, € necessario executar verificacdes regulares de prevengdo pelo menos de 3 em 3 meses ou todas
as 1000+1500 horas de funcionamento, verificando os valores indicados na ‘Ficha de anotagdes de funcionamento’. Para além disso, é
A recomendavel controlar todos os 6+12 meses de funcionamento a eficiéncia de todos os equipamentos elétricos.
Se forem detetadas irregularidades de funcionamento, procurar as possiveis causas e agir em conformidade, como descrito neste manual.
Em caso de presenca de sonda PT100 no interior do motor, que controla a sua temperatura, seguir a seguinte modalidade para o ajuste
dos limiares de temperatura de aviso e paragem da maquina:
a) Ligar a eletrobomba e posicionar-se no ponto de trabalho de maior poténcia absorvida; a temperatura do motor no seu interior ira crescer
progressivamente e sera monitorada pela sonda. Sob regime (segundo o motor podem passar até 2 horas), a temperatura lida é
estabilizada.
b) Com a leitura estavel da temperatura, calibrar o primeiro alarme (aviso) em um valor igual a temperatura lida de +3°C, o alarme deve registar a
sua ultrapassagem, a fim de ter a documentagéo conforme a primeira inspec¢éo;
c) O segundo alarme (paragem da maquina), que deve comandar a paragem do motor, ter que ser calibrado em um valor igual a temperatura lida
de +6°C; o arranque seguinte, com registo da ultrapassagem do limiar de paragem da maquina, pode ser automatico e deve ocorrer com
um retardo da paragem de ao menos 15 minutos ou a uma temperatura interna do motor inferior a 20°C em relagéo a temperatura ajustada para o
alarme de paragem da maquina;
A entrada em agao do 1° alarme pode indicar um mau funcionamento do motor: ocorre monitorar a temperatura do motor, para verificar se a
condigao normal de trabalho foi restabelecida.
A entrada em agao do 2° alarme, com a paragem do motor, ocorre quando:
1) Ha uma sobrecarga
2) Ha um escasso arrefecimento
3) Existem frequentes arranques
Se 0 2° alarme entra em agao, o motor ndo pode ser recolocado em funcionamento, antes de esclarecer as causas do mau funcionamento.
Se o procedimento descrito acima néo for cumprido, mas sem prejuizo das verificagdes e obrigagdes dos limites de funcionamento listados acima,
sera possivel ajustar o limiar de paragem da maquina (2° alarme) como indicado a seguir:
1) Com o motor envolvido em PVC, a Calpeda recomenda intensamente ajustar a maxima temperatura do segundo alarme a 50°C.
2) Com o motor envolvido em PE2+PA, a Calpeda recomenda intensamente ajustar a maxima temperatura do segundo alarme a 65°C.
Estes limites consentem prevenir danos irreversiveis ao motor e a sua ultrapassagem anula a garantia do produto.

NOTA: a monitoracédo da temperatura com sonda PT100, também quando ha um correto ajuste do limiar de paragem, néo preserva o
motor contra sobretemperaturas perigosas localizadas quando o arrefecimento correto nao é garantido (velocidade da agua fora do
motor inferior aquela prevista e indicada na tabela disponivel na seccdo do manual “Dados técnicos dimensées e pesos”).

Nestes casos, é hecessario rever a instalagao ou prever o uso de um revestimento de arrefecimento idéneo.

6.3 Manutencao:
A manutengao e eventual reparacdo do motor devem ser feitas por pessoal especializado com qualificagdo adequada e munido de
A equipamento apropriado, que tenha estudado e compreendido o conteudo deste manual e de outra eventual documentagéo que acompanhe o
motor.

Remocgao.

Antes de executar qualquer intervengdo no motor, seccione a linha de alimentagéo da instalagdo. Se o motor tiver de ser desmontado da instalacéo, sera
necessario executar no sentido contrario o procedimento descrito no paragrafo ‘Conexdes e informagdes elétricas’, prestando atengéo em
averiguar sempre a estabilidade dos varios componentes que séo colocados verticalmente a cada vez;

Para evitar a perda de qualquer forma de garantia e responsabilidade do fabricante, empregue para as eventuais reparagdes, exclusivamente pecas
sobressalentes originais Calpeda.

Para encomendar as pecas sobressalentes, é necessario fornecer a Calpeda ou aos seus Centros de Assisténcia Autorizada, os seguintes dados:

1 - codigo completo do produto;

2 - data de entrega e/ou n.° de série e/ou nimero de encomenda, quando existirem;

3 - denominagéo e/ou nimero de referéncia da pega indicados nos catalogos de sobressalentes (disponivel junto dos centros de assisténcia autorizados);

4 - quantidade de pecas pedidas.

6.4 Inatividade:

Se o grupo eletrobomba tiver de permanecer submerso durante periodos prolongados de inatividade, é recomendavel aciona-lo todos os
20+30 dias para evitar riscos de blogueio do rotor.

Para as outras prescrigdes, consulte o capitulo ‘Armazenagem e movimentagao’.

7 DESATIVA(;AO E DESMANTELAMENTO:
Apos retirado o motor e demais componentes (ex.: cabos, tubos) o técnico devera realizar o desmantelamento e destruicéo do respetivo equipamento, em
estrita conformidade com as normas e regulamentos locais em vigor, a fim de proteger o ambiente.

Eliminagao do produto em fim de vida util
INFORMAGAO AOS UTILIZADORES em conformidade com o art. 14 da DIRETIVA 2012/19/UE DO PARLAMENTO EUROPEU E DO CONSELHO
de 4 de julho de 2012 relativa aos residuos de equipamentos elétricos e eletrénicos (REEE)
O simbolo do contentor de lixo barrado com uma cruz ilustrado sobre o equipamento elétrico ou/e eletrénico (EEE) ou sobre a sua
E embalagem indica que o produto no final da sua vida util deve ser recolhido separadamente e n&do eliminado juntamente com os outros
residuos urbanos mistos.
— EEE DOMESTICOS
Entrar em contacto com o préprio municipio, ou autoridade local, para obter todas as informagdes respeitantes aos sistemas de recolha seletiva
disponiveis no territdrio. O revendedor do novo equipamento € obrigado a retirar gratuitamente o equipamento velho aquando da compra de um
equipamento de tipo equivalente, com o objetivo de iniciar a correta reciclagem/eliminagdo. Em ltalia, os EEE domésticos sdo as eletrobombas com
motor monofésico, nos outros paises europeus ocorre verificar tal classificacédo.
EEE PROFISSIONAIS
A recolha diferenciada do presente equipamento ao finalizar a sua vida util € organizada e gerida pelo construtor. O utilizador que quiser desfazer-
se do equipamento devera contactar o construtor e seguir o sistema que o mesmo adotou para autorizar a recolha seletiva do equipamento uma
vez finalizada a sua vida util, ou selecionar autonomamente um centro de recolha autorizado a gestéo. O utilizador deve, em todo caso, respeitar
as condicdes de retirada estabelecidas pela Diretiva 2012/19/UE.
A eliminagéo abusiva do produto por parte do utilizador esta sujeita a aplicacao de san¢des determinadas pela lei.
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8 GARANTIA:

Para o motor em objeto valem as condigbes gerais de venda de todos os produtos da Calpeda.
Nomeadamente, lembramos que uma das condi¢des indispensaveis para obter o eventual reconhecimento da garantia € o cumprimento de todas

as

prescri¢des individuais indicadas na documentagéo em anexo e das melhores normas hidraulicas e eletrotécnicas, condi¢do esta essencial para
obter um funcionamento regular do grupo eletrobomba.
Uma montagem irregular ou um funcionamento defeituoso causado por desgaste e/ou corrosdo ndo sao cobertos por garantia.

Além disso, para obter o reconhecimento da garantia, € necessario que o motor seja preliminarmente examinado pelos nossos técnicos ou por
técnicos dos centros de assisténcia autorizados.
Nao respeitar as instrugdes fornecidas na documentagao do motor acarreta a caducidade de todas as formas de garantia e exoneram o fabricante

de toda e qualquer responsabilidade.

9 CAUSAS DE FUNCIONAMENTO IRREGULAR:

Problemas

Causas provaveis

Solugoes

1. O motor ndo comeca a
funcionar.

1.1.

1.2.

1.3.

O interruptor de selecao esta na
posi¢cao OFF
O motor néo recebe alimentacao.

Os dispositivos automaticos de controlo
(interruptor de nivel, etc.) ndo fornecem o sinal
de permisséo.

1.1.

1.2.

1.3.

Selecione a posigao ON.

Verifique se os fusiveis queimaram ou se
interveio o relé de protecao do circuito.
Verifique o aperto dos terminais.

Verifique se ha alimentagao.

Aguarde o restabelecimento das condigbes de
funcionamento ou verifique a eficiéncia dos
automatismos.

2. Os fusiveis queimam na
altura do arranque.

2.1.

2.2.

2.3.

Fusiveis de calibragédo inadequada.
Rotor bloqueado.

Cabo de alimentacéo ou jungdo nao mais
integros (em curto-circuito).

2.1

22

2.3.

Providencie a substituicdo por fusiveis
adequados ao consumo do motor.

Envie a unidade para o centro de assisténcia
autorizado.

Substitua o cabo ou repita a jungao.

3. O-relé de sobrecarga
dispara depois de
poucos segundos de
funcionamento.

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.
3.5.

3.6.

Nao chega a tensdo nominal a todas as fases
do motor.

O consumo de corrente esta desequilibrado,
com pelo menos uma fase com corrente maior
do que a nominal.

O consumo de corrente é anormal.

Calibragao errada do relé.
O rotor do grupo esta bloqueado.

A tensédo de alimentacdo nio coincide com a
tensao do motor.

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.
3.5.

3.6.

Verifique a integridade do equipamento
elétrico.

Verifique o aperto do bloco de terminais.
Verifique a tenséo de alimentacao.

Verifique o desequilibrio nas fases executando
o procedimento descrito no paragrafo 5.5
‘Conexdes e informagdes elétricas’.

Se for necessario, envie o grupo para o centro
de assisténcia autorizado.

Verifique a exatidao das conexdes estrela ou
triangulo.

Verifique a amperagem exata de calibragao.
Envie o grupo para o centro de assisténcia
autorizado.

Substitua o motor ou mude a alimentagao.

4. O relé de sobrecarga
dispara depois de
alguns minutos de
funcionamento.

4.3.
4.4.
4.5.
4.6.

4.7.

. Calibragéao errada do relé.
. Tensao da rede de alimentagado demasiado

baixa.

O consumo de corrente esta desequilibrado
nas fases, com um superior ao valor nominal.
A eletrobomba nao gira livremente devido a
presencga de pontos de atrito.

A eletrobomba nao gira livremente devido a
alta concentragao de areia.

O grupo esta assoreado.

Temperatura do quadro elétrico elevada.

4.1

4.3.

4.4.

4.5.

4.6.

4.7.

. Veja o ponto 3,4.
4.2.

Contacte a companhia de fornecimento de
energia elétrica.
Veja o ponto 3.2.

Envie o grupo para o centro de assisténcia
autorizado.

Reduza adequadamente o caudal com a
valvula de seccionamento.

Providencie a limpeza do furo ou eleve
adequadamente o grupo.

Verifique se o relé esta a temperatura ambiente
compensada.

Proteja o quadro elétrico de comando do sol e
do calor.

5. Orelé diferencial
dispara.

5.1

Isolamento elétrico insuficiente.

5.1

Com o ohmimetro, verifique a resisténcia

de isolamento fazendo referéncia aos

limites indicados no paragrafo 'Conexdes e
informagdes elétricas'.

Se for necessario, envie o grupo para o centro
de assisténcia autorizado.
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Avae. Calpeda kai kataoTApaTOg TTWANONG /Ko ZEPRIG

1. FENIKEZ NAHPO®OPIEZ
1.1 Emeénynon cupfoAwv

O1 0dnyieg Tou @UAAABIOU TTOU aYopoUV TNV aoPAAEla eTTIoNHaivovTal ge autd To aUPBoAo. H un Tipnor| Toug ptropei va
TIPOKAAECEI KIVOUVOUG YIa TNV UYEIa TOU TTPOCWTTIKOU.

O1 0dnyieg Tou UAAABIOU TTOU aYoPOUV TNV NAEKTPIKF) ao@AAEIa ETTIONUaivovTal Y auTé To oUpBolo. H pn TApnor Toug
UTTOPEi VO TTPOKAAEDEI KIVOUVOUG NAEKTPIKAG QUOEWG VIO TO TIPOCWTTIKO.

> P

O1 0dnyieg Tou UAAABIoU TTOU €TTICNUAiVOVTal JE AUTAV TNV £vOEIEn gival ol Bacikég odnyieg yia TN CWOTH eykaTdaTaon,
MPOZOXH A&IToupYia, CUVTAPNCN Kal ATTOCUPGT TOU NAEKTPOKIVATHPA. AUTO eV anuaivel 0T yia TNV ao@alr Kal agIomoTn Xpron
TOU NAEKTPOKIVNTHPa 0€ OAN TN SIAPKEIa TNG WG Tou eV TTPETTEI va TNPOUVTAl OAEG 01 0BNYieg TOU GUAAadiou.

AlaBaoTe TIg 0dnyieg XPriaNg Kal GuvTipnongG.

1.2 A Fevika:

BeBaiwBeite 611 T UAIKO TTOU avagépeTal GTo OEATIO OTTOGTOARG AVTOTTOKPIVETAI GTO UAIKO TToU TTapaAdBaTe, Kal Tl 8V TTapouaidlel {nyIEG.

MpIv xpNOIMOTIOINCETE TOV NAEKTPOKIVNTAPA, TTAPAKOAEIOTE va dlIaBdoTe OAEG TIG 0dNyieg OTA £VTUTIA TTOU TOV GUVOJEUOUV.

To @uUAAGSIO Kal BAEG 01 0dnyieg TTOU TUVODEUOUV TOV NAEKTPOKIVNTHPA, CUUTTEPIAQUBAVOUEVWY TWV AVTIYPAQWY TWV TTIVOKIdWY, aTToTEAOUV
QAVOTTOOTIACTO TUAMA TOU NAEKTPOKIVNTAPA KAl TIPETTEI VA QUAGCCOVTAI TIPOTEKTIKA KAl JE TPOTTO TTOU VA ETTITPETTEI TNV AUEDT XPROT TOUG VI OAN
TN dIdpkela (WG Tou NAeKTpoKIVNTAPA. MNa TTapddelyua, ol TTPOCBETES TTIVAKIOEG YTTOPOUV va TOTTOBETNBOUV OTOV TTiVOKA TNG NAEKTPIKAG HOVAdAG
TPOYOdOUiag.

Kavéva Tufpa Twv odnyiwyv autwy dev PTTOPEI va avatrapaxOei Je oTToIadATIOTE HOPPr XWPIG TN PNTH YPATITA £YKPIGH TOU KOTOOKEUAOTH.
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1.3 Emeéynon mvakidag utroBpuxiwv NAEKTPOKIVNTHPWYV

| s (1 3 ~ AIP68 S1 IEC 60034-1
[= calpeda A8 & C €
Montorso (VI) Italy IT 00142630243 w— age in Haly Max. Thrust Load 30000N
Type: 6CS-R18.5 Serial No.352550/4
F[Hzl P2 [kW] UM I [A] Cosg N [min-1]
50 18,5 380 44 0,85 2830
50 18,5 400 42 0,82 2840
50 18,5 415 42 0,77 2855
60 21,3 460 40,2 0,845 3430
60 18,5 460 36,1 0.81 3455
60 18,5 380 413 0,87 3375
Weight [Kg.] 56 614
Max. Amb. Temp. 30°C Min. Cool. Speed 0,5 m/s 1%)
i
1.5 MNpoeidoTmroInoeig:

H 1TpooekTIKA avdyvwon Twv 0dnyIwv TTou ouvodeUouV TO TTPOIGV, ETTITPETTEI TN XPAON TOU PE ATTOAUTN AOQAAEID Kal TNV ETTITEUEN TWV KOAUTEPWY ETTIBACEWY TTOU
UTTOPEI VO TIPOCQEPEL.

O1 0dnyieg Tou akoAouBoUv ava@épovTal GTOV NAEKTPOKIVNTAPA OE OTAVTAP KATAOKEUN Kal UTTG KAVOVIKEG GUVORKEG AsiToupyiag. Evoexopeveg €IBIKEG EKDOTEIG
TTOU avayvwpidovTal atmod Tov KwdIKO Tou TTPOoIOVTOG, PTTOPEI va unv avTiaTolxoUv TTARPWG OTIG avaypa@ouEeveS TTANpo@opies (dtav eival avaykaio To QUAAGSIO Ba
GUUTTANPWVETal e TTIPOTOETEG TTANPOPOPIEG).

E&aitiag Tng epappodduevng TOAITIKNG ouvexoUs BEATIWONG Twv TTPOIGVTWY, Ta GTOIXEIO TTOU avaypa@ovTal 6To QUAAGSIO Kal OTO TIPOIGV PTTOPEI va
TPOTTOTTOINBOUV XWPIG TTPOEIBOTTOINGT OTTO TOV KATAGKEUOOTH.

H un mpnon 6Awv Twv odnyiwv Tou TTap6vTog GuAAadiou, | N akaTGAANAN XpAcn f N PN EYKEKPIPEVN JETATPOTTA TOU NAEKTPOKIVNTAPA, AKUPWVOUV KABE Hop®r|
€yyunong kai arraAAdooouv Tov KOTOOKEUAaTH atTé kABe euBuvn yia BAGBEG 1y atuxrnuara.

MPOZOXH Mnv agrvete TIOTE TOV NAEKTPOKIVNTAPA va AeIToupyei £Ew atrd 1o vepo.

2 A AZOAAEIA:

A Mpiv a1mé otroladnToTe eMEUPaAcT oTo TTPOIGV, BePaiwBeite OTI Ta NAEKTPIKA PEPN TG EYKOTACTOONG OTA OTToia Ba £TTEPPRETE dev eival oUVOEDEPEV
pe 1o dikTUO TPOPOdOTIag.

H petakivnan, n eykataoTacn, n AeIroupyia, n ouvinpnon, n evAEXOUEVN ETTIOKEUN KOI ) ATTGCUPAT) TOU NAEKTPOKIVATAPA TTPETTEI va avaTiBevTal O€ CEIDIKEUPEVO

TIPOOWTTIKG PE TA KATAAANAQG TTPOCGVTA Kal TOV £E0TTAICUO, TO OTTOI0 B £X€I HEAETHOEI KOI KOTAVONOEI TO TTEPIEXOPEVO TOU TTapdVTOG GUAAadIoU Kal Twv

eVOEXOUEVWY GAAWYV EVTUTIWYV TTOU GUVODEUOUV TO TTPOIOV.

Kata 1 didpkeia k&Be eméuBaong, TPETEl va TnpouvTal OAEG o1 0dnyieg ac@aAciag, TPOANWNG Twv aTUXNUATWY Kal TG pUTTavong Trou avaypd@eovTal oTo

QUAAGBIO Kl OAEG OI EVOEXOUEVEG QUOTNPOTEPES TOTTIKEG VOUOBETIKEG BIATALEIS.

MNa Adyoug aopaAeiag Kai yia Tn dlao@AAIon Twv 6pwV eyyunang, o€ TepiTTwaon BAABNG f aipvidiag ueTaBoARG Twv ETIOATEWV TOU NAEKTPOKIVNTAPA

aTrayopeUETal N XPAON TOU TTPOIGVTOG OTTO TOV TTIEATN.

H eykardoTaon TPETTEl va TTPAYUATOTIOIEITOI E TPOTTO WOTE VA EUTTOBICOVTAI TUXQIES ETTIKIVOUVEG ETTAPEG TOU NAEKTPOKIVNTHPA PE AVOPWTTOUG, {Wa A AVTIKEIPEVA.

Mpéel va TTpoBAETTOVTaI CUCTAPATA GUVAYEPHOU Kail S1adIKaaieg EAEyXOU Kal GUVTAPNONG YIa va aTTo@eUyETal OTIOIAOATIOTE JOP®N KIVOUVOU aTrd evOEXOUEVN

SuaAermoupyia Tou NAEKTPOKIVATAPA.

lMa TNV ao@aAf petakivnon kai amroBrikeuon cupBouleubeite To ke@AaAaio 4 ‘MeTakivnon Kai atroBrikeuon'.
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3 MEPIFPA®H NMPOIONTOZ KAI XPHZH:
3.1 TeXVIKG XapaKTNPIOTIKA Kal AsiIToupyia:

O uttoBpUxIog NAEKTPOKIVNTAPOG €ival évag €10IKOG TUTTOG aaUyXPOovou NAEKTPOKIVNTAPA, EIOIKA HEAETNUEVOG yIa vV KIVET UTTOBPUXIEG AVTAIEG.

H @opd TTePIoTPOPAG TOU NAEKTPOKIVATAPA €ival aplioTEPOOTPOPN KOITWVTAG TOV ATrd TNV TTAEUPA TNG TTPOECOXNG.

O1 utroBpuxiol nAekTpokivnTAPEG TUTTOU 6+10 CS-R diaTiBevtal yepdra pe peiypa amé 70% kabapod yAukd vepod kal 30% TTPOTTUAEVIKH YAUKOAN TUTTOU
Dowcal N 1ng DowChemical, n otroia Tagivopeitan wg un emikivduvn Bdoel Twv kpitnpiwv EOK. Katd Tnv eykatdoTacn PTTOPEITE VA QVTIKATAOTHOETE
TO peiypa pe kaBapod YAUKS Kal QIATPAPICUEVO VEPOS Kal TTOTE PE aTrooTaypévo (CUpBouAeuBeite Tn axeTIkA diadikacia oTnv Tap. ‘MpoKaATaPKTIKOI
£Aeyxor’).

MPOZOXH Otav 0 NAeKTPOKIVNTAPAG £yKaBioTaTOl CUMPWVA PE TIG 0dnYieg TTOU 0pilel TO TTAPOV GUAAGDIO Kal CUNGWVA YE Ta TTPORAETTOMEVO
ax€dia, n otddun BopURou TTou TTapdyel To pnxdvnua oTto TTPoRAeTTOpEVO TTEDIO AsiToupyiag, dev uTtepBaivel oe Kapia TepiTTwaon Ta 70 dB (A).
H pétpnon Tou BopuBou TTpayuaToTroidnke cUP@wva pe 1o TTPoTuTIo ISO 3746 Kal Ta onueia pérpnong, cUPewva pe Tnv odnyia 2006/42/EK,
BpiokovTal o€ améoTacn 1 péTpou atd TNV EMIQAVEId avapopdg TOU uNXavAHOTOG Kal o€ 1,6 péTpa UWoug aTrd To £5a@Oog ) TNV TTAATPOPUA
mpéoRaong.

H péyiotn Tiun gival opoiduop@a Katavepnuévn yupw atéd 1o TTpoidv.

3.2 Topeig xpnong:
O nAeKTPOKIVNTAPOG O€ KAVOVIKH BIATagN £XEI HEAETNOET yia TNV AvTAnon KaBapou yAukoU vepou aTro Babid @pedTia kal SeCapevEG CUANOYNAG 1 yia
TNV aviywon Tng Trieang o€ booster (8ev TTPoBAETTETAI yia NAEKTPOKIVNTAPA G€ AOUTPO €Aaiou).

3.3 Avtevéeigeig: MPOZOXH

O1 nAextpokivnTripeg dev givar KataAAnAor yia:
- Aeimoupyia €§w aTmo TO VEPO,
- KeKAIpEVN eykaTaoTaoN,
- ouvexn Aerroupyia e TaxUTNTO TOU VEPOU EKTOG TOU XITWVIOU TOU NAEKTPOKIVNTHAPO KATWTEPN OTTO TIG TIUEG TTOU avaypdgovTal aTov Miv. "TEXVIKA XapaKTnPIoTIKG,
dlaoTdoelg kai Bapn”.
- Aeimoupyia pe TTOAU ouyvég diakoTrég (aupBouleuBeite Tov "Mivaka nAekTpokIvNTAPWY" 0T0 KEPAAaIO “TEXVIKE XapaKTnPIoTIKd, dIOOTATEIG Kal BAPOG),
- éva uypo pe Bepuokpaaia dvw Twy 25+30°C (77+86°F) (oupBouAeubeite Tov "Mivaka nAekTpokivnTipwy" o1o Ke@aAaio 10 “Texvikd XapakTnpIoTIKG, dIaoTdoeig kai BApog),
- 0TAAN vepou dvw Twv 150m (Tévw até Tnv avTAia),

A - TNV GVTANGON EUPAEKTWYV UYPWY,

- Tn AeIToupyia o€ XWPoug pE Kivouvo £Kpnéng.

Opiopévor nAekTpokIvNTrPES dev eival katdAAnAor:
- yla eykatdaTacn o€ opifdvTia B¢on (cupBouleuBeite To €18IKG TEXVIKS £VTUTIO),
- yla atroffkeuon o€ TTOAU xaunAég Bepuokpaaieg (oupBouleubeite To ke@dAaio 4 ‘MeTakivnon kar amoBrikeuon’).
- yla eykardoTaon o€ booster.

Ze MEPITTTWON KEKAIHEVNG EYKATACTAONG ETTIKOIVWVNAOTE atreuBeiag pe Tnv Calpeda Spa.

A EAéyEre emriong edv To TIpoidv avtaTrokpivetal o€ evOEXOUEVOUG TOTTIKOUG TTEPIOPIGHOUG.

4 AMNOOHKEYZH KAI METAKINHZH:
To TTpoidV TTPETTEI VO QUAGOTETAI OE OTEYVO XWPO, XWPIG OKAVN.
Mpoaooxn o€ evdexdueveg aoTdBeleg atd AavBaopévn TotroBéTnan Tou nAekTpokivnTrpa i GAAoU £E0PTANATOG TNG EYKATAOTAONG.

HAekTpokivnTApag TUTToU 6+10 CS-R :

- eAEyxeTe TTEPIOBIKG TNV TTAAPN TTAPWON TOU NAEKTPOKIVNTHPA €AV Eival aTToBnKEUPEVOG a€ opIfdvTIa B€an,

- €Qv TTPOKEITAI VO OTTOBONKEUTET TIPOOWPIVA OE XWPOUG e Beppokpaaia kaTw Twv -15°C, eival avaykaio va GpovTigeTe yia TNV augnan Tng TTPOTTUAEVIKAG YAUKOANG
(1r.X.: ouykévipwan 50% yia eAdyioTn Beppokpaaia - 35°C. ZupPouleuBeite Tn oxeTikn Siadikacia atnv Tap. 5.1 TlpokaTapkTiKoi EAeyxor').

Mnv a@rAveTe TOV NAEKTPOKIVNTHPA XWPIG UYPd 0TO ETWTEPIKG TOU, KABWG auTO PTTOPET va TTPOKAAEDEI TO PTTAOKGPIOHA TOU pOTOPA.

MPOXZOXH H petakivnon Tou NAEKTPOKIVNTAPQ TTPETTEN VA YivETal TIPOOEKTIKA Kal pe aUvean, XPNOINOTIOIVTAG KaTdAAnAa péoa aviwwaong kal Tpéodeang
oUPOWVA PE TOUG KAVOVIOHOUG O0QAAEIag.
A lNa va TpoadiopioeTe To Bapog KEBe nAekTpokIvNTAPA, oUPBOUAEUBEITE Ta aTOIKEID TOU KEQaAaiou ‘TeXVIKG XapakTnpIoTIKd, diaoTdoelg kal BApog.
Mn xpnoigoToleite TTOTE NAEKTPIKG KOAWSIA YO TN PETOKIVNON.
A ‘Ot1av o nAekTpOKIVNTAPOG TOTTOBETNOET KABET, PPOVTIOTE VO PNV KAUTITOVTAI Ta KAAWSIO JE ATTOTOEG KAUTTUAES (N EAGXIOTN OKTiVa KAPWNG TTPETTE
va gival TOUAGXIOTOV 5 QopEG ueyaAiTepn aTrod Tn SIGPETPO TOU KaAwdiou).
Ta ehelBepa dxpa Twv kKaAwdiwv dev TpéTrel TTOTE va BuBifovTal aTo vepo 1y va BpéXovTal Ue OTTOIOVONTTIOTE TPATTO.

5 ZYNAPMOAOIHZH KAI ETKATAZTAZH:

Mnv eykataAeimete oto TEPIBGAOV Ta UNKG TG oUoKeuaoiag, aAAd TNpAaTe TV TOTTIKA vopoBeaia didBeong Twv atmoppIppdTwy Kal TTpooTaaciag Tou TepIBAAAOVTOG.

5.1 A MpokaTapKTIKOi £AeyXol:

MPOZOXH EAéyxete mdvTa TV €AeUBePN TTEPIGTPOPR TOU NAEKTPOKIVNTAPA Kal TNV TTARPN TTARPWON HE UYPO TwV NAEKTPOKIVNTAPWY pEyEBOUG
6+10 CS-R exteAWVTOG TIG aKOAOUBEG BladIKATIES.

1) yia Toug nAektpokivnipeg 6+10 CS-R &efidwoTe Tv 18T TTAfPWONG UYPOU TOU NAEKTPOKIVNTAPA (EKEIVN JE TNV KUAIVOPIKA KEPOAN). Ze avTiBeon, {ePIBWOTE ToV
aioBnTApa Beppokpaaiag étav uTTdpxel oTn B€an TG TaTTag.
2) eAéyETe TNV TTARPN TTARPWON Kal, EV aVAYKN, TTPOCBECTE YAUKO KaBapd vepo | peiypa We TIG avaloyieg TTou ava@épovTtal aTny TTapdypa@o ‘Texvikd xapakTnpIoTIKG
Kal Asiroupyia’
3) BidwaoTe kai TaAI TV TaTTa,
4) A OTEPEWOATE TOV NAEKTPOKIVNTHPa O€ KABeTn B€an kai BeBaiwbeite yia Tn aTaBepdTnTA TOu. TUAIETE TO dKPO TOU GEOVA VIO Va TO TIPOCTATEUTETE KAl
XPNOIUOTIOINOTE TTEVOa yia va BeBaiwBeite OTI 0 POTOPAG TIEPIOTPEPETAI EAEUBEPQ.
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5.2 XapaKTnpIoTIKA TNG eykaTdoTaong: MPOXOXH

Ba@u @pedrio.

BeBaiwbeite 0TI 0 NAEKTPOKIVATAPAG TTAPAUEVEI O ATTOGTACGN TOUAGXIOTOV 2+3 HETPWY OTTO TOV TTUBUEVA TOU PPEATIOU.

Ta @iATpa AvTAnongG Tou @peartiou TTPETTEI va BpiokovTal TTAvTa KATw atTd Tn B€on TTou KataAapBAavel 0 NAEKTPOKIVNTAPAG, £TAI WATE va SIaoPAAieTal
n owoTA Yuen.

BeBaiwbeiTe yia evOeXOUEVEG HETABOAEG TNG OUVONIKAG OTABUNG TOU PPEQTIOU, YIa TNV ETTOXIKN TITWAON TNG 0TAOBUNG Tou udpoPdpou opilovta A TNV
uTTEPPBOAIKN 10XU TNG avTAiaG o€ ax€on PE Ta SUVAMIKA XOPAKTNPIOTIKG TOU PPEATiOU.

Aggapevn.
H owoTr eykatdoTtaon TpoBAETTEl TOTTOBETNON TNG HOVADAG PE HETPNTH TTHEONG.
Y& TTEPITITWON 0PIOVTIOG EYKATESTNUEVNG HOVADAG, I0XUOUV O TTEPIOPICHOI TToU TTPoBAETTOVTAI YIa Ta booster.

Booster.

BeBaiwBeite 611 N dIATAgN TWV AYWYWV TNG EYKATAOTOONG KAl TWV OXETIKWY £€00WV agpa eITPETTEI TNV €EAAEIWN TwV BUAdKWY aépa.

Edv n povada eykataoTabei o 0pifovTia BEGN, 0 NAEKTPOKIVNTHAPAG OTIG TTEPIOBOUG EKTOG XPoNG Ba TTpETTel va TTapapével BuBiopévog o€ vepd. €
avTiBeTn TTEPITTTWON, eAEyETE TNV TTAAPN TTAPpWoN (cupBouleuBeite TN oXeTIKN diadikaaia atnv TTap. 5.1 ‘TlpokatapkTikoi £Aeyxor’).

H mieon avappognong dev pétrel va uttepBaivel Ta 10bar.

MPOZOXH [Mpérrel va e€ao@aliaTei n eAdxIoTn pon vePoU yUpw aTTO TO POTEP, 0€ GAO TOU TO UAKOG, UE €I0IKEG OUVOAKEG EYKATACTAONG O€ QPPEATIO
1 XPNOIUOTTOIWVTAG £Va XITWVIO YUENG.

5.3 Mnxavikég ouvdéoeig:

Y& TTEPITITWON TTOU TTPETTEI va oUVapPoAoynBei 0 NAEKTPOKIVNTAPAG OTNV avTAia, EpapuooTe TNV akdAouBn diadikaaia:
1) kaBapioTe KAAG TIG TMIQAvEIEG TUVOEONG.

2) A OTEPEWOTE TOV NAEKTPOKIVNTAPO 0€ KABETN B€on kal BeBaiwBeite yia Tn oTaBepdTNTA TOU,

3) BydiAte TN onTa QIATPOU KaI TO QIATPO €4V UTTAPXEI, OTTO TNV avappo@non Tng avTAiag,

4) avuywaTe KABeTa TNV avTAia Kal, agoU TNV euBUYPAPMICETE PE TOV NAEKTPOKIVNTAPA KOl pUBNICETE CWATA TN Ywvia TnG, KaTeRAaTE TNV apyd
BIEUKOAUVOVTAG EVOEXOUEVWG TN OUVOETN GPNVOEIBOUG GEOVA-OUVOETUOU TOTTOBETWVTAG £va KATOORidI 6TO 000VTWTO THAUG TOU CUVOECHOU PECA
atd TNV o1 TNG BAong Tou @iATpou. Edv dev uttdpyel oTrA oTn BAon Tou QIATpoU, yupioTe To oUVOETHUO XPNCIPOTIOIVTAG £va epyaleio o€ oxAHA
KIVNTAPIOU GEOova 1) yupIioTe TNV TTPWTN TITEPWTH PE éva KAaToaBidl amro@elyovTag Tn @Bopd TnG.

5) 0igTe opoidpOopPa Ta TTAgINAdIO OTEPEWONG XPNOIUOTIOIWVTAG Kal TO EAACa, £Qv UTTAPXEI, Yia va KAgioeTe T {uvn diEAeuong KaAwdiwv Kai
TOTTOOETAOTE TO QIATPO, €AV UTTAPXEI,

6) aogahioTe To defender pe To dakTUAIO oTEyavoTnTag (OR), £V UTTAPXEL. € TTEPITITWOT NAEKTPOKIVNTAPA e BeUTEPN £6080 kKaAwdiwv og 90°,
avTikataoTtroTe £va atmod Ta defender pe delTepo EAagpa KAEIgiPaTog TNG wvng diEAeucng KOAwDIWY, Qv UTTAPXEL.

7) ToTT0BeTAOTE TO PIATPO TNG AVTAIGG.

8) ToTmoBeTAOTE T KAAWDIA KATW ATTO TO/TA KAAUPPO/KAAUPpOTA TTPOCTACIAG.

5.4 HAekTpIkéG oUVOEDEIG KAl TTANPOPOPIES:

O1 NAeKTPIKEG OUVOETEIG TTPETTEI VA YiVOUV OTTO EEEIBIKEUPEVO TTPOCWTTIKG, TNPWVTOG auaTNPA OAOUG TOUG TOTTIKOUG KAVOVIOUOUG
A eykatdoTaong (otnv ITaAia, TpodTutTo CEI 64-8) Kai Ta NAEKTPIKG S1aypAUUOTA TOU QUAAASIOU KAl TWV NAEKTPIKWY TTIVAKWY EAEYXOU.

‘OMol o1 aywyoi yeiwong TTPETTEN va ouvdeBOUV e TO KUKAWMA YEIWONG TNG EYKATACTACNG TTIPIV TN 0UVOEON TwV GAAWY aywywv, EVw,

KOTA TNV NAEKTPIKF aTTOCUVOEDN TOU NAEKTPOKIVNTAPA, TTPETTEI Va €ival Ol TEAeuTaiol TTou Ba atroouvdeBoUy.

Ta eAelBepa akpa Twv KaAwdiwv dev TTpéTTel TTOTE va BubifovTal 1o vePS 1 va BpEXovTal e OTTOIOVONTIOTE TPOTTO.

Aladikaoio HETPNONG TG AVTIOTAGNG MOVWONG:

BeBaiwBeite 611 Ta KaAWSIa Tou NAEKTPOKIVNTAPA dev gival ouvdedepéva 0To NAEKTPIKS BiKTUO TPOPOdOaiag.

EAEyETe TNV KATAOTAON TWV KOAWDIWV.

2 ¢ ePITITWOon uypoU TrePIBAAAOVTOG, KaBapioTe TO AKPO Tou KaAwdiou Tpo@odoaiag aTo anueio 61Tou Ba cuvdebei aTOoV aKPODEKTN TOU 0pydvou
QOKIUAG.

2 TePITITWON KIvNTAPa Pe 3 KOAWDIA I0XU0G oTnV £€£000, OUVOEDTE évav aTrd Toug akPodEKTEG ToU opydvou (Megger) oTa dkpa £vog KaAwdiou
TPOYodOUiag TOU NAEKTPOKIVNTAPA KAl TOV SUTEPO OTO TTEPIBANMA TOU NAEKTPOKIVNTHPA. Z€ TTEPITITWON KIVNTHPA PE 6 KOAWDIA I0XU0G oTnV €000,
ouvo£oTe €vav ATTO TOUG OKPOOEKTEG TOU OPYAVOU OTNV apXh Kal aTo TEAOG PIag @aong (T1.x.: V1-V2) kai Tov deUTepo 01O TTEPIBANUA TOU
NAEKTPOKIVNTAPQ.

MpayuaTotroinoTe TN SoKIun PETPNONG HOVWONG AauBavovtag uttown TIG akOAOUBEeG TTapauéTpous: MEyioTog Xpovog SokIung 60 deuT. Oepuokpaacia
20 °C. Taon dokiung 500V DC (évag ekTETAPEVOG XPOVOG BOKIUNAG € UWNAN TAON UTTOPEi va TTPOKAAEDEl (NUIG 0TN HOVWOT Tou KoAwdiou
TTEPITUANIENG TOU KIVNTAPQ). Z€ TTEPITITWOTN TTOU KaTd Tn SIdpKela TG SOKIWAG N JeTpoUpevn Tiyr gival 2500 Hohm yia Tutrikh TrepITUAIEN TTPATIVOU
kaAwdiou / PPC, 210 Hohm yia mepitOAIEn PE2 + PA, n TrepitUAIEN Tou KivnTAPQ PTTOPET va BewpnBei NAEKTPIKA povwpévn Kal ival SuvaTov va
OlaKOoTTEl N BOKIU akéun Kai Tpiv atd Ta 60 deuT.

MeTd Tn p€Tpnon, TTPETTEI va OUVOEDETE Yia Aiyo TIG ACEIG OTN YEIWON YIA VO UNOEVIOETE TO BUVAMIKO.

2 € TEPITITWON KIVNTAPA PE 6 KOAWDIA I0XU0G oTnV £€£000, ouveEXioTe TN OOKIUN Kal yia TIG GAAeG dUO @daoelg Tpogodoaiag (T1.X.: W1-W2, U1-U2).

Zovdeon.
ZuvdéaTe Ta KaAwdia TPOPodOTiag KAl YEIWONG OTTWG TTEPIYPAPETAI AETITOPNEPWG OTIG EIBIKEG TEXVIKEG 00nyieg TNG Calpeda kai
METPAOTE TNV AVTIOTAON POVWONG TG oUVOEONG: eAAXIOTN TIPA We Taon dokiung 500 V ouvexoug pelpaTtog atov aépa 5MQ, oTo vepd
2MQ.
Y€ TTEPITITWON TTOU OUVEXICETE VA PETPATE XOUNAEG TINEG HOVWONG OTIG OUVOETEIG PETAEU KAOAWDIWY NAEKTPOKIVNTAPA KAl KOAWDiwV
A Tpo@odoaiag (avodou), KOWTE TIG CUVOEDEIG Kal ETTAVOAGBETE T SOKIUA atreudeiag oTa Tpia KAAWDIA TOU NAEKTPOKIVATAPA HE TOV

TPOTTO TTOU TTEPIYPAPETAI TTAPATTIAVW.

Evdexouevo TTpooBeTo KaAWDIO EKTOG TOU KaAwdiou TTou diaTiBeTal HE TNV NAEKTPAVTAIQ TTPETTEI VA £XEI TOUAGXIOTOV I000UVaua
XAPAKTNPIOTIKG (aTtTeuBuvBeite atnv Calpeda ] eAéyETe ToV TUTTO TOU KOAWDioU GTOV KATAAOYO TTWANCEWV).

H olUvdeon pETmel va avTéxel 0T PEYIOTN TTiEon oTnV oTroia UTTORAAAETaI, Yia TTAPAdEIYUA, TNV TTIECT TTOU OOKEITAI ATTO T OTATIKA
OTABUN Tou vePoU OTO PPEATIO, KABWG Kal OTIG dIOKUPAVOEIG Bepuokpaadiag Adyw TnG AeIroupyiag.

MPOZOXH H gAaTTwuaTIKA 0UVOEan UTTOPEi EUKOAD va TTPOKAAETEI BAGBES OTOV NAEKTPOKIVATAPA f/KAI OTO NAEKTPIKO KAAWDIO. ZUNPBOUAEUBEITE TIG
oeNideg aTro 71 €wg 74 yia TTANPOYOPIEG OXETIKA PE TN BIATOMN TOU KAAWSIOU TTOU ATTAITEITAI IO TO KOAWDIO TPOPodoaiag.
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HAeKTPIKOG Trivakag.
BefaiwBeite 6TI 0 NAEKTPIKOG TTiVAKAG EAEYXOU AVTATIOKPIVETAI OTNV €BVIKN) vopoBeaia Kal, £181kOTEPA, OTI DIaBETEI KATAAANAO Babud
TIPOOTACIOG OTO XWPO EYKATACTAONG.
A O nAekTpIKOG TTiVaKag gival OKOTTIMO va eykabioTaTal o€ aTeyvo Kal KaAd agpifdopevo TTepIBAAAOY, Xwpig akpaieg BepPoKpaaieg
(11.%. -20 + +40°C). Ze SIAPOPETIKN| TTEPITITWAON XPNOIMOTIOINOTE €I8IKA JOVTEAQ.

MPOZOXH O uTrod100TacIoAOYNUEVOG 1 EAATTWUATIKOG TTIVAKAG TTaPOoUaIddel Taxeia @Oopd Twv ETTAPUWIV KAl KATA CUVETTEIQ TTPOKOAEI avwuaAn
TPO@od0aia TOU NAEKTPOKIVNTHPA HE KivOuvo TTPOKANONG BAGRNG.

H xpnRon Inverter kai Soft-starter, edv dev €xe1 peAeTnOei KAl TTpAyUATOTTOINOEI CWOTA, UTTOPEI VA ETTNPEACEI APVNTIKA TNV AKEPAIOTNTA TNG
Hovadag avrAnong. Edv 8ev yvwpilete Ta oxXeTIKA TTpofARuaTa, {nTRoTe BoRbeia atrd Tnv TexvikA Ymnpeoia Tng Calpeda.

H eykatdoTaon piag nAEKTPIKAG CUOKEUAG KOANG TTOIOTNTAG €ival CUVWVULO ac@dAgiag Asitoupyiag.

‘OAeg o1 ouoKeuég ekkivnong Ba TTpéTTel va dlaBETouV TTAvVTA:

1) yeviko BIakATITN pe EAGXIOTO Gvolypa eTTAPWY 3 mm Kal KAaTdAANAN acg@daAion og Béan Off,

2) kat@AANAn Beppikn didTagn TPOOoTACiag Tou NAEKTPOKIVATAPA, PUBUICUEVN OE PEYIOTO pEUPA aTToppdPnoNG TTou dev utrepPaivel 10 5% Tou
OVOUOOTIKOU PEUPATOG TTOU QVAYPAPETAI TNV TTIVAKIOA TOU NAEKTPOKIVNTHPA KAl XPOVO ETTEPBACNG MIKPOTEPO TwWV 30 SEUTEPOAETTTWY,

3) payvnTikr S1dTagn pooTaagiag Twv KaAwdiwv aTrd BpayxukUKAwUa,

4) katdAANAo CUCTNUO TTPOCTACIAG TTOU OTTOCUVOEEI TO TPOPOBOTIKG O€ TTEPITITWON BAGRNG TNG NAEKTPAVTAIGG TTPOG TN Yeiwaon,

- OUVIOTWVTAI ETTIONG -

5) kat@AANAn didTagn katd TnG dIaKoTIAG Aaang,

6) ouoTnua TTPOCTaCiag aTrd AsIToupyia ev Enpw,

7) BOATOUETPO KAl AUTTEPOUETPO.

Tdon Tpopodoagiag.
EmiTpemmépeveg TTapaAlayEg OTIG TAOEIG TPOPodoaiag:

400V +10% [50Hz]
460V +10% [60HZz]
MNa dla@opeTikéG TAoEIg/ouXVOTNTEG: + 5%

AVOY£EG OTa XOPAKTNPIOTIKA A&IToupyiag: oUp@wva pe Ta Aiebvn Mpdtuta IEC 34-1.
OgppIKoi AKPODEKTEG KATOTTIV TTAPAYYENIOG.

MPOZOXH BeBaiwBeite 611 01 TIUEG TAONG KAl GUXVOTNTOG HE TIG OTTOIEG TPOPODOTEITAI O NAEKTPOKIVNTAPAG, AVTIGTOIXOUV OTIG TIUEG TTOU

avaypagovTal oTnv Tvakida Tou. Edv n 1don dev BpiokeTal EVTOG TWV ETTITPETITWYV OPiWY, €ival avaykaia n eykaradatacn €I8IKWY
HOVTEAWV NAEKTPOKIVNTHPWY. BERaiwBeite 0TI TO NAEKTPIKG KOAWDIO €ival KATAAANAQ SIOGTAGIOAOYNHEVO WG TTPOG TO MAKOG TOU,
TNV amroppo@non TnG povadag, Tn Bepuokpaaia Tou agpa, £T01 WAOTE Va PNV TTPOKOAET TITWON TaoNg avwTtepn Tou 2,5+3% Tng

A OVOUOOTIKAG (yIa TN owoTr d1aoTacioAdynon ouuBouAeuBeite To TeEXVIKO TTapdpTnUa Tou KaTtaAdyou YToRpuxieg HAekTpavTAieg
Calpeda). H tdon mpéTrel va gival NUITOVOEIBHG KAl TO TPIPACIKG oUCTNHA TPOPOBOCiag CUUMETPIKG. ZUN@QWVA PE TO TIPOTUTTO
CEIl 2.3 (IEC 38), ot évav nAekTpokivnTApa evaAAacaduevou peUPaTog, n Taon Tpo@odoaiag BewpeiTal oUCIaOTIKA NUITOVOEIONG,
€dv, TV AEITOUPYEI JE TO OVOUOTTIKO POPTIO, N KUPATOPOP® €ival TETola TTou N S1a@opd avaueoa o€ KABe oTIypiaia TIUr TNG
Kal TNV avTioTolxn oTiypiaia TIur) BepeAiwdoug ouvioTwoag dev uttepPaivel To 5% Toug edpoug TNG. Katd T SidpKeia TG SOKIUNG
B¢ppavang, autr n dilapopd eUpoug dev TIPETTEl va utrepPaivel To 2,5%. ETriong, 1o TpIpacikd ouoTnua Tdong Bewpeital CUPPETPIKO,
€AV N OUVIOTWOO AVTIOTPOPNG PAcNnG dev utrepPaivel T0 1% TNG BETIKAG CUVIOTWOOG TOU CUCTAKATOG TATEWV KaTA TN SIGPKEIN
HaKpPAg XPOVIKNAG TrePIddou A To 1,5% yia auvToun Trepiodo TTou dev uTTepBaivel Ta Aiyal AETTTA, ) €AV N OPOIOTTOAIKA OUVIOTWOA TOU
OUCTAMATOG TAoEWV BeV UTTEPPaivEl TO 1% TNG BETIKAG OUVIOTWOAG.

®opd mePITTPOPAS .

MPOZOXH H evdexduevn Aavbaopévn gopd TepIoTPoPAG HTTopE va TTpoKaAéael BAGBN oTov nAekTpOKIVATAPA, KaBWs ouvhBwg n 10X UG TTou amoppo®d n avTAia €ival

A GNUOVTIKG QVWTEPN ATTO TNV TIPOPAETTOUEV.

Oampémel va poadiopioeTe TNV akpIBr opd TIEPIOTPOPNG (apIaTEPEATPOPN yia TV avTAia atrd TV TAEUpd TG kaTdBAiynG) epappdlovTag v akéAoudn diadikaaia:

1) petd v TApwan Tou aywyou, HETPATTE TNV TTiEaN TToU avamTUOTE! N NAeKTpavTAia pe T Bava KAeIoTH,
2) amoouvoEDTE TNV NAEKTPIKI TPOPOBOTia Kal avTIOTPEWTE TN BEGN Twv dUO €K TWV TPIWV PACEWY,
3) emavahaBere T diadikaaia Tou anueiou 1. H péyioTn Triean umrodeikvUel T CwoTH GOPA TTEPIOTPOPKG.
Ye TepiTTwon avTAiag eykateoTnuévng o€ peyao BaBog, n Triean Tou avamtiooeTal katd Tn Aemoupyia pe AavBaauévn @opd TTEPIOTPOPNS OV pKei OUTE yia var UTIEQVIKATEN T
YEWBAIOIOKH.

AvicoppoTria gdong .

ENéyEte v amoppoenon oe kabe edon. H evdexduevn aviooppotria dev pémel va utrepBaivel 10 5%. Xe TepimTwaon Tou SlamoTwBolv avwTEPES TILEG, Of OTTOIEG UTTOPET Va
o@eilovtal aTov nAekTpoKIVNTAPA A/Kal TN ypapun Tpogodoaiag, eAéyETe Ty amoppdenan We Toug dAAoug dUo ouvduaopols oUvaEang NAEKTPOKIVATAPA-BIKTUOU,
TIPOCEXOVTOG VO UNV OVTIOTPEWETE TN GOPG TIEPIOTPOPAG. H 1avIKr GUVOEDN €ival ekeivn TV oTroia n diagopd aTroppdPnong LETAGU Twv GATEWV Eival MIKPOTEPN.
Emonuaiverar 611, €dv n upnAdTepn amoppdenon Taparnpeeital Tavia oTnv idia ¢aon TG ypauuAg, n KUpIa aitia TN avicoppoTriag opeiAeTal oTnv Tpo@odoaia Tou
diktUou.
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ZXEAIO ZYNAEZHZ INA TPI®AZIKOYZ HAEKTPOKINHTHPEZ

@ HAEKTPIKOG TTiVOKOG

b
@ E¢aptApaTa ouvdeong N
@ YToBpUxIog NAEKTPOKIVNTHPOG moi
Maupo = ®aon U @:ﬁ%%s @
l'kpr = ®aon V e INININ
Kapé = daon W 2
A
©,
ZHM.: Ta ox€dia
AeiToupyiag Trapéxovral <
padi ye Tov NAEKTPIKO @

Tivaka eAEyxou

ZXEAIO ZYNAEZHZ INA TPI®AZIKOYZ HAEKTPOKINHTHPEZ ME EKKINHZH Y / A

ZYNAEZH llA EKKINHZH Y /A

MNa téon Aeiroupyiag 220 V pe nAektpokivntipa 220 / 380 V
MNa téon Aeiroupyiag 230 V pe nAektpokivntipa 230 / 400 V
MNa téon Aeiroupyiag 240 V pe nAektpokivntipa 240 / 415V
MNa téon Aeiroupyiag 380 V pe nAektpokivntipa 380 / 660 V
MNa téon Aeiroupyiag 400 V pe nAektpokivntipa 400 / 700 V
MNa téon Aeitoupyiag 415 V pe nAektpokivntipa 415/ 720 V

ZYNAEZH I'lA AMEZH EKKINHZH A

MNa téon Aeiroupyiag 220 V pe nAektpokivntipa 220 / 380 V
MNa téon Aeiroupyiag 230 V pe nAektpokivntipa 230 / 400 V
MNa téon Aeiroupyiag 240 V pe nAektpokivntipa 240 / 415V
MNa téon Aeiroupyiag 380 V pe nAektpokivntipa 380 / 660 V
MNa téon Aeitoupyiag 400 V pe nAektpokivntipa 400 / 700 V
MNa téon Aeitoupyiag 415 V pe nhektpokivntipa 415 /720 V
MNa téon Aeitoupyiag 440 V pe nhektpokivnTtipa 440 / 760 V
MNa téon Aeitoupyiag 460 V pe nAektpokivntipa 460 / 790 V

ZYNAEZH A AMEZH EKKINHZH Y

MNa téon Aeiroupyiag 380 V pe nAektpokivntApa 220 / 380 V
MNa tdon Aeiroupyiag 400 V pe nAektpokivntApa 230 / 400 V
MNa téon Aeiroupyiag 415 V pe nAektpokivntApa 240 / 415V
MNa téon Aeiroupyiag 440 V pe nAektpokivntApa 250 / 440 V
MNa téon Aeiroupyiag 460 V pe nAektpokivntApa 260 / 460 V
MNa téon Aeiroupyiag 660 V pe nAektpokivntApa 380 / 660 V
MNa téon Aeiroupyiag 700 V pe nAektpokivntApa 400 / 700 V
lMa téon Aeimoupyiag 720 V pe nAektpokivntipa 415 /720 V
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6 XPHZH KAI AIAXEIPIZH:

6.1 Ekkivnon:

Edv katd TnVv ekkivnon o nAekTpokivntApag dev gival o€ BEon va TeBei o€ Acitoupyia (dev ‘GeKIVA’), aTTOQUYETE ETTAVEIANUUEVEG OTTOTTEIPEG EKKIVNONG

TTOU PTTOpPEl va TTpokaAéoouv BAGRN oTn povada. EvioTrioTe kal aroKaTaoTAOTE TNV aAITia TNG SUCAEITOUPYIag.

Edv xpnoiyotroieital éva éupeco oUoTNUA €KKiVONG, TO PETARATIKG peUpa eKKiVNONG TIPETTEN va gival OUVTOMO Kal OTTwWAdONTIOTE VO Jn SlapKei

TTEPICOOTEPO ATTO Aiya SeUTEPOAETTTA.

Z€ KavoviKn AeiIToupyia, BeRaiwBeite 6TI TO aTTOpPoPOUNEVO peUpa Oev UTTEPRaiVEI AQUTO TTOU avaYPAPETAI TNV TTIVAKIOA TOU NAEKTPOKIVNTAPA Kal OTI

TO UNXAvNUa AEITOUPYEi OPaAd.

H puBpion Tou Beppikol peAé TTPETTEN va yivel avaAoya Pe TV aTToppdpnaon TnG povadag, epapudlovtag Tnv akdAoubn diadikaoia:

1) auénoTe TNV TaxUTNTa A&IToupyiag TNG avTAiag o€ CUVONKEG PEYIOTNG ATTOPPOPNONG, Ol OTTOIEG GUUTTITITOUV OUVHBWG UE TN YEYIOTN TTapOoXH, ME TO
BepuIkd peAé puBUICPEVO OTNV €vTACH TTOU avaypd@EeTal oTnVv TTIvVaKida Tou NAEKTPOKIVATAPQ,

2) peIoTe OTAdIOKA TO ETTITTESO PUBUIONG £wWG OTOU ETTEUREI TO BEPUIKO PEAE (eGv Bev eTTEUPaivel TO PEAE aKOMN Kal TNV EAAXIOTN €vTaon,

A TIPETTEI VO TO AVTIKATOOTAOTE €TE YIOTI £ival EAATTWHATIKG €T yiaTi €ival UTTEPSINGTACIOAOYNPEVO WG TTPOG TNV ATTOPPOPNON TNG HovAdag
Kal va erravaAdpete 6An tn diadikaaia),
3) TomoBeTAOTE OTN CouVEXEla To BeiKTn PUBUIONG Tou BeppIkoU PeAE TNV EAGXIOTN évTaoT).

NMAPAMETPOI ANA®OPAZ IN'A TON TYNO EKKINHZHZ
2 mwoélol .
A - oV . .
Tp?;éf\?ou :mwmoxnumm; Soft - starter Inverter
P2
Méy. xpovog . P Méy. xp6évog | Méy. xp6vog
HAextpokivntiipag Aeiroupyiag M\el\;.>xg %\;o\?nps ersn I? EMITAXUVONG | ETITAXUVONG
TPIYWVOU ! min
[kwW] [s] [s] [% Vn] |[% In] [s] [s]
6CS-R 4+15 1.5 1
6CS-R | 18,5+45 15 15
8CS-R 30+37 2
8CS-R 45+59 1,5 o o 2 2
8CS-R 66 60% |400%
8CS-R 75+110 25 2,5 2,5
10CS-R 75+92 '
10CS-R 110 3,5 2
10CS-R 132 - 3 3
10CS-R 150+185 2,5

P2 = ovopaoTikr 10XUG nAekTpokivnTAipa / Vs = 1don ekkivnang / Vn = ovopaoTikA Téon / Is = pedpa ekkivnong / In = ovopaaoTiké pelpa
>HM. H eAdyioTn 160N TTOU avaypda@ETal OTOV TTiVaKd, GVA@EPETAl O€ TITWON TAong TTou dev utrepPaivel 10 3%

levikég odnyieg yia Tn xprion INVERTER

- KOTA TNV €KKivnon A/kail Tn xprion n eAdxioTn cuxvotnTa 8ev TTPETTEl va gival katwTtepn a1md 1o 30 Hz, diatnpwvTag otabepr Tn oxéon
Tdong/ouxvoTnTag

- O€ OPIOMEVEG TTEPITITWOEIG Ba TTPETTEI VA {NTAOETE NAEKTPOKIVNTAPA WE TTEPIEAIEN YIa (e0TO VEPO, TTPOKEINEVOU va avTioTaduidovTal ol
HEYOAUTEPEG OTTWAEIEG AOYW PN 18QVIKAG KUPATOPOP®PAG. MNa AeTITopepEiG 0dnyieg, atreubuvOEeiTe OTNV TEXVIKN UTTNPETIA.

- Xpbvog papTTag PEyIoTnG EMITAXUVONG: BA. TTivaka

- MéyioTog xpovog emRpaduvong TTou Ic0duVapEi Je To SITTAACIO TOU PEYIOTOU XPOVOU ETTITAXUVONG

- MéyioTn cuyvoTnTa £MIKOIVWViog peETaTpotréa <5kHz

O1 ak6AoubBeg ouvBnkeg AsiTtoupyiag Trpétrel va diao@aAifovral HE TNV EYKATACTACT QIATPWYV NUITOVOEISOUG KUUATOG:

la nAekTpokivnripa o€ vepd kai YAukoAn ue mepiéAién otavrap green wire/PPC o Adyog ueraBoAns rdong ﬂ/ <500 L . e Vp <700V
dt LS

dv V
Ta nAektpokivntipa o€ vepd kai YAUKGAN e eidikn epiéAién, PE2+PA o Adyog peraBoAng rdong d_ <500 — |- € Vp <900V
t s
H eykatdoTaon @iATpwv atraiteital yia va 8ewpnBei 6T 0 KIVNTAPAG KAAUTITETAI OTTO TNV £yyUnon
ZuVvONKEG TToU TTPETTEI VA TNPOUVTAI AVESAPTATWS MAKOUG TWV KAAWSiwv 10X0U0G.

Fevikég Tpodiaypagég yia Tn xprion Tou SOFT-STARTER:

a) H diatagn SOFT-STARTER TrpéTel va TrpaypaToTIolEl EKKivnon Je pAPTIa TAoNG R KKivNong pe aTaBepod pelpa

) H didragn SOFT-STARTER dev Trp£Trel va TTpayUaTOTIOIEN EKKIVNON PE PAUTIA PEUPATOG ) EKKIVNON PE PAUTIA POTTAG
Y) MéyioTog xpdvog emBpdaduvong TTou IC0BUVAMET PE TO BITTAACIO TOU PEYIOTOU XPOVOU ETTITAXUVONG

0) MéBodog emBpdduvong coast-down 1| pe papTra Tdang, OxI e PPEVAPICUA

€) Na BeBaiwveoTe TavTta 0TI TO soft-starter atrokAgieTal 6Tav oAokAnpwOei N @Acn £KKivNoNng TOU CUYKPOTAUATOG

ZTnV mEPITITWoN SUCAEITOUPYIaG HIOG EYKATACTAONG N otroia Trapouciddel éva soft-starter i} inverter, eTTaAnBeveTe, av givalr Suvartdv, Tn
A&ITOupyia TOU GUYKPOTAMATOG TNG NAEKTPAVTAIAG pE atreuBeiag oUvdeon oTo SikTuo (| pE AAAN CUOKEUR).
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6.2 Xeipiopog Kai EAeyyol:
Mpiv ekkKIvAOETE TN HOVAda NAEKTPIKAG aVTAIQG, €ival UTTOXPEWTIKO va EAEYXETE KAl va TNPEITE Ta akdAouBa dpia:

* MéyioTog aplBudG EKKIVATEWY ava Wpa

* EAdyioTn TaxUTNTO WUENG KIvNTAPO

* @gpUoKpacia Tou avtAnBévTog uypou
OTTwg avagépeTal 0TOUG TTIVOKES "2 UVOAIKEG BIa0TAOEIG Kal EVOEIKTIKG Bapn" aTo onpueio 10, n pn TAPNCN Twv dIaTAEEWY TTOU ava@EPovTal
TTApATTavVW, EQOooV dev gival duvarh n §ac@AAion TNg CwOTHG AsIToupyiag TnG Hovadag NAEKTPIKAG avTAiag Kal £101IKATEPA TOU UTTORPUXIoU
NAEKTPOKIVNTHPA, AKUPWVEI TNV €yyUnan Tou TTPOIGVTOG.

MPOZOXH Metd v eykardaTacn n nAektpavtAia dev arraitei 1d1aitepn ouvtipnon. MNa va diac@alietal waTdoo n opaAr Asitoupyia Tng, Ba TPETTel va SlevepyolvTal
TAKTIKOI TIPOANTITIKOI EAEyX0I TOUAGXIOTOV KGBE 3 prveg f kdBe 1000+1500 wpeg Aciroupyiag, eAéyxovTag Ta Peyedn Tou avaypd@ovtal aTnv ‘Kaptéha
aToIxeiwv Aeiroupyiag’. Eivar emiong okéTmipo va TpaygaToToleital kabe 6+12 prveg €Aeyxog TNG CWATAG AEITouUpYiag GAWV TWV NAEKTPIKWV GUTKEUWV.

A 2 TIEPITTTWON TTOU dIATTIOTWOETE AVWUAAIEG AsIToupyiag, avadnTrioTe Ta EVOEXOUEVA QITIO KOl EVEPYAOTE AVAAGYWG WE TIG 0dnyieg TOU TTAPOVTOG
eyxelpidiou.

Ze TEPITITWON TTapouciag aiodnTipa PT100 péoa oTov KIVNTAPA, O OTT0iog EAEyXEl TN BEpPOKPATia TOU, AKOAOUBAGTE TNV TTOPOKATW
S1adikacia puBpiong

TWV opiwv BgppoKpaCiag TTPOoEISOTToiNoNG Kol SI0KOTTAG AEITOUPYIOG TOU UNXOVAHOTOG:

a) EkkivijoTe TNV NAeKTPIKN avTAia Kol OTaBEiTE 0TO onuEio epyaciag Pe TNV HEYOAUTEPN aTTOPPOPNON 1I0XU0G, N BEPUOKPATIia TOU KIVATAPA OTO
eowTEPIKG Ba augnBei TTpoodeuTikd kal Ba TTapakoAouBeital atrd Tov avixveuTr). OTav o KIvnTApag eTAcEl o€ TiTTEd0 AsiToupyiag (avaloya pe Tov
KIVNTAPQ, PTTOPEI va SIapKEoEl EwG 2 WPEG), N Beppokpaaia avayvwong Ba oTabepoTroinbei.

) Me otaBepn €vdeign Bepuokpaaiag, pubuioTe Tov TTPWTO cuvayepud (warning) o€ Tiun ion pe Beppokpaacia +3 °C, o ouvayepuog TTPETTEl va
KOTOYPAWEl TNV UTTEPBAOCT, TIPOKEIMEVOU VA UTTAPXE! TEKINPIWON KATA TNV TTPWTN ETTIOEWENON,

y) O 0elTePOG oUVAYEPHOG (AKIVNTOTTIOINGN UNXAVAHATOG), O OTTOI0G TTPETTEl VO EAEYXEI TN OIAKOTTA AEITOUPYIOG TOU KIVNTHAPA, TTPETTEI Va
BaBuovoueital o€ Tipr ion pe Tn Beppokpacia avayvwong + 6 °C, n eTTOuevn EKKivnon, HE KATAYPAPRA TNG UTTEPBACNG TOU 0piou BIAKOTING EITOUPYiag
TOU PNXOVAUOTOG, UTTOPEI VO €ival QUTOPATN OAAG TTPETTEI VO TTPAYHATOTTOINBEI Ye KABUOTEPNGON BIOKOTTAG TOUAAXIOTOV 15 AETITWV | UE ETWTEPIKA
Beppokpacia kivnTApa KaTw Twv 20 °C ae oxéon pe TN pubuiopévn Bepuokpacia auvayepUou SIAKOTTAG AEITOUPYIOG TOU UNXOVIAHATOG.

H eméuBaon Tou 10U cuvayepuou PTTopEi va utrodeikviel SuaAgIToupyia ToUu KIVITAPA: N Bepuokpaaia Tou KIVNTAPQ TTPETTEI VO apaKOAOUBEITaI
WoTe va eCakpIBWVETAl OTI N KAVOVIKN KATAoTaon AEIToupyiag éxel OTTOKOTAOTABEI.

1) YTdpxel utrep@dpTwaon

2) YTrapxel EANTIAG wign

3) YTIGpYOoUV GUXVEG EKKIVIOEIG

Edv utrapéel Tapéuaon Tou 20U cuvayeppoU, o KIVNTAPAG eV PTTOPET va £TTAVEKKIVNOEI, TTpIv SIEUKPIVIOTE N aiTia TNG duoAgIToupyiag.

H mrapépfaon Tou 2ou ocuvayeppoU, pe S10KOTTA AEITOUPYIOG TOU KIVNTAPA, CUMBaivel OTav: ﬁ

Av dev TnpnBei n TTapatrdvw Siadikagia, Pe TNV €TMIQUAALN OTI Ol UTTOXPEWOTEIG TWV TTPOAVAPEPOUEVWY OPIiwV AEITOUpyiag TTapapévouy ol idieg, Ba
pTTOpEiTE VO puBpiceTe TO GpIo BIOKOTIAG AEITOUPYIAG TOU PNXAVAPATOG (206 ouvayepPog) wg €ENG:

1) Me Tov kivntipa Tuhiypévo oe PVC, n Calpeda cuviotd va pubuioete Tn péyiotn Beppokpacia Tou deUTepou cuvayeppou oTtoug 50 °C.

2) Me kivntipa TuNiypévo ae PE2+PA, n Calpeda ouvioTtd va puBuioeTe Tn p€yiotn Bepuokpacia Tou deUTEPOU ouvayePUoU aToug 65 °C.

AuTd Ta 6pia uTTOPOUV VO ATTOTPEWOUV TN YN avaoTpEéwiun BAGRN Tou KivnTAPa Kai n uTrépRach Toug Ba akupwael TNV eyyunan Tou TTPOIOVTOG.

ZHMEIQZH: H rapakoAouBnon Tng 8eppokpaciog pe aiobnriipa PT100, ak6pn Kai e TN OwoTH pUBPIoN KATw@Aiou S1AKOTIAG, SEV
TPOOTATEVEI TOV KIVIITAPO OTTO ETTIKiVOUVN TOTTIKN UTTEPBEPUOVON, OTaV N CWOTH YUEN Sev gival e§aog@aAiopévn (TaxUTNTa VEPOU EKTOG
TOU KIVNTAPO XAUNAGTEPN aTTé aUTH TTOU TTPORAETTETAI KOl UTTOSEIKVUETAI OTOV TTIVOKO TTOU gival S100£€01M0G OTO £YXEIPidIo "TeEXVIKA
XOPAKTNPIOTIKA, S1a0TACEIG Ko Bdpn"™).

Z€ OUTEG TIG TTEPITITWOEIG EIVAI ATTOPAITNTO VA ETTAVESETAOTEI N EyKaTdoTaon 1) va TpoBAe@Bei n xpron kardAAnAou repiBARpaTog Yugng.

6.3 ZuvtApnon:
H ouvtipnon kai n evOeXOUEVN ETTIOKEUN TOU NAEKTPOKIVITAPA TIPETTEI VO avaTiBevTal O€ CEIBIKEUUEVO TTPOOWTTIKG PE Ta KATAAANAQG TTPOOGVTA Kal TOV
A €€0TTAIoPO, TO OTT0i0 Bt £XEI UEAETATEI KOI KATAVONOEN TO TIEPIEXOPEVO TOU TIApGVTOG QUAAASIOU Kal Twv eVOEXOHEVWY GAAWV EVTUTIWY TTOU OUVOSEUOUY
TOV NAEKTPOKIVNTHPA.
Agaipeon.
Mpiv amé otroiadriTroTe méPRaan oTov NAEKTPOKIVNTAPA, dIaKOWTE Tn oUVOEDN TNG EYKATACTACNG HE TN YPAUUY TPOPOS0CIag. € TTEPITITWAN TIOU TIPETTEN VOl
OTTOOUVOECETE TOV NAEKTPOKIVNTAPA OTTO TNV £YKATAOTAOH, Ba TTPETTEI va akoAouBnaeTe avtioTpo@a Tn dladikaacia TG TTap. ‘HAEKTPIKEG GUVOETEIG Kal
TAnpo@opieg’ divovtag TTpogoxr: oTa didgopa E0PTAUATA TTOU TOTTOBETOUVTAI KATAKOPUPA.

Mo va pnv akupwOei n eyyunaon kai n euuvn Tou KATAOKEUOOTH, XPNOIUOTIOIEITE yIa TIG ETTIOKEUEG POVO yvAola aviaAAakTika TG Calpeda.
Ma va Tapayyeilete avtarakTikd Ba pémel va SnAwaoete atnv Calpeda Hellas A.E. i aTo e€ouaiodotnuévo ZEpRIG Ta akdAouba aToixeia:
1 - TARPNG KWBIKAG TTPOIGVTOG,

2 - KwAIKOG Nuepopnviag f/kal apiBpoul oelpdg f/kai apiBuou TapayyeAiag, Eav uTTdpyouv,

3 - ovopagia kal apiBpd avagopdg atmoé Tov katahoyo aviaAakTikwy (diaTiBeTal oTa egouaiodoTnuéva ZEPRIG),

4 - emBupnTA TTOOATNTA AVTAAAAKTIKWV.

6.4 Mepiodor ekTOG XPRONG:

Ye TIEPITITWON TTOU N NAEKTPAVTAIG TTPOKEITal Va Trapapeivel BuBiopévn yia peyaAn Trepiodo ekTOG Xprong, eival okdTpo va TiBeTal og Asitoupyia KaBe 20+30 nuépeg,
TIPOKEINEVOU Va aTropeuxBei o kivOuvog eUTTAOKAG Tou poTopa.

Mo dMeg 0dnyieg oupBouleubeite To KE@AAaio ‘MeTakivnon kai amoBrikeuon'.

7 OEXH EKTOZ AEITOYPIIAZ KAI AIAAYZH:
21N @aon diGAuang Tou NAEKTPOKIVNTAPA, O TEXVIKOG TTPETTEN va ekTeAETEl TN Bladikaaia B£ang ekTog Aermoupyiag Kar dIGAuang TnpwvTag axoAaaTIKd Toug I0KUOVTEG
Kavoviopoug dIGBEaNG TwV aTTOPPIPHATWY.

A1'r6pp|$g TOU TTPOIOVTOG OTO TEAOG TNG SIdpPKEIAg (wgg TOU .
MAHPO®OPIEZ A TOYZ XPHZITEZX oUpgpwva pe 10 apBpo. 14 tng OAHIIAZ 2012/19/EE TOY EYPQINAIKOY KOINOBOYAIOY KAI TOY
>YMBOYAIQY 1nG 4ng louAiou 2012, oxeTikd pe Ta amréBANTA £10WV NAEKTPIKOU Kal NAekTpovikoU e€otTAicpol (AHHE
To oupBoAo pe Tov diIayPaPPEVO KASO aTTOPPINPATWY, TTOU TOTTOBETEITAI OTNV NAEKTPIKA r)/Kal nAekTpovikn ouokeur (HHE) 4 otn
E OUOKEUOGIa TNG, UTTOBEIKVUEI OTI TO TTPOIOV GTO TEAOG TNG WPEAIUNG JWAG TOU TTPETTEI VO GUAAEYETAI XWPIOTA Kal va unv diaTiBeTal yadi pe
aoTIKA atréBANTO.
— OIKIAKOZ HHE
EmikoivwynaTe pe Tov o 1 TV TOTTIKN) ApXT) VIO OAEG TIG TTANPOPOPIEG OXETIKA PE Ta GUOTAPATA Slaxwpiouévn GUAoYNAG TTou eival BiaBéoipa atnv
ePIoxr). O UETATTWANTAG TOU VEOU €COTTAICHOU €ival UTTOXPEWUEVOG VA TTAPAAGREI SwPedv TOV TTAAIO eGOTTAIOHO, GTAV AYOPAZETE pia I008UVauN
QUOKEUN, YIa TN OWaoTA avakUkAwan/ améppiyn. Ztnv ITaAia, ol oikiakég HHE eival o1 nAekTpikéG avTAieG e HOVOQATIKO KIVNTAPA, O€ AAAEG
EUPWTTAIKES XWPEG Eival aTTApaiTNTO Va £TTAANBeUBEl auTr| n Tagivounon.
EMNAFTEAMATIKOX HHE
H opyavwon kai diaxeipion g dilaxwpiopévng GUAOYNG auToU Tou £GOTTAIGOU OTO TEAOG TNG NG Tou yiveTal aTrd Tov kataokeuaaT. O XxpRoTng
TTOU £mMOUEI va d1aBéael TNV TTapoUoa CUCKEUN UTTOPEI OTN CUVEXEIQ VA ETTIKOIVWVATEI JE TOV KOTAOKEUAOTH KAl VO aKOAOUBAaEl To oUOTNUA TTOU
auTdg UIoBETEl TTpOKEIPEVOU va KaTaoTei duvaTh N dlaxwpliopévn GUANoyR oTo TEAOG TNG OIGPKEIaG WG, i va eTTIAEEEl aveEApTNTA HIa EYKEKPIYEVN
ggg)g/\q(g élg] dladikagia diaxeipiong. Ze KABE TTEPITITWON, 0 XPNOTNG TTPETTEI VA CUPPOPQWVETAI JE TOUG OPOUG OTTO0UPONG TToU opilel n odnyia
H mrapdavopun 8160€amn Tou TTPoIGVTOG aTTd TOV XPrOTN GUVETTAYETAI TNV EQAPHOYH TWV KUPWOEWV TTOU TIPORAETTEI O VOUOG.
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8

EFTYHZH:

M0 TO CUYKEKPIPEVO NAEKTPOKIVNTAPA I0XUOUV OI YEVIKOI OpOI TTWANGNG OAWY Twv TTPoidvTwy Tng Calpeda S.p.A.

EidikoTepa, utTevBupiCeTal 6T £vag atrd Toug BAcIKOUG OPOUG yia TV EVOEXOUEVN avayvwpIon TNG eyyunaong gival n Thpnon 6Awv Twv odnylwyv Tou
TTaPOVTOG GUAAASIOU Kal TwV USPAUAIKWY Kail NAEKTPOAOYIKWY KAVOVICHWY, TTIPAYHA TTOU gival aTrapaitnTto yia TNV opaAf Asiroupyia TnG povadag.
O1 BAGBeg atrd eBopd A/kal diaBpwan dev KOAUTITOVTAI ATTO TNV £yyunon.
ETiong, yia Tnv avayvwpion Tng £yyunong, €ival avaykaio va eEETACETAI TOV NAEKTPOKIVNTHPA OTTO TOUG TEXVIKOUG TNG ETAIPEING 1) TOU
e¢ouaiodoTnuévou ZEPRIG.
H pn tpnon 6cwv avaypd@ovTal 6To GUAAGSIO TOU NAEKTPOKIVNTAPA, AKUPWVEI KABE Hop@r) yyUnong Kal arraAAdOOEl TOV KATOOKEUAOTH atrd KABe

euouvn.
9 AITIEZ ANQMAAHZ AEITOYPTIAZ:
MpoBAAfpaTa MBavég aitieg Noosig

1. O nAekTpokivnTApag dev 1.1. O diokéTITNG €TIAOYAG BpiokeTal otn Béon OFF 1.1. EmA£&ETe Tn B€0on ON.

TiBeTaN o€ AsiTOUpYia. 1.2. O nAekTpoKIvNTAPOG dEV TPOPODOTEITAI. 1.2. EANEyETe €8V €xouv Kagi aoPAAEIEG 1) €AV £XEl
eMEPREI TO PEAE TTPOCTACIAG TOU KUKAWMATOG.
EAéyETe TO OQIEINO TWV OKPODEKTWV.
EAéyETe edv uttdpyel Tpopodoaia.
1.3. O1 autépareg dIaTAEEIG EAEyXOU (DIOKOTITNG 1.3. MePIPEVETE TNV OTTOKATACTACHN TWV CUVONKWV
oTAOUNG KATT.) Bev divouv onpa évapéng. Aeitoupyiag i eAéyETe TNV atrédoon Twv
QUTOUOTIOUWVY.

2. O1ao@dAcieg KaiyovTal 2.1. Ao@daAeieg akaTaAANAEG. 2.1. AvTikaTaoTAOTE pE AOPAAEIEG KATAAANAEG yia
KOTA TNV €KKivnon. TNV 1I0XU TOU NAEKTPOKIVNTAPQ.

2.2. MmAokaplopévog podTopag. 2.2 AteuBuvBeite aTo €§ouaiodotnuévo ZEPPIG.
2.3. EAaTTwpaTIKO NAEKTPIKO KOAWDIO 1) oUVOEDN 2.3. AvTIKOTaoTACTE TO KAAWDIO ) ETTAVAAGBETE TN
(BpaxukUkAwua). ouvdeon.

3. To peAé utrEPPOPTWONG 3.1. Aev @TAVEI N OVOPAOTIKA TAOTN O€ OAEG TIG 3.1. EAéyETe TNV KaT@oTAON TOU NAEKTPIKOU TTiVAKA.
eTepPaivel NETA aTd @ACEIG TOU NAEKTPOKIVNTAPA. EAéyETe TO 0@iCiuo oTn BAon aKPOBEKTWV.
Aiya deutepOAeTTTa EAéyEre TNV TdION TPOYOBOCIaG.

AgiToupyiag.

3.2. AvicoppoTria amroppd@nong PEUPATOG UE Hia 3.2. EAéyETe TNV aviooppoTria OTIG PATEIG PE TN
TOUAGXIGTOV PAoN e peUPa peyaAlTepo améd 1o diadikaaia TNG Tap. 5.5 ‘HAeKTPIKEG OUVOEDEIG
OVOUAOTIKO. Kal TTAnpo@opieg’.

Ev avaykn, oTeiATe TOV NAEKTPOKIVATAPA GTO
>¢pPic.

3.3. AvwpaAn atmoppd®non peUPATOG. 3.3. EAéyEre TNV akpiBeia Twv ouveécewy aoTépa

TPIYWVOU.

3.4. NavBaopévn puBbuion Tou PeAE. 3.4. EAéyETe TN owoTr pUBUION TNG €vTaong Tou

peUPaTOG.

3.5. Mmhokapiopévog péTopag TnG Hovadag. 3.5. AmeuBuvBeite oTo e§ouciodotnuévo ZEPRIG.

3.6. H 180N 1p0o@odociag dev gival KATAGAANAN yia 3.6. AVTIKATOOTAOTE TOV NAEKTPOKIVATAPA 1) AAAGETE
TOV NAEKTPOKIVNTAPA. Tpo@odoaia.

4. To peAé UTTEPPOPTWONG 4.1. NavBaopévn puBuion Tou PeAE. 4.1. BA. 3.4.
emepPaivel JETA 4.2. TMoAU xaunAA 1don Tou dIKTUOU TPoYodoaiag. 4.2. EmKoIVWVAOTE PE TO Popéa TTapoxnG PEUPATOG.
aTrd JEPIKA AETTTA 4.3. AvicopporTria atmroppd@nong peUPATOG OTIG 4.3. BA. 3.2
AgiToupyiag. @AaoeIg, Je éva pelpua ueyaAUTEPO ATTO TO

OVOPAOTIKO.

4.4. H nAexTpavTAia Oev TTePIOTPEPETAI EAeUBEPQ 4.4. AtreuBuvBeite oTo e€ouaiodoTnuévo ZEPRIG.
AOyw TTapouaiag onueiwv TPIRAG.

4.5. H nAextpavTAia dev TTepIOTPEPETAI EAEUBEPQ 4.5. MeiwoTe katdAAnAa TNV TTapoxn Pe Tn Bava.
AOYW uWNnAAG CUYKEVTPWONG GUHOU.

4.6. Movada Bubiouévn oTnv duuo. 4.6. KaBapioTe Tov TTUBEVA TOU QPEATIOU A

QVOONKWOTE KAaTGAANAa T povada.
4.7. YwnAn Bepuokpaacia NAEKTPIKOU TTiVaKA. 4.7. BeBaiwdeite 0TI TO peAE gival Pe avTioTaduIoN
Bepuokpaaciag.
MpooTaTéEWTE TOV NAEKTPIKO TTiVAKa EAEYXOU ATTO
ToVv N0 Kai T BeppdTnTa.
5. EmepBaivel To peAé 5.1 AvVeTTapKAG NAEKTPIKA HOVWOT. 5.1 EAEyETE pE TO WHPOMETPO TNV AVTIOTOON

S1appong.

povwong avaAoya e Ta Opla TTou opicel N Tap.
'HAEKTPIKEG OUVOEDEIG Kal TTANPOPOPIES’.

Ev avdykn, oTeiATe TOV NAEKTPOKIVNTHPA OTO
ZépPig.
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10 Dati tecnici, dimensioni e pesi

Technical data, dimensions and weights
Caractéristiques techniques, dimensions et poids
Datos técnicos, dimensiones y pesos
Technische Daten, Abmessungen und Gewichte
Dados técnicos, dimensdes e pesos

TexvIKG XapakTnpIoTIKA, S1a0TAoEIg Kal BAPOg

6CS-R  4+37kW PVC

23

Optional PT100

@ 76,17-h8

6CS-R 4+45kW PE2+PA
45kW PVC

3 252

23

N°4 M12

' Optional PT100

2 111,2

%] 76,17-h8

65



66

8CS-R

g 381

N°4 M16

@ 152,5

@ 127-h7

65

Optional PT100

10CS-R

©38,1 o
<

QE

4x M16




10CS-R KEY VERSION

DE

©190,5

4x @21

Optional PT100

DA
B
—
o % G
-y
| ¥ [A —
© SECTION A-A
A S B (o D
[mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm]
242,86/ 101,5| 9,5 95 | 47,6
249 |101,5| 12,7 | 12,7 | 54,7
249 127 | 12,7 | 12,7 | 54,7
i)
23
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Ingombri e pesi indicativi
Indicative dimensions and weights
Encombrements et poids indicatifs
Dimensiones maximas y pesos indicativos
Zirka-Angaben zu Abmessungen und Gewichten
Dimensdes e pesos indicativos
EvoeikTikég dlaoTdoeig kal Bapog

NOTE - NOTES - NOTES - ANNOTACIONES - ANMERKUNGEN - NOTAS - >HMEIQXEIX

D

>

>

. 1)= maximum number of 1)= nombre maximum de M= nuimero maximo de
(1= numero massimo evenly spaced starts/ démarrages / heures arranques / horas distribuidas
di avviamenti/ ora hour réparties équitablement ecuamente
equamente ripartiti .
_ ) 2)= maximum temperature of 2)= température maximale du (2)= temperatura maxima del
(@)= }%Ti%%r?)%’r;apggss'ma del pumped liquid liquide pompé liquido bombeado
_ s , 3)= Speed of water outside 3)= Vitesse de 'eau a 3)= Velocidad del agua fuera de
@)= ;/I?Esig?n%etljl;?;zgmicia motor casing I'extérieur de la chemise la camisa del motor
del motore 4)= direction of rotation du moteur 4)= sentido de rotacion
@) = senso di rotazione S = left 4)= sens de rotation S = izquierdo
- D 5 S = gauche
S = sinistro (5) = Axial load ] (5) = Carga Axial
(5)= Carico Assiale (5)= Charge Axiale
S= Shaft overhang S= Saliente eje
S= Saillie d'arbre
S= Sporgenza albero
1) = Héchstanzahl der 1) = ndmero maximo
gleichméRig verteilten de arranques/hora - . .
Startvorgénge / Stunde uniformemente repartidos O s:x:g%ggsgﬁ“oq
(2)= Héchsttemperatur des (2)= temperatura maxima do WP ITOPEPWG
Fordermediums liqguido bombeado KaTAvVEUNHEVWY
(3)= Geschwindigkeit des (3)= Velocidade da agua no (2)= p€yioTn BeppoKkpasia
Wassers aul3erhalb der exterior da camisa do motor avTAoUpEVOU UypoU
Motorgehauses (4) = sentido de rotagéo ()= TaxUtnTa TOU VEPOU OTO
4)= Drehrichtung S = esquerdo EGWTEPIKO TOU XITwViou
S = links 5) c - TOU NAEKTPOKIVATAPQO
= arga axia - < :
(5)= Axiale Last (4) Qopd ggﬂgg%acppg(gp ;
S= Saliéncia do veio . )
S= Wellenliberstand 5)= Agovik6 popTtio
S= Mpoegoxn agova
Ingombri e pesi indicativi - Indicative dimensions and weights
Encombrements et poids indicatifs - Dimensiones maximas y pesos indicativos
Zirka-Angaben zu Abmessungen und Gewichten - Dimensdes e pesos indicativos
EvdeikTikég dlaoTdaeig kal BApog
Lunghezza - Length - T \' Peso - Weight
Motore - Motor Longueur - Longitud - Lange - | g E 1) H,0 | Poid-Peso (4) S (5)
Moteur - Motor Comprimento - Mrikog (2 Gewicht - Peso
Motor Lmax 3) Bapog
HAekTpOKIVNTAPOG
[mm] N*h] | [°C] | [mis] | [kal [mm] | IN]
6CS-R 4 570 20 34,6
6CS-R 5,5 615 20 39,6
6CS-R 7,5 670 20 40 44 4
6CS-R 9,2 700 20 47,7
6CS-R 11 715 143 | 20 05 52 s 73 30000
6CS-R 13 750 20 56
O | 6CS-R15 790 20 59,8
E 6CS-R 18,5 830 20 64,2
6CS-R 22 920 20 35 74,5
6CS-R 26 7055 20 89,3
6CS-R 30 1165 20 101,9
6CS-R 37 1245 20 30 111
6CS-R 45 1322 143 15 35 0,5 123,3 73 45000
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Ingombri e pesi indicativi - Indicative dimensions and weights

Encombrements et poids indicatifs - Dimensiones maximas y pesos indicativos

Zirka-Angaben zu Abmessungen und Gewichten - Dimensdes e pesos indicativos

EvoeikTikég dlaoTdoeig kal Bapog

Lunghezza - Length - T \' Peso - Weight
Motore - Motor Longueur - Longitud - Lénge - | g E 1) H,0 Poid - Peso (4) S (5)
Moteur - Motor Comprimento - Mrijkog @ Gewicht - Peso
HAekT '\g?(tl\c/)rf lot Lmax ©) Bdpos
porTIpgS [mm] IN°h] | [°C] | [mis] | [kal [mm] | NI
6CS-R 4 597 20 456
6CS-R5,5 642 20 51
6CS-R7,5 702 20 56,8
6CS-R 9,2 752 20 57 61
< | 6CS-R1M 792 143 20 05 66 73 45000
o | 6CS-R13 832 20 : 7,7
N | 6CS-R15 877 20 75,4
o | 6CS-R18,5 922 20 80,4
6CS-R 22 1022 20 55 92,5
6CS-R 26 1132 20 104
6CS-R 30 1222 20 1M1
6CS-R 37 1282 20 19
6CS-R 45 1322 15 45 123,3
8CS-R 30 1060 10 143
8CS-R 37 115 10 0.2 155
8CS-R 45 1195 10 ’ 172
8CS-R 51 1290 8 192
O | gCs-R 59 1395 191 8 30 210 s 101,5 50000
Q. | 8CS-R66 1430 8 219
8CS-R 75 1500 8 05 235
8CS-R 92 1685 6 265
8CS-R 110 1760 6 283
8CS-R 30 1060 10 143
8CS-R 37 1115 10 0.2 155
8CS-R 45 1195 10 ’ 172
< | scs-R51 1290 191 8 45 192 101,5 50000
& | 8Cs-R59 1395 8 210
B | 8CsS-R66 1430 8 219
8CS-R 75 1500 8 05 235
8CS-R 92 1685 6 265
8CS-R 110 1760 6 283
10CS-R 75 1406 6 300
10CS-R 92 1536 6 338
o | 10cs-R110 1641 6 378
S &| 10Cs-R 130 1766 242 6 25 0,5 408 101,5 70000
& Wl 10Ccs-R 150 1866 6 436
10CS-R 165 1966 6 465
10CS-R 185 2066 6 499
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NOTE E OSSERVAZIONI
NOTES AND COMMENTS
NOTES ET OBSERVATIONS
ANOTACIONES Y OBSERVACIONES
ANMERKUNGEN
NOTAS E OBSERVAGOES
ZHMEIQZEIZ KAI TTAPATHPHZEIX
3AMEYAHNA 1 KOMMEHTAPUUA
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(1)

Il motore elettrico per pompe sommerse qui descritto viene fornito da CALPEDA S.p.A. completo della marcatura UE; se sono rispettate, in base al
modello riportato sulla targa identificativa, le prescrizioni del manuale d’uso, della documentazione tecnica di vendita e/o dei dati di offerta, per esso
vale la:

DICHIARAZIONE UE DI CONFORMITA’ (secondo Direttiva 2014/35/UE ALLEGATO Il p.to 4, ALLEGATO IV)
CALPEDA S.p.A. - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza (ITALIA)

dichiara che il motore elettrico sommerso serie CS=R & conforme a quanto prescritto nelle:
DIRETTIVE 2014/30/UE, 2014/35/UE, 2011/65/UE e successive modifiche ed aggiunte;
IEC60034-1:2017

Referente per il fascicolo tecnico € il Sig. Federico De Angelis - Via Roggia di Mezzo, 39 - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza / Italia

(GB)

The electric submersible pump motor described herein is supplied by CALPEDA S.p.A. complete with UE marking and if, according to the model
indicated on the identification plate, the indications in the use instructions, technical documentation supplied on sale and/or data specified in the offer
have been complied with, it is covered by the:

UE DECLARATION OF CONFORMITY (according to 2014/35/UE Regulations ANNEX I1l 4,- ANNEX IV)
CALPEDA S.p.A. - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza (ITALY)

hereby declares that the electric submersible pump motor series CS-R conforms to the provisions in:
2014/30/UE, 2014/35/UE, 2011/65/UE REGULATIONS and subsequent modifications and additions;
IEC60034-1:2017

The person to contact for the technical dossier is Mr. Federico De Angelis - Via Roggia di Mezzo, 39 - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza / ltaly

(F)

Le moteur électrique immergé décrit ici est fourni par CALPEDA S.p.A. avec la marque UE; si les prescriptions du manuel d'utilisation, de la documen-
tation technique de vente et des données de I'offre sont respectées, en fonction du modéle indiqué sur la plaque signalétique, est valable la:

DECLARATION UE DE CONFORMITE (suivant la Directive 2014/35/UE ANNEXE Il 4, ANNEXE IV)
CALPEDA S.p.A. - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza (ITALIE)

déclare que le moteur électrique immergé série CS-R est conforme aux prescriptions des:
DIRECTIVES 2014/30/UE, 2014/35/UE, 2011/65/UE et modifications successives;
IEC60034-1:2017

Le Signataire du dossier technique est M. Federico De Angelis - Via Roggia di Mezzo, 39 - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza / Italie

(E)

El motor eléctrico sumergido aqui descripto es provisto por la firma CALPEDA S.p.A. incluido la misma posee la marca UE. Si se respetan - en base
al modelo expuesto en la placa identificativa - las instrucciones del manual de uso, aquellas de la documentacién técnica de venta y/o de los datos
de la oferta, para dicha bomba vale la:

DECLARACION UE DE CONFORMIDAD (segin Directiva 2014/35/UE ANEXO 1l 4, ANEXO IV)
CALPEDA S.p.A. - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza (ITALIA)

declara que el motor eléctrico sumergido serie CS-R resulta conforme a lo prescripto en las:
DIRECTIVAS 2014/30/UE, 2014/35/UE, 2011/65/UE y sucesivas modificaciones y actualizaciones;
IEC60034-1:2017

Referente para el expendiente técnico Sr Federico De Angelis - Via Roggia di Mezzo, 39 - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza / Italia

(D)

Der hier beschriebene Tauchmotor von Firma CALPEDA S.p.A. ist komplett mit UE-Zeichen versehen. Wenn aufgrund des Modells, das auf dem
Typenschild steht, die Bestimmungen beachtet werden, die in der Betriebsanleitung, der technischen Verkaufsdokumentation und/oder den Ange-
botsdaten stehen, gilt fir Tauchmotor die:

UE - KONFORMITATSERKLARUNG (GemaR der Richtlinie 2014/35/UE ANLAGE Il 4, ANLAGE IV)
CALPEDA S.p.A. - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza (ITALIEN)

erklart, daf® die Unterwassermotoren Baureihe CS-R den Vorschriften der:
RICHTLINIEN 2014/30/UE, 2014/35/UE, 2011/65/UE und ff. Anderungen und Zuséatzen
IEC60034-1:2017

Ansprechpartner fiir das technische Heft ist Herr Federico De Angelis - Via Roggia di Mezzo, 39 - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza / Italien




(P)

O motor elétrico para bombas submersiveis descrito nesta publicagdo é fornecido pela CALPEDA S.p.A. provido da marcagdo UE; se, com base no
modelo indicado na placa de identificagéo, forem respeitadas as prescrigdes do manual de utilizagdo, da documentagao técnica de venda e/ou dos
dados da proposta de venda, para o mesmo é valida a:

DECLARAGAO UE DE CONFORMIDADE (segundo a Diretiva 2014/35/UE, ANEXO Il 4, ANEXO IV)
CALPEDA S.p.A. - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza (ITALIA)

declara que o motor elétrico submersivel da série CS-R cumpre o disposto nas:
DIRETIVAS 2014/30/UE, 2014/35/UE, 2011/65/UE e sucessivas alteracdes e aditamentos
IEC60034-1:2017

A pessoa responsavel pelo processo técnico é o Sr. Federico De Angelis - Via Roggia di Mezzo, 39 - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza / Italia

(GR)

O nAekTpPOKIVNTAPAG YIa UTTORPUXIEG AVTAIEG TTOU TTEPIYPAPETAI OTO TTapdV GUAAGSIo diatiBetal amé Tnv CALPEDA S.p.A. pe orfjpavon UE. Avdhoya
ME TO HOVTEAO TTOU avaypda@ETal OTNV TTIVOKIdA avayvwpiang, €av TnpouvTal ol odnyieg Tou QUAAadIoU, TwV TEXVIKWY EVTUTIWY TTWANONG f/Kal Twv
aTOIXEiWV TNG TTPOCYOPAG, IGXUEI N:

AHAQZH ZYMMOP®QIHE UE (cupgwva pe mv odnyia 2014/35/UE MAPAPTHMA Iil 4, TAPAPTHMA IV)

H CALPEDA S.p.A. - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza (ITALY)

OnAwver &TI 0 UTTOBPUXIOG NAEKTPOKIVNTAPAG TNG TEIPAG CS-R guppop@oUTal he 6aa opifouv:
o1 OAHI'IEX 2014/30/UE, 2014/35/UE, 2011/65/UE «ai oI HETETTEITA TPOTTOTTOINTEIG KAl TIPOOBKEG TOUG
IEC60034-1:2017

Y1euBuvog yia To TeXVIKO @UAAGdIO gival o k. Federico De Angelis - Via Roggia di Mezzo, 39 - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza / Italy

Calpeda S.p.A. Montorso Vicentino, 31/03/2023
Amministratore Delegato / Direttore Generale

(Federico De Angelis)
0046577 rev. 00



_____X______________________________________________________

(GB)

The following declaration, issued by CALPEDA S.p.A. for this product, is only valid if the instructions in the operation
manual, technical documentation and/or offer specifications are complied with when the product is installed, used and
serviced.

UK
CA DECLARATION OF CONFORMITY (in accordance with the Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016)
CALPEDA S.p.A.
Via Roggia di Mezzo, 39 - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza / Italy
Hereby declared that:
the electric submersible pump motor series CS-R,
conform to the provisions established by:
* Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 (No.1597)
« Electrical Equipment (Safety) Regulations 2016 (No.1101)
* The Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 (No.1091)
* The Restriction of the Use of Certain Hazardous Substances in Electrical and Electronic Equipment
Regulations 2012 (No.3032)

and successive amendments and additions.

Calpeda authorised person established in the UK:
Mr. Grant Shackleston — 28 Wide Bargate, Boston, Lincolnshire, PE21 6RT — Grant.Shackleston@Chattertons.com

Contact person for the technical dossier:
Mr. Federico De Angelis - Via Roggia di Mezzo, 39 - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza, Italy — info@calpeda.it

Calpeda S.p.A.
Amministratore Delegato / Direttore Generale
(Federico De Angelis)

Montorso Vicentino, 31/03/2023

0046578 rev. 00
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DA COMPILARE A CURA DELL'INSTALLATORE - MANUTENTORE

TO BE FILLED OUT BY THE INSTALLER-SERVICING TECHNICIAN

A REMPLIR PAR L.INSTALLATEUR-REPARATEUR .

A COMPLETAR POR PARTE DEL RESPONSABLE DE LA INSTALACION/MANTENIMIENTO
VOM INSTALLATEUR/HALTER AUSZUFULLEN

RIEPILOGO DATI DI FUNZIONAMENTO

OPERATIVE DATA .

RECAPITULATIF DES DONNEES DE FONCTIONNEMENT
RESUMEN DATOS DE FUNCIONAMIENTO
ZUSAMMENFASSUNG DER BETRIEBSDATEN

Per una corretta gestione del prodotto il cliente / installatore deve compilare la tabella sottostante riportando i dati rilevati
alla prima installazione e quelli rilevati nelle verifiche / controlli successivi.

To ensure correct use of the product, the customer/installer should fill out the following table with the values measured on first
installation and keep it updated with those recorded during subsequent inspections/tests.

Pour une gestion correcte du produit le client/installateur doit remplir et tenir a jour la fiche en inscrivant les données relevées lors
de la premiére installation et celles des vérifications/controles successifs.

Para una correcta gestion del producto el cliente/instalador debe completar y mantener actualizada la tabla, anotando en ella los
datos relativos a la primera instalacion y aquellos registrados en las inspecciones/controles sucesivos.

FUr eine korrekte Benutzung des Produkts mul} der Kunde/Installateur die Tabelle ausfillen und auf dem neuesten Stand halten,
wobei die Daten einzutragen sind, die bei der ersten Installation und den anschlieBenden Prifungen/Kontrollen festgestellt wurden.

Verifica funzionamento - Operating tests - Vérification du functionnement - Inspeccién funcionamiento - Betriebskontrolle - Verificagdo do funcionamento -
‘EAeyxog Acrroupyiag

data (gg/mm/aa)
date (dd/mm/yy)

date (jj/mm/aa)

fecha (dd/mm/aa)
Datum (tt/mmljj)

data (dd/mm/aa)
nuepopnvia (Nn/pp/ee)

U 2

| [A]

T (h]
t° [°C] @

™ - Indicatore contaore - Hour counter - Indication compteur horaire - Indicador contahoras - Betriebsstundenzahler - Indicador conta-horas - A€ikTng wpoueTPNTA
@ _Temperatura fluido - Fluid temperature - Température du liquide pompé - Temperatura fluido - Temperatur des Férdermediums - Temperatura do fluido - @¢ppokpaaia peuaTtou



Timbro rivenditore o centro di assistenza.
Seal of the dealer or of the servicing center.
Timbre du revendeur ou du centre d'assistance.
Sello del revendedor o del centro de asistencia.
Stempel des Handlers oder Servicezentrums.
Carimbo do revendedor ou centro de assisténcia.
Z@payida KaTaoTAPATOG TTWANCNG 1 Z£PRIG.

Cod. 996584 / 03-23

[== calpeda

Calpeda s.p.a. - Via Roggia di Mezzo, 39 - 36050 Montorso Vicentino - Vicenza / Italia
Tel. +39 0444 476476 - E.mail: info@calpeda.it www.calpeda.com



